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®

Ten dokument jest chroniony prawami autorskimi DJI z zastrzezeniem wszystkich praw. O ile DJI
nie wyda innej zgody, uzytkownik nie ma prawa do korzystania z dokumentu lub jakiejkolwiek
jego czesci poprzez jego powielanie, przekazywanie lub sprzedaz. Uzytkownicy powinni
korzysta¢ wytacznie z tego dokumentu i jego zawartosci jako instrukgcji obstugi drona DJI UAV.
Dokumentu nie nalezy wykorzystywac do innych celéw.

Q Wyszukiwanie stéw kluczowych

Wyszukaj stowa kluczowe, takie jak ,akumulator” i ,instalacja”, aby znalez¢ odpowiedni
temat. Jesli czytasz ten dokument za pomocg programu Adobe Acrobat Reader, aby
rozpocza¢ wyszukiwanie nacisnij klawisze Ctrl+F w systemie Windows lub Command+F w
systemie Mac.

{m Przechodzenie do tematu
Zobacz petng liste tematéw w spisie tresci. Kliknij temat, aby przejs¢ do tej sekgji.

Drukowanie tego dokumentu
Ten dokument obstuguje drukowanie w wysokiej rozdzielczosci.
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Jak korzystac z tej instrukcji

Legenda

A\ Wazne L= Podpowiedzi i wskazéwki Odwotanie

Przeczytaj przed pierwszym lotem

Przed przystgpieniem do uzytkowania DJI AVATA™ 2 przeczytaj dokumenty wymienione ponizej.
1. Zasady bezpieczenstwa
2. Skrécony przewodnik

3. Instrukcja obstugi

Przed pierwszym uzyciem zalecamy obejrzenie wszystkich filméw instruktazowych i zapoznanie
sie ze wskazéwkami dotyczgcymi bezpieczenstwa. Przygotuj sie na pierwszy lot, przegladajac
skrécony przewodnik i korzystaj z tej instrukcji, aby uzyskac¢ wiecej informacji.

Samouczki wideo

PrzejdZ do ponizszego adresu lub zeskanuj kod QR, aby obejrze¢ filmy instruktazowe, ktére
pokazuja, jak bezpiecznie korzystac z drona:

https://www.dji.com/avata-2/video

Pobierz aplikacje DJI Fly

Pamietaj, aby korzysta¢ z aplikacji D)I Fly podczas lotu. Zeskanuj kod QR powyzej, aby pobrac
najnowsza wersje.

R
1
3]
O
1Y
/N * Wersja DJI Fly dla systemu Android jest zgodna z systemem Android 7.0 i nowszymi.
Wersja DJI Fly dla systemu iOS jest zgodna z systemem iOS 11.0 i nowszymi.

+ Zaréwno interfejs jak i funkcje DJI Fly moga sie r6zni¢ w zaleznosci od aktualizowanej
wersji oprogramowania. Rzeczywiste wrazenia uzytkowania zalezg od wersji uzywanego

oprogramowania.
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* W celu zwiekszenia bezpieczeristwa lot jest ograniczony do wysokosci 30 m i zasiegu 50 m, jesli nie jest
podtaczony lub zalogowany do aplikacji podczas lotu. Dotyczy to DJI Fly i wszystkich aplikacji kompatybilnych
z dronem DJI.

Pobierz aplikacje DJI Assistant 2

Pobierz aplikacje DJI ASSISTANT™ 2 (Consumer Drones Series) pod adresem:
https://www.dji.com/downloads/softwares/dji-assistant-2-consumer-drones-series

/\ * Temperatura pracy tego produktu wynosi od -10°C do 40°C. Nie spetnia on normy
standardowej temperatury pracy dla zastosowan militarnych (od -55°C do 125°C),
ktorej przestrzegania wymaga sie, aby sprosta¢ wiekszej zmiennosci warunkéw
Srodowiskowych. Produkt nalezy eksploatowa¢ odpowiednio i tylko w zastosowaniach
spetniajgcych wymagania dotyczace zakresu temperatur roboczych danej klasy.

4 © 2024 DJl Wszelkie prawa zastrzezone.



Spis tresci

Jak korzystac z tej instrukcji 3
Legenda 3
Przeczytaj przed pierwszym lotem 3
Samouczki wideo 3
Pobierz aplikacje DJI Fly 3
Pobierz aplikacje DJI Assistant 2 4
Charakterystyka produktu 10
Wprowadzenie 10
Pierwsze uzycie I
Przygotowanie drona 11
Przygotowanie DJl Goggles 3 13
Przygotowanie DJI RC Motion 3 19
taczenie 20
Aktywacja 21
Aktualizacja oprogramowania sprzetowego 22
Informacje ogblne 23
Dron 23
DJI Goggles 3 23
DJI RC Motion 3 24
Bezpieczenistwo lotu 26
Ograniczenia lotéw 26
System GEO (Geospatial Environment Online) 26
Limity lotu 26
Odblokowywanie stref GEO 28
Wymagane warunki srodowiskowe podczas lotu 29
Odpowiedzialna obstuga drona 30
Lista kontrolna przed lotem 30
Obstuga lotu 33
Podstawowa obstuga lotu 33
Startowanie, hamowanie i lgdowanie 34
Lot do przodu i do tytu 35
Dostosowywanie orientacji drona 36
Wznoszenie i opadanie drona pod katem 36

Sterowanie gimbalem i kamera 37

© 2024 DJI Wszelkie prawa zastrzezone



DJI Avata 2 Instrukcja obstugi
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Charakterystyka produktu

Wprowadzenie

DJI Avata 2 to kompaktowy i przenosny dron FPV z kamerg wyposazony we wbudowane ostony
Smigiet. Dron wykorzystuje zaréwno system GNSS i wizyjny, pozwalajac na stabilne unoszenie
sie i ptynne manewry akrobacyjne podczas lotu zaréwno w pomieszczeniach, jak i na zewnatrz.
Dzieki gimbalowi i kamerze z czujnikiem 1/1.3" dron stabilnie nagrywa wideo 4K 60 kl./s ultra-
HD i robi zdjecia 4K. Maksymalny czas lotu drona wynosi okoto 23 minut ™.

Gdy dron jest uzywany z kompatybilnymi goglami i urzgdzeniami zdalnego sterowania w
niezaktéconym, pozbawionym przeszkéd srodowisku, maksymalny zasieg transmisji wideo
moze osiggna¢ do 13 km ¥, z bitrate do 60 Mb/s, zapewniajgc immersyjne wrazenia podczas
lotu.

DJI Goggles 3 (zwane dalej goglami) sa wyposazone w dwa wysokowydajne ekrany, ktére
zapewniajg wrazenia FPV (First Person View - Widok z pierwszej osoby) w czasie rzeczywistym.
Aby zapewni¢ wiekszy komfort uzytkownikom, ktérzy nosza okulary lub maja zaburzenia
widzenia, gogle obstuguja regulacje dioptrii, dzieki czemu nie sg potrzebne okulary korekcyjne.
Z przodu gogli znajduja sie dwie kamery, dzieki czemu uzytkownicy mogg ogladac¢ otoczenie za
pomocg funkcji Real View (widok w czasie rzeczywistym) bez koniecznosci zdejmowania gogli.
Dzieki DJI Googles 3 i DJI RC Motion 3 (zwanym dalej kontrolerem ruchu) uzytkownicy moga
tatwo i intuicyjnie sterowa¢ dronem oraz cieszy¢ sie nowym i wygodnym doswiadczeniem w
sterowaniu lotem.

[11 Maksymalny czas lotu jest zmierzony przy statej predkosci lotu 21,6 km/h w Srodowisku bezwietrznym na
poziomie morza, przy parametrach kamery ustawionych na 1080p/30 kl./s, z wytgczonym trybem wideo
i przy poziomie akumulatora od 100% do 0%. Dane mogg stuzy¢ wytacznie do celéw informacyjnych.
Podczas lotu zawsze nalezy zwraca¢ uwage na przypomnienia na ekranie gogli.

[2] Urzadzenia zdalnego sterowania osiggaja maksymalng odlegtos¢ transmisji (FCC) w szeroko otwartym
obszarze bez zaktocen elektromagnetycznych na wysokosci okoto 120 m. Maksymalny zasieg transmisji
oznacza maksymalng odlegtos¢, na jaka dron moze nadal wysytac i odbiera¢ transmisje. Nie oznacza
maksymalnej odlegtosci, jakg dron moze pokona¢ w jednym locie.

10 © 2024 DJi Wszelkie prawa zastrzezone.
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£+ Odwiedz oficjalng strone DJI, aby sprawdzi¢ informacje na temat gogli i urzadzen
zdalnego sterowania obstugiwanych przez dron. W niniejszej instrukcji jako przyktady
wykorzystano gogle DJI Goggles 3 i kontroler DJI RC Motion 3. Informacje na temat
uzytkowania mozna znalez¢ w instrukcjach obstugi innych obstugiwanych urzadzen.

/\ - Korzystanie z gogli nie spetnia wymogu utrzymywania wizualnej linii wzroku (VLOS).
Niektére kraje lub regiony wymagajg obecnosci obserwatora, ktéry swoim wzrokiem
obserwuje lot. Pamietaj, aby podczas uzywania gogli przestrzegac lokalnych przepiséw.

+ Z dronem DJI Avata 2 w petni kompatybilne sg gogle DJI Goggles 3, kontrolery DJI RC
Motion 3, DJI FPV Remote Controller 3 oraz filtry ND wszystkich typow.

Pierwsze uzycie

( )

Przed pierwszym uzyciem kliknij ponizsze
tacze lub zeskanuj kod QR, aby obejrze¢
film instruktazowy.

https://www.dji.com/avata-2/video
N J

Przygotowanie drona

Ze wzgledow bezpieczenstwa wszystkie inteligentne akumulatory lotnicze sg przed wysytka
ustawione w trybie hibernacji. Przed pierwszym uzyciem akumulatory nalezy natadowa¢ w
celu aktywowania. Podtgcz tadowarke USB do portu USB-C w dronie i nataduj akumulator.
Akumulator aktywuje sie w momencie rozpoczecia tadowania.

© 2024 DJI Wszelkie prawa zastrzezone 1 1
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Zdejmij ochraniacz gimbala.

* Zalecamy stosowanie tadowarki DJI 65 W USB-C lub innych tadowarek z technologig
USB Power Delivery o mocy tadowania réwnej lub wiekszej niz 30 W.

+ Gdy dron nie jest uzywany, zaleca sie zatozenie ochraniacza gimbala w celu jego
zabezpieczenia. Ustaw kamere tak, aby byta skierowana do przodu i w potozeniu
poziomym, a nastepnie zamontuj ochraniacz gimbala i upewnij sie, ze jest dobrze
zamocowany.

/\ * Przed pierwszym uzyciem zdejmij naklejki ochronne z kamery gimbala.
* Przed wtaczeniem zasilania drona upewnij sig, ze ostona gimbala zostata zdjeta.
W przeciwnym razie procedura auto-diagnostyki moze nie by¢ przeprowadzona
prawidtowo.
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Przygotowanie DJI Goggles 3

Wiaczanie gogli

Nacisnij przycisk zasilania raz, aby sprawdzi¢ aktualny poziom natadowania akumulatora.

Nacisnij raz, po czym jeszcze raz i przytrzymaj przez dwie sekundy, aby wtgczy¢ lub wytgczy¢

zasilanie gogli.

Diody LED poziomu natadowania akumulatora pokazujg poziom podczas tadowania i przy

uzytkowaniu.
@ Dioda LED $wieci
‘@ Dioda LED miga

O Dioda LED nie $wieci

LED1 LED2 LED3
. . .
® ® .
® ® ®
® ® O

Poziom natadowania akumulatora
89%-100%
76%-88%
64%-75%
51%-63%
39%-50%
26%-38%
14%-25%
1%-13%

Jesli poziom mocy akumulatora jest niski, zaleca sie uzycie tadowarki USB Power do jego

tadowania.
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Ponizsza tabela przedstawia poziom natadowania akumulatora podczas tadowania:

LED1 LED2 LED3 LED4 Poziom natadowania akumulatora
® > O o 1%-50%
0 0 0 O 51%-75%
0 O ® 08 76%-99%
O O O O 100%

L)+ Spec. portu USB-C: USB 2.0 (480 Mb/s). Maksymalna moc wejéciowa wynosi 9 V/3 A,

Zaktadanie gogli

/N * W opaske sg wbudowane przewody akumulatora. NIE WOLNO ciagna¢ za opaske na
site. Moze to uszkodzi¢ te przewody.
+ Gdy gogle nie sg uzywane, nalezy ztozy¢ anteny, aby unikng¢ uszkodzenia.
* NIE WOLNO rozrywa¢ ani rysowac wysciotki piankowej, dodatkowej podktadki na
czoto, ani miekkiej strony komory akumulatora ostrymi przedmiotami.
+ NIE WOLNO zgina¢ dodatkowej podktadki na czoto na site.

* NIE WOLNO obracac¢ pokretta regulacji opaski na gtowe ani pokretta regulacji dioptrii
na site, aby unikng¢ uszkodzenia.

1. Rozi6z anteny.

2. Ustaw podkfadke na czoto w najnizszym potozeniu.
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3. Zatbéz gogle po witaczeniu zasilania urzadzen.

4. Obrd&¢ pokretto regulacji opaski na gtowe na komorze akumulatora, aby wyregulowa¢
dtugos¢ opaski. Obracaj zgodnie z ruchem wskazéwek zegara, aby dokreci¢ opaske i
przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara, aby jg poluzowad. Zalecamy noszenie gogli tak,
aby komora akumulatora znajdowata sie w gérnej, tylnej czesci gtowy, aby zapobiec jej
zsuwaniu sie.

Jak uzyskaé wyrazny widok

Obracaj pokretta na spodzie gogli, aby wyregulowa¢ dioptrie, jesli Twoje widzenie miesci
sie w zakresie od -6,0 D do +2,0 D. Ekran gogli wyswietli warto$¢ dioptrii podczas obracania
pokrettem.

1. Obro¢ oba pokretta w pokazanym kierunku, aby je odblokowac. Po odblokowaniu pokretta
wyskoczg".

2. Przesun suwak w lewo i prawo tak, aby dostosowa¢ odlegto$¢ miedzy soczewkami w sposéb,
ktéry pozwoli na prawidtowe wyréwnanie obrazéw.

© 2024 DJIl Wszelkie prawa zastrzezone. 15
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3. Powoli obracaj pokrettami, aby wyregulowac dioptrie. Obstugiwany zakres regulacji wynosi
od -6,0 D do +2,0 D.

Q » Gogle nie obstugujg korekcji astygmatyzmu. Jesli potrzebna jest korekcja
astygmatyzmu lub jesli dioptrie gogli s nieodpowiednie, mozesz zakupi¢ dodatkowe
soczewki i uzy¢ dostarczonych oprawek na okulary, aby zatozy¢ je na gogle. Aby
uzyskac wigcej informacji, zobacz temat ,Jak uzywa¢ soczewek korekcyjnych”.

* Podczas pierwszej regulacji dioptrii zaleca sie ustawienie ich nieco ponizej dioptrii
Twoich okularéw korekcyjnych. Odczekaj, az oczy sie przystosujg, a nastepnie
ponownie wyreguluj dioptrie, az uzyskasz wyrazny obraz. Aby unikng¢ zmeczenia oczu,
nie ustawiaj dioptrii powyzej dioptrii swoich okularéw korekcyjnych.

4. Po uzyskaniu wyraznego widoku wcisnij pokretta i obré¢ je w pokazanym kierunku, aby
zablokowac potozenie i dioptrie soczewek.

Jak uzywa¢ soczewek korekcyjnych
DJI Goggles 3 obstuguja regulacje dioptrii od -6,0 D to +2,0 D.

Jesli Twoje widzenie miesci sie w zakresie od 6,0 D to -8,0 D, mozesz zamontowa¢ soczewki
korekcyjne -2,0 D dotgczone do zestawu.

16 © 2024 D)l Wszelkie prawa zastrzezone.
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1. Zdejmij oryginalne oprawki z gogli, obracajgc w przeciwnym kierunku ruchu wskazéwek
zegara tak, jak pokazano to na rysunku.

+20D~-60D

2. Wyjmij soczewki korekcyjne -2,0 D i zdejmij folie ochronng. Rozréznij lewg i prawg soczewke
po oznaczeniach L i R na spodzie.

3. Dopasuj znaki pozycjonujace po lewej i prawej stronie oprawki soczewek korekcyjnych do
znakdéw na wewnetrznym okregu oprawki soczewek gogli. Zamontuj soczewki korekcyjne,
dociskajac je, a nastepnie obré¢ jg w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara, az
oznaczenia na oprawce soczewki korekcyjnej zréwnajg sie z oznaczeniami na oprawce
soczewek gogli.

4. Dostosuj dioptrie gogli do swoich potrzeb i zablokuj pokretta.

/\ * Po zamontowaniu soczewek korekcyjnych -2,0 D warto$¢ dioptrii wyswietlana na
ekranie nie jest rzeczywistg wartoscig dioptrii. Rzeczywista warto$¢ dioptrii jest suma
wartosci na ekranie i -2,0 D.

© 2024 DJI Wszelkie prawa zastrzezone. 17
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Zakup i montaz wiasnych soczewek korekcyjnych

Jesli potrzebna jest korekcja astygmatyzmu lub jesli dioptrie gogli sa nieodpowiednie, mozesz
zakupi¢ odpowiednie soczewki i uzy¢ oprawek soczewek korekcyjnych, aby zatozy¢ je na gogle.

/\ - Przed zakupem soczewek zanies$ caty zestaw soczewek korekcyjnych -2,0 D (pare
wraz z oprawkami) do profesjonalnego sklepu optycznego, aby upewnic sig, ze
ksztatt, rozmiar, 0o$ astygmatyzmu i grubos¢ krawedzi (<1,8 mm) soczewek spetniajg
wymagania montazowe oprawek soczewek korekcyjnych.

1. Wypchnij i zdejmij soczewki -2,0 D z oprawek. Obré¢ oprawke.

2

3. Wyjmij zakupione soczewki i tez znajdz najkrétsza krawedz ciecia.

4. Zidentyfikuj lewg i prawg soczewke oraz odpowiadajace im oprawki. Dopasuj i wyréwnaj do
najkroétszej krawedzi oraz zamontuj soczewki do oprawki tak, aby wklesta strona soczewek
byta skierowana w strong oka.

5. Upewnij sig, ze soczewka jest zainstalowana na miejscu i nie jest przechylona. Wyczys$¢
soczewki za pomocg Sciereczki do czyszczenia z odciskéw palcéw i kurzu.

6. Zatdz soczewki korekcyjne na gogle.

18 © 2024 DJi Wszelkie prawa zastrzezone.
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7. Dostosuj dioptrie gogli do swoich potrzeb i zablokuj pokretta.

Q + Jesli zwykle nosisz okulary -9,0 D, mozesz zakupi¢ pare soczewek -3,0 D i wyregulowac
dioptrie gogli na -6,0 D. Wéwczas tgczna wartoé¢ dioptrii po zatozeniu samodzielnie
przygotowanych soczewek wyniesie -9,0 D.

Jak uzywa¢ dodatkowej podktadki na czoto

Po zatozeniu soczewek korekcyjnych odlegtos¢ miedzy soczewkami a oczami zmniejsza sie, a
rzesy moga omiatac soczewki. Jezeli odczuwasz dyskomfort, zat6z dodatkowg podktadke na
czoto.

Podktadka na czoto

2

1. Zdejmij oryginalng podktadke na czoto.

2. Zamocuj dodatkowg podktadke na czoto, a nastepnie zat6z na nig oryginalng podktadke na
czoto.

Przygotowanie DJI RC Motion 3

Nacisnij przycisk zasilania raz, aby sprawdzi¢ aktualny poziom natadowania akumulatora. Jesli
poziom natadowania akumulatora jest zbyt niski, nataduj go przed uzyciem.

5V,2A
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taczenie

Gogle i kontroler ruchu kupione w zestawie z dronem sg z nim taczone przed dostawg. W razie
zakupu w inny sposéb, wykonaj ponizsze kroki, aby potgczy¢ urzadzenia.

Upewnij sig, ze urzadzenia uzywane z dronem zostaty zaktualizowane do najnowszej wersji za
pomoca oprogramowania DJI ASSISTANT™ 2 (Consumer Drone Series) przed podtgczeniem i
wigczeniem zasilania.

1.

20

5N

taczenie drona z goglami:

a. Naciénij przycisk zasilania drona i przytrzymaj, az wyda on sygnat dzwiekowy, a diody LED
poziomu natadowania akumulatora zaczng kolejno migac.

b. Nacisnij przycisk zasilania na goglach i przytrzymaj, az zaczng one wydawac ciggty sygnat
dzwiekowy, a diody LED sygnalizujgce poziom natadowania akumulatora zaczng kolejno
migac.

c. Po zakonczeniu taczenia, diody LED poziomu akumulatora drona $wiecg sie na state
i wySwietlajg poziom akumulatora, gogle przestajg wysyta¢ sygnaty dzwiekowe, a
transmisje obrazu mozna normalnie wyswietlac.
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2. taczenie gogli z kontrolerem ruchu:

a. Naciénij przycisk zasilania na goglach i przytrzymaj, az zaczng one wydawac ciggty sygnat
dzwiekowy, a diody LED sygnalizujagce poziom natadowania akumulatora zaczng kolejno
migac.

b. Nacisnij przycisk zasilania na kontrolerze ruchu i przytrzymaj, az zacznie on wydawac
ciggty sygnat dzwiekowy, a diody LED sygnalizujgce poziom natadowania baterii zaczng
kolejno migac.

c. Po pomys$lnym potaczeniu gogle i kontroler ruchu przestang wydawac¢ sygnat dzwiekowy,
a obie diody LED zaczng Swieci¢ ciggtym Swiattem, pokazujgc poziom natadowania
akumulatora.

Q + Podczas taczenia dopilnuj, aby urzgdzenia byly oddalone od siebie najwyzej 0,5 m.
« Jesli taczenie sie nie powiedzie, uruchom ponownie urzadzenia. Podtgcz gogle do
urzgdzenia mobilnego, w aplikacji DJI Fly wybierz Instrukcja taczenia i postepuj zgodnie
z wyswietlanymi na ekranie instrukcjami.

/\ *+ Podczas lotu dronem mozna sterowac tylko jednym urzadzeniem zdalnego
sterowania. Jesli Twéj dron zostat potgczony z wieloma urzagdzeniami zdalnego
sterowania, przed lotem wylacz inne urzgdzenia zdalnego sterowania.

Aktywacja

DJI Avata 2 przed pierwszym uzyciem musi przej$¢ aktywacje. Wiacz zasilanie drona, gogli
i urzgdzenia zdalnego sterowania i upewnij sie, ze wszystkie urzadzenia sg potgczone. Aby
przeprowadzi¢ aktywacje, podtacz gogle przez USB-C do urzadzenia mobilnego, uruchom
aplikacje DJI Fly i postepuj zgodnie z instrukcjami. Aktywacja wymaga potgczenia z internetem. W
przypadku niepowodzenia automatycznego taczenia nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami
wyswietlanymi na ekranie DJI Fly, aby powigza¢ dron z goglami. Dron i gogle musza by¢
powigzane, aby otrzymac serwis w ramach gwarancji.
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Q + Gogle obstuguja wytgcznie standardowe protokoty USB-C i kable Lightning z
certyfikatem MFi. Przewody niestandardowe nie sg obstugiwane. Jesli urzadzenia
nie reagujg po podtaczeniu, uzyj innego przewodu do transmisji danych i sprébuj
ponownie.

Aktualizacja oprogramowania sprzetowego

Kiedy dostepne bedzie nowe oprogramowanie sprzetowe, w aplikacji DJI Fly pojawi sie monit. Po
wyswietleniu wtasciwego monitu wykonaj od razu aktualizacje oprogramowania sprzetowego.
Zapewni to najwyzszy komfort obstugi drona. Aby uzyskac¢ wiecej informacji, zobacz temat
+Aktualizacja oprogramowania sprzetowego".
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Informacje ogélne

Dron

1. Gimbalikamera 7. Przycisk zasilania

2. Smigta 8. Diody LED poziomu natadowania
3. Silniki akumulatora

4. Wskaznik stanu drona 9. Inteligentny akumulator lotniczy

5. System czujnikéw podczerwieni 10. Sprzaczki akumulatora

6. System widocznosci do przodu i do tytu 11. Port USB-C

12. Gniazdo kart microSD
DJI Goggles 3

O

1. Anteny 9. Pokretto regulacji opaski na gtowe

2. Podktadka na czoto 10. Piankowa wyscidtka

3. Gniazdo kart microSD 11. Obiektyw

4. Czujnik zblizeniowy 12. Diody LED poziomu natadowania
Wykrywa, czy uzytkownik nosi gogle i akumulatora
automatycznie wigcza lub wytacza ekran. 13. Przycisk zasilania/przycisk taczenia

5. Przycisk 5D 14. Port USB-C

6. Przycisk Wstecz 15. Pokretto regulacji suwaka/dioptrii IPD

7. Opaska na glowe (odlegto$¢ miedzytrzonowa) (zwane dalej

.pokrettem")
8. Komora akumulatora

16. Kamera
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DJI RC Motion 3

vk N

24

Diody LED poziomu natadowania
akumulatora

Przycisk blokady
Manipulator

Przycisk trybu

Przycisk migawki/nagrywania

© 2024 DJI Wszelkie prawa zastrzezone.
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7.
8
9

Akcelerator
Pokretto
Port USB-C

Przycisk zasilania

10. Otwér na pasek



Bezpieczenstwo
lotu
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Bezpieczenstwo lotu

Po zakonczeniu przygotowan przed lotem zaleca sie przeéwiczenie umiejetnosci latania i
bezpieczne latanie. Wybierz odpowiedni obszar do lotu zgodnie z nastepujgcymi wymaganiami
i ograniczeniami. Podczas lotu nalezy $cisle przestrzegac lokalnych przepiséw i regulacji.
Przed lotem nalezy zapoznac sie z Zasadami bezpieczenstwa. Ich znajomos¢ pozwoli zapewnié¢
bezpieczne uzytkowanie produktu.

Ograniczenia lotéw

System GEO (Geospatial Environment Online)

System DJI GEO to globalny system informacyjny, ktéry w czasie rzeczywistym dostarcza
informacji na temat bezpieczenstwa lotéw i aktualnych ograniczen przestrzennych oraz
zapobiega wlatywaniu do przestrzeni objetej ograniczeniami. W wyjgtkowych okolicznosciach
mozna wymusi¢ mozliwo$¢ wlotu do takiej przestrzeni. Przedtem jednak uzytkownik musi
tego zazada¢, stosownie do biezacego poziomu ograniczenia w obszarze planowanego lotu.
System GEO moze nie by¢ w petni zgodny z lokalnymi przepisami i regulacjami. Uzytkownicy
ponoszg samodzielng odpowiedzialno$¢ za bezpieczenstwo lotu i przed ztozeniem wniosku o
odblokowanie lotu w obszarze objetym ograniczeniami muszg potwierdzi¢ sytuacje prawna.
Wiecej informacji na temat systemu GEO jest dostepnych na stronie https://fly-safe.dji.com.

Limity lotu

Ze wzgledbéw bezpieczenstwa limity lotu sg domysinie wigczone, aby poméc uzytkownikom
w bezpiecznej obstudze drona. Uzytkownicy moga ustawia¢ limity lotu na wysokos$¢ i
odlegtos¢. Limity putapu, odlegtosci i stref GEO funkcjonujg jednoczeénie w celu zarzadzania
bezpieczenstwem lotu, gdy dostepny jest sygnat GNSS. Gdy sygnat GNSS jest niedostepny, tylko
putap moze by¢ ograniczony.

Limity putapu i odlegtosci lotu

Maksymalna wysokos¢ lotu ogranicza wysokos¢ lotu drona, natomiast maksymalna odlegtos¢
lotu ogranicza promien lotu drona wokdt punktu startu. W celu zwiekszenia bezpieczeristwa
lotow limity te mozna ustawi¢ w goglach.

Punkt startu
Maks. wysokos$¢ .
Maks. odlegtos¢

Wysokos¢ drona podczas startu

Ostatni wprowadzony punkt startu.
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Silny sygnat GNSS

Ograniczenia lotéw Monit w goglach
Maks. Wysoko$¢ lotu musi by¢ nizsza od ustawionej Osiggnieto maks.
wysokos¢ wysokosci. putap lotu.
Maks. O}dlegk?sc w linii pros'tej od drona do’ punktu startu | Osiagnieto maks.
., nie moze przekroczy¢ maks. odlegtosci lotu ustalonej .,
odlegtos¢ odlegtosc lotu.
w goglach.
Staby sygnat GNSS
Ograniczenia lotéw Monit w goglach
* Wysoko$¢ jest ograniczona do 50 m od punktu
startu przy dostatecznym Swietle.
+ Wysoko$¢ jest ograniczona do 3 m nad podtozem
Maks. przy stabym oswietleniu i pracy na systemie | Osiggnieto maks.
wysokos¢ czujnikéw podczerwieni. putap lotu.
* Wysoko$¢ jest ograniczona do 50 m od punktu
startowego, jesli oswietlenie jest stabe, a system
czujnikéw podczerwieni nie dziata.
Maks. Bez ograniczen
odlegtos¢ 3

/\ * Za kazdym razem, gdy dron jest wtgczany, limit wysokosci 3 m lub 50 m zostanie
automatycznie usuniety, o ile sygnat GNSS stanie sie przynajmniej jeden raz silniejszy
(biate lub zétte paski sygnatu). Nawet jesli sygnat ponownie GNSS stanie sie staby, limit
nie zacznie z powrotem obowigzywac.

+ Jesli dron wyleci poza zasieg z powodu sity bezwtadnosci, nadal mozna nim sterowac,
ale nie mozna nim polecie¢ dalej. Jesli dron wyleci poza maksymalny promien, zejdzie
ponizej limitu wysokosci z predkoscig 5 m/s. Jedli dron wleci do strefy wysokosci,
lgdowanie zostanie rozpoczete po 100-sekundowym odliczeniu.

+ Ze wzgleddw bezpieczenstwa NIE NALEZY lata¢ w poblizu lotnisk, autostrad, dworcow
kolejowych, linii kolejowych, centréw miast i innych wrazliwych obszaréw. Lataj dronem
tylko w zasiegu wzroku.

Strefy GEO

System DJI GEO wyznacza bezpieczne lokalizacje lotéw, zapewnia poziomy zagrozenia
oraz informacje o bezpieczenstwie dla poszczegélnych lotéw oraz oferuje informacje o
ograniczeniach przestrzeni powietrznej. Wszystkie obszary z ograniczeniami to tzw. strefy
GEO, ktére sg dalej podzielone na strefy ograniczone, strefy autoryzacji, strefy ostrzezenia,
rozszerzone strefy ostrzezenia i strefy ograniczenia wysokosci. Uzytkownicy mogg przegladac
takie informacje w czasie rzeczywistym w DJI Fly. Strefy GEO to konkretne obszary lotéw, w
tym miedzy innymi lotniska, miejsca duzych wydarzen, miejsca sytuacji awaryjnych (takie
jak pozary lasoéw), otoczenie elektrowni jadrowych, wiezienia, obiekty rzagdowe i obiekty
wojskowe. Domyslnie system GEO ogranicza mozliwos$¢ startu i wlotu do stref, ktére mogg
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budzi¢ obawy dotyczace bezpieczenstwa. Mapa stref GEO zawierajgca wyczerpujace informacje
na temat stref GEO na catym Swiecie jest dostepna na oficjalnej stronie internetowej DJI:
https://fly-safe.dji.com/nfz/nfz-query.

Odblokowywanie stref GEO

Aby zaspokoi¢ potrzeby réznych uzytkownikéw, DJI zapewnia dwa tryby odblokowania:
Samoodblokowywanie i odblokowywanie niestandardowe. Wnioski mozna przesyta¢ przez
strone DJI Fly Safe.

Samoodblokowywanie jest przeznaczone do odblokowywania stref autoryzacji. Aby wykona¢
samoodblokowywanie, uzytkownik musi przesta¢ wniosek przez strone DJI Fly Safe dostepng
pod adresem https://fly-safe.dji.com. Po zatwierdzeniu zadania odblokowania uzytkownik moze
zsynchronizowac licencje odblokowujgcg za pomoca aplikacji DJI Fly. Aby odblokowa¢ strefe,
uzytkownik moze wystartowa¢ dron lub wlecie¢ nim bezposrednio do zatwierdzonej strefy
autoryzacji, a nastepnie postepowac zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi w aplikacji DJI Fly.

Funkcja Odblokowywanie niestandardowe jest przeznaczona dla uzytkownikéw o specjalnych
wymaganiach. Wyznacza niestandardowe obszary lotéw zdefiniowane przez uzytkownika i
zapewnia dokumenty uprawnien do lotéw specyficzne dla potrzeb réznych uzytkownikéw. Ta
opcja jest dostepna we wszystkich krajach i regionach i mozna o nig zawnioskowac przez strone
DJI Fly Safe dostepna pod adresem https://www.dji.com/flysafe.

/\ * Aby zapewni¢ bezpieczenstwo lotu, dron po wlocie do strefy odblokowanej nie bedzie
mogt z niej wyleciec. Jesli punkt startu jest poza strefg odblokowania, dron nie bedzie
mogt do niego wrocic.
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Wymagane warunki Srodowiskowe podczas lotu

1.

10.
11.

12.
13.

NIE NALEZY korzysta¢ z drona w trudnych warunkach pogodowych, w tym przy predkosciach
wiatru przekraczajgcych 10,7 m/s, przy opadach $niegu, w czasie grzmotdw i btyskawic, deszczu i
we mgle.

Nalezy wykonywac loty wytgcznie na otwartej przestrzeni. Wysokie budynki i duze metalowe
konstrukcje mogg wptywac na doktadnos¢ wskazan kompasu poktadowego i systemu GNSS.
NIE NALEZY startowa¢ z balkonu lub lokalizacji znajdujacych sie w odlegtosci mniejszej niz
15 m od budynkéw. Podczas lotu nalezy zachowa¢ odlegto$¢ co najmniej 15 m od budynkdw.
Po wystartowaniu a przed kontynuowaniem lotu, nalezy upewnic¢ sie, ze pojawit sie komunikat
,Punkt startu zostat zaktualizowany”. W przypadku startu drona w poblizu budynkéw
nie mozna zagwarantowa¢ doktadnego ustalenia punktu startu. W takim wypadku nalezy
uwaznie obserwowac biezgce potozenie drona podczas jego automatycznego powrotu
do punktu startu (RTH). Zalecane jest wytgczenie automatycznej funkcji RTH, gdy dron
znajdzie sie w poblizu punktu startu, i reczne kontrolowanie jego lgdowania w odpowiednim
miejscu.

W przypadku stabego sygnatu GNSS nalezy lata¢ dronem w warunkach dobrego oswietlenia
i widocznosci. W warunkach stabego oswietlenia system wizyjny moze nie dziata¢
prawidtowo. Dronem wolno lata¢ tylko w dzien.

Unikaj przeszkdd, ttumoéw, drzew i zbiornikéw wodnych. Zalecana wysokos¢ lotu nad wodg
to co najmniej 6 m.

Minimalizuj zaktécenia poprzez unikanie obszaréw o wysokim poziomie elektromagnetyzmu,
takich jak miejsca w poblizu linii energetycznych, stacji bazowych, podstacji elektrycznych i
wiez nadawczych.

Staraj sie zachowac odlegtos¢ wiekszg niz 200 m od miejsc wystepowania silnych zaktocen
fal elektromagnetycznych, takich jak stacje radarowe, stacje przekaznikowe mikrofalowe,
stacje bazowe komunikacji mobilnej i urzadzenia zaktécajgce drony.

Wydajnos¢ drona i akumulatora podczas lotéw na wysokosciach powyzej 5000 m spada.
Lataj ostroznie.

Dtugos¢ drogi hamowania drona jest zalezna od wysokos$¢ lotu. Im wieksza wysokos¢,
tym dtuzsza droga hamowania. Podczas lotu na wysokosci powyzej 3000 m uzytkownik
dla zachowania bezpieczeristwa powinien zatozy¢ dtugos¢ drogi hamowania co najmniej
20 metréw (pionowo) i 25 metréw (poziomo).

Dron nie moze korzysta¢ z systemu GNSS w obrebie regionéw polarnych. Zamiast tego
korzystaj z systemu widocznosci.

NIE WOLNO startowac z poruszajacych sie obiektow, takich jak samochody i statki.

NIE WOLNO startowac z powierzchni, ktére majg jednolity kolor lub silnie odbijajg Swiatto,
takich jak dach samochodu.

NIE WOLNO lata¢ dronem w $rodowisku narazonym na pozary lub wybuchy.

Dron, gogle, urzadzenie zdalnego sterowania, akumulator, tadowarka akumulatora i stacja
tadowania akumulatora powinny by¢ uzywane w srodowisku suchym.
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14.

15.
16.

NIE WOLNO uzywac¢ drona, gogli, urzgdzenia zdalnego sterowania, akumulatora, tadowarki
akumulatora i stacji tadowania akumulatora w poblizu wypadkéw, pozaréw, eksplozji,
powodzi, tsunami, lawin, osunie¢ ziemi, trzesien ziemi, pytu, burz piaskowych, stonej mgty
lub zagrzybienia.

NIE WOLNO lata¢ dronem w poblizu stad ptakéw.

NIE WOLNO uzywac tadowarki akumulatoréw w wilgotnym $rodowisku.

Odpowiedzialna obstuga drona

Aby uniknagé¢ powaznych obrazen i szkéd materialnych, nalezy przestrzega¢ nastepujacych
zasad:

1.

10.

11.

NIE MOZESZ BYC pod wptywem érodka znieczulajgcego, alkoholu, narkotykéw albo cierpie¢
na zawroty gtowy, zmeczenie, mdtosci lub inne stany, ktére mogtyby uposledzi¢ zdolno$¢ do
bezpiecznej obstugi drona.

Po wyladowaniu nalezy najpierw wytgczy¢ dron, a nastepnie wytgczy¢ urzadzenie zdalnego
sterowania.

NIE WOLNO upuszcza¢, uruchamia¢, wystrzeliwac¢ ani w zaden inny sposéb nadawac
predkosci jakimkolwiek niebezpiecznym tadunkom na lub w budynki, osoby lub zwierzeta,
co mogtyby spowodowac¢ obrazenia ciata lub uszkodzenie mienia.

NIE WOLNO uzywac drona, ktéry ulegt awarii lub przypadkowemu uszkodzeniu, ani drona,
ktory nie jest w dobrym stanie.

Upewnij sig, ze trenujesz wystarczajgco dtugo i masz plany awaryjne na wypadek sytuacji
kryzysowych lub w przypadku wystgpienia incydentu.

Upewnij sie, ze masz plan lotu. NIE lataj dronem lekkomyslinie.

Podczas korzystania z kamery nalezy szanowac¢ prywatnos$¢ innych oséb. Nalezy
przestrzegac lokalnych przepiséw, regulacji i norm moralnych dotyczacych prywatnosci.

NIE WOLNO uzywac tego produktu do celéw innych niz do uzytku osobistego.

NIE WOLNO uzywa¢ tego produktu do nielegalnych lub niestosownych celéw, takich jak
szpiegowanie, operacje wojskowe lub nieautoryzowane dochodzenia.

NIE WOLNO uzywac tego produktu do zniestawiania, naduzywania, nekania, przesladowania,
grozenia ani w inny sposob naruszania praw ustawowych innych oséb, takich jak prawo do
prywatnosci i wizerunku.

NIE WOLNO narusza¢ prywatnej wtasnosci innych oséb.

Lista kontrolna przed lotem

1.

30

Upewnij sie, ze gogle, urzadzenia zdalnego sterowania, inteligentny akumulator lotniczy i
urzgdzenie mobilne sg w petni natadowane.

Upewnij sig, ze Smigta sg prawidtowo i bezpiecznie zamontowane.

Upewnij sie, ze Inteligentny akumulator lotniczy jest bezpiecznie zamontowany.
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v o N o

11.
12.

Upewnij sie, ze pytoszczelne ostony portu USB-C i gniazda karty microSD sg prawidtowo i
bezpiecznie zamkniete.

Upewnij sie, ze ochraniacz gimbala zostat zdjety. Upewnij sie, ze obiektyw kamery i sensory
sq czyste.

Upewnij sie, ze dron, urzadzenie zdalnego sterowania, gimbal i kamera dziatajg prawidtowo.
Upewnij sig, ze anteny gogli sg roztozone.
Upewnij sie, ze gogle dziatajg normalnie i wyswietlajg transmisje wideo.

Upewnij sie, ze maksymalna wysoko$¢ lotu, maksymalna odlegtos¢ lotu i wysokos$¢ RTH sg
odpowiednio ustawione w goglach zgodnie z lokalnymi przepisami i regulacjami.

. Uzywaj tylko oryginalnych czesci marki DJI lub czes$ci autoryzowanych przez DJI.

Nieautoryzowane czesci mogg powodowac nieprawidtowe dziatanie systemu i zagraza¢
bezpieczenstwu lotu.

Sprawdz, czy zdalny identyfikator jest aktualny i dziata.

NIE lataj nad obszarami o wysokiej gestosci zaludnienia.

© 2024 DJI Wszelkie prawa zastrzezone 31



Obstuga lotu

32 © 2024 D)l Wszelkie prawa zastrzezone.



DJI Avata 2 Instrukcja obstugi

Obstuga lotu

W tej sekcji wyjasniono jak wykonywac rézne czynnosci za pomocga drona. Ponizsze kroki
pomoga uzytkownikom prawidtowo obstugiwaé drona.

1.

vk W

Ustaw dron na otwartym, ptaskim obszarze z tytem drona skierowanym w Twojg strone.
Wiacz zasilanie gogli, urzadzenia zdalnego sterowania i drona.

Poczekaj, az wskazniki stanu drona beda powoli miga¢ na zielono i zatéz gogle.
Uruchom silniki.

Sprawdz podglad lotu na zywo w goglach, aby upewnic sig, ze nie pojawiajg sie zadne
ostrzezenia i ze sygnat GNSS jest silny.

Nacis$nij dwukrotnie przycisk blokady, aby uruchomi¢ silniki drona, a nastepnie nacisnij i
przytrzymaj, aby dron wystartowat. Dron wzniesie sie na wysokos¢ okoto 1,2 m i zawisnie.

Nacisnij i przytrzymaj przycisk blokady, gdy dron zawisnie, aby wylgdowat automatycznie i
wytgczyt silniki.
Wytacz zasilanie drona, gogli i urzadzenia zdalnego sterowania.

Podstawowa obstuga lotu

XJ: -+ Zaleca sie obejrzenie filmu instruktazowego w goglach przed pierwszym uzyciem.

Przejdz do zaktadki Settings > Control > Motion Controller > Flight Control > Motion
Controller Instructions (Ustawienia > Sterowanie > Kontroler ruchu > Sterowanie lotem
> Instrukcje dot. kontrolera ruchu).

Steruj dronem za pomocg przycisku blokady, manipulatora i akceleratora DJI Motion Controller 3.

(@ Przycisk blokady stuzy do sterowania startem, lagdowaniem i

(@ Poruszaj manipulatorem, aby dron wznosit sie, opadat albo

@ Akcelerator ma dwa poziomy nacisku. Po delikatnym nacisnieciu

*

hamowaniem drona.

przemieszczat sie¢ w poziomie w lewo lub w prawo*.

do srodkowej pozycji pierwszej i drugiej blokady, mozna odczué
zauwazalng pauze. Wciskaj akcelerator do kolejnych poziomoéw
blokady, aby sterowa¢ réznymi dziataniami drona.

Kiedy funkcja Easy ACRO nie jest wigczona lub manewr Easy ACRO jest
wybrany w trybie Slizg.

© 2024 DJI Wszelkie prawa zastrzezone 33



DJI Avata 2 Instrukcja obstugi

Kiedy akcelerator nie zostanie wcisniety, dron zawisnie w
miejscu.

Delikatnie wciskajgc akcelerator do pierwszej blokady,
mozesz dostosowac¢ orientacje drona, przechylajac
kontroler ruchu pionowo w lewo lub w prawo.

Nalezy pamieta¢, ze w tym momencie dron nie bedzie
leciat do przodu.

Wcisnij akcelerator do drugiego poziomu blokady, aby
dron leciat w kierunku okregu widocznego w goglach.

Startowanie, hamowanie i lagdowanie

Startowanie Nacisnij dwukrotnie przycisk blokady, aby uruchomi¢ silniki drona, a nastepnie
ponownie nacisnij i przytrzymaj, aby dron wystartowat. Dron wzniesie sie na
wysokos¢ okoto 1,2 m i zawisnie.

Hamowanie Nacisnij przycisk blokady podczas lotu, aby dron zahamowat i zawist w miejscu.
Ponowne nacisniecie pozwala wznowi¢ lot.

Ladowanie  Nacisnij i przytrzymaj przycisk blokady, gdy dron zawisnie, aby wylgdowat
automatycznie i wytgczyt silniki.

Q * Po uruchomieniu silnikéw drona podwdéjnym nacisnieciem przycisku blokady powoli
przesun manipulator w gére, aby dron wystartowat.
+ Gdy dron osiggnie pozycje do ladowania, a funkcja Easy ACRO jest wytgczona,
delikatnie przesun manipulator w dét, aby wylgdowa¢. Po wylagdowaniu przesun
manipulator w dét i przytrzymaj w tej pozycji dopoki silniki sie nie zatrzymaja.
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/N W przypadku wystgpienia podczas lotu sytuacji awaryjnej (np. kolizji lub utraty kontroli
nad dronem), czterokrotne nacisniecie przycisku blokady uruchomi funkcje Stop
Motors Mid-flight (Zatrzymaj silniki w trakcie lotu) i natychmiast zatrzyma silniki drona.
Funkcja Stop Motors Mid-flight (Zatrzymaj silniki w trakcie lotu) w czasie lotu
spowoduje rozbicie drona. Wykonuj te czynnos¢ z nalezytg ostroznoscia.

+ Aby zapewni¢ bezpieczenistwo lotu przy korzystaniu z kontrolera ruchu, nacisénij
raz przycisk hamulca, aby zahamowa¢ i zawiesi¢ dron przed obstuga gogli.
Nieprzestrzeganie tego zalecenia stanowi zagrozenie dla bezpieczenstwa i moze
prowadzi¢ do utraty kontroli nad dronem lub obrazen ciata.

Lot do przodu i do tytu

Wcisnij lub wypchnij akcelerator na kontrolerze ruchu, aby lecie¢ do przodu lub do tytu.
Zastosuj wiekszy nacisk podczas wciskania lub wypychania, aby przyspieszy¢. Odpué¢, aby dron
zatrzymat sie i zawist w powietrzu.

Trajektoria lotu Uwagi

Wcisnij akcelerator do drugiego poziomu
blokady, aby dron leciat w kierunku okregu
widocznego w goglach.

Popchnij akcelerator do przodu, aby
odlecie¢ dronem do tytu.
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Dostosowywanie orientacji drona

Delikatnie wcisnij akcelerator do pierwszej blokady i jednoczednie przechyl gérng czes¢
kontrolera ruchu w dowolnym kierunku, aby dron zaczat sie obraca¢. Im wiekszy kat
przechylenia kontrolera ruchu, tym szybciej dron bedzie sie obracat. Okrag w goglach przesunie
sie w lewo i w prawo, a podglad lotu na zywo odpowiednio sig zmieni.

Wznoszenie i opadanie drona pod katem

Kiedy dron musi lecie¢ pod katem do géry, wciénij akcelerator do drugiej blokady, jednoczesnie
przechylajac kontroler ruchu w goére.

Kiedy dron musi lecie¢ pod katem w dot, wcisnij akcelerator do drugiej blokady, jednocze$nie
przechylajac kontroler ruchu w dét.
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Sterowanie gimbalem i kamera

Przechyl kontroler ruchu w gére i w dét, aby kontrolowaé pochylenie gimbala. Nachylenie
gimbala zmienia sie wraz z odpowiednim nachyleniem kontrolera ruchu i jest zawsze zgodne z
orientacjg kontrolera ruchu. Okrag w goglach przesunie sie w gére i w dét, a podglad lotu na zywo
odpowiednio sig¢ zmieni.

Przetaczanie tryb6w lotu

Kontroler ruchu ma dwa tryby: Tryb normalny i tryb sportowy. Tryb normalny wybrany jest
domyslnie.

Naciénij przycisk trybu raz, aby przetaczy¢ miedzy trybami normalnym i sportowym. W trybie
sportowym predkos¢ lotu drona wzrasta. Logika dziatania kontrolera ruchu pozostaje taka
sama w trybie sportowym i w trybie normalnym.

Wiecej informacji na temat réznic pomigdzy poszczegdlnymi trybami lotu mozna znalez¢ w
sekgji , Tryby lotu”.

Sledzenie glowy

Po wtaczeniu $ledzenia gtowy mozna sterowaé poziomg orientacjg drona i nachyleniem gimbala
za pomocg ruchow gtowy. Otwérz menu skrétéw w podgladzie lotu na zywo, przejdz do menu
szybkiego sterowania i kliknij <3, aby wtgczy¢ $ledzenie gtowy.

Po wejsciu w tryb Sledzenia gtowy kontroler ruchu nie bedzie w stanie kontrolowa¢ pochylenia
gimbala i dostepne bedzie wytgcznie sterowanie za posrednictwem drona. Nadal mozna
kontrolowac¢ kurs drona, przechylajgc kontroler ruchu bez wciskania akceleratora.

/N - Funkgja $ledzenia gtowy nie jest dostepna po zdjeciu gogli.
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Easy ACRO

Uzyj kontrolera ruchu, aby wykonywa¢ proste manewry Easy ACRO, w tym przewro6t do przodu,
przewr6t do tytu, przewrét i dryf o 180°.

A\ - Ze wzgledow bezpieczenstwa lotu wykonuj manewry Easy ACRO na otwartej przestrzeni.

1. Otwoérz menu skrétéw i wybierz Easy ACRO. Dron bedzie w trybie Easy ACRO. Easy ACRO
zawiera trzy akcje: Slizg, 180° Drift i Obré¢. Obejrzyj wybrany manewr po lewej stronie
podgladu na zywo w goglach.

-0 & B (nd +

Easy ACRO
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2. Uzyj pokretta na kontrolerze ruchu, aby przetgczac sie miedzy akcjami Easy ACRO.

3. Gdy funkcja Easy ACRO jest wigczona, poruszaj manipulatorem, aby wykonywa¢ rézne
czynnosci Easy ACRO, jak pokazano ponizej.

Slizg
Przesun joystick w gore lub w dét, aby dron wznosit sie lub opadat.

Przesun joystick w lewo lub w prawo, aby dron przeleciat w poziomie w lewo lub w prawo.

180° Drift

Przesun joystick w lewo lub w prawo, aby dron zadryfowat o 180° w lewo lub w prawo.

W tym trybie manewru dron nie bedzie reagowat na przesuwanie joystickiem w gore lub w dot.
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Obroc
Przesun joystick w gére lub w dét, aby dron wykonat obrét do przodu lub do tytu.

Przesun joystick w lewo lub w prawo, aby dron wykonat jeden obrét w lewo lub w prawo.

Q * Funkcji Easy ACRO nie mozna wtgcza¢ w nastepujgcych sytuacjach:
a. kiedy nagrywany jest film;
b. kiedy jest wtgczona funkcja $ledzenia gtowy;
c. kiedy korzysta sie z kontrolera DJI FPV Remote Controller 3.

/\ * Przed wykonaniem akcji Easy ACRO zwracaj uwage na otoczenie i upewnij sie, ze w
poblizu nie ma zadnych przeszkéd.

+ Funkcja Easy ACRO jest niedostepna w nastepujacych sytuacjach:
. Dron startuje, zawisa, Iaduje lub wraca do bazy;
. Dron jest w trybie sportowym;
Poziom natadowania akumulatora drona jest nizszy niz 25%;
. Wysoko$¢ drona jest nizsza ni¢ 1,5 m;
. Lot ma miejsce na obszarze o silnym wietrze (predkos$¢ wiatru przekraczajgca 10 m/s);
Jakos¢ pozycjonowania nie jest dobra (sygnat GNSS jest staby);

ga "D QN oW

. Dron znajduje sie w strefie buforowej strefy ograniczonej lub strefy wysokosciowej
albo zbliza sie do maksymalnej odlegtosci lotu.

+ W miare zwiekszania sie kata nachylenia drona (na przyktad podczas wykonywania
szybkich zakretéw lub szybkiego przyspieszania lub zwalniania), wysokos$¢ drona
réwniez bedzie musiata zosta¢ zwigekszona, w przeciwnym razie nie bedzie mozna uzy¢
Easy ACRO.

Sugestie i wskazowki dotyczgce nagrywania filméw

1. Lista kontrolna przed lotem zostata zaprojektowana tak, aby poméc bezpiecznie latac i
zapewni¢ mozliwos¢ nagrywania filméw podczas lotu. Przed kazdym lotem przejdz przez catg
liste kontrolng przed lotem.

Do robienia zdje¢ lub nagrywania filméw zalecamy uzywanie trybu normalnego.
NIE LATAJ w ztg pogode, np. w deszczowe lub wietrzne dni.
Wybierz ustawienia kamery, ktére najlepiej odpowiadajg Twoim potrzebom.

Przeprowadz loty prébne w celu ustalenia tras lotu i uchwycenia podgladu scen.

S

Podczas lotu kontroluj nacisk wywierany na akcelerator, aby utrzymac ptynny i stabilny ruch
drona.

40 © 2024 DJI Wszelkie prawa zastrzezone.



Dron

© 2024 DJI Wszelkie prawa zastrzezone. 41



DJI Avata 2 Instrukcja obstugi

Dron

Tryby lotu

Dron obstuguje nastepujgce tryby lotu. Tryby lotu mozna przetacza¢ pomiedzy trybem
normalnym a trybem sportowym za pomocg przycisku Mode na kontrolerze ruchu.

Tryb normalny: w tym trybie dron moze precyzyjnie zawisac i lata¢ stabilnie, dzieki czemu
nadaje sie do wigkszosci scenariuszy lotu.

Tryb sportowy: Maksymalna predko$¢ lotu poziomego drona wzros$nie w trybie sportowym.

Tryb reczny: Klasyczny tryb sterowania dronem FPV o najwyzszej manewrowosci. W trybie
recznym wszystkie funkcje wspomagania lotu, takie jak precyzyjne zawisanie i automatyczne
hamowanie, sg wytagczone. Wymagane sg sprawne umiejetnosci sterowania.

W trybie normalnym i sportowym, dron doswiadczy dryfu poziomego i funkcja RTH bedzie
niedostepna, np. kiedy system widocznosci w dét jest niedostepny albo wytaczony, a takze
kiedy sygnat GNSS jest staby albo wystepuja zaktocenia kompasu. W takim przypadku dron nie
moze zawisnac¢ ani zahamowac automatycznie. Dlatego, aby unikng¢ wypadkoéw, dron powinien
wyladowac jak najszybciej. Unikaj latania w zamknietych przestrzeniach lub w obszarach, w
ktorych sygnat GNSS jest staby lub odwietlenie nie jest wystarczajgce.

£+ Ze wzgledéw bezpieczenistwa podczas pierwszego lotu dron domysinie leci w
trybie dla poczatkujacych. W trybie dla poczatkujgcych, maksymalna predkos¢
lotu wynosi 1 m/s. Aby wyjs$¢ z trybu dla poczatkujgcych, otwdérz menu w goglach
i wybierz Settings > Control > Beginner Mode (Ustawienia > Sterowanie > Tryb dla
poczatkujgcych).

Tryb reczny jest obstugiwany tylko wtedy, gdy do obstugi drona uzywany jest kontroler
DJI FPV Remote Controller 3. W tym trybie mozna regulowa¢ drazek przepustnicy. DJI
Motion Controller 3 nie obstuguje trybu recznego. Wiecej informacji na temat trybu
recznego mozna znalez¢ w instrukgcji obstugi DJI FPV Remote Controller 3.

B>

W warunkach bezwietrznych wymagana jest minimalna droga hamowania wynoszaca
10 m, gdy dron wznosi sie i laduje w trybie sportowym albo normalnym.

Maksymalna predkos¢ lotu i droga hamowania drona w trybie sportowym znacznie
wzrastajg. W warunkach bezwietrznych wymagana jest minimalna droga hamowania
wynoszgca 30 m.

Czuto$¢ drona w trybie sportowym znacznie wzrasta, co oznacza, ze maty ruch drazka
sterowniczego na urzadzeniu zdalnego sterowania przektada sie na duzag odlegtos¢
przebyta przez drona. Nalezy zachowa¢ odpowiednig przestrzerh manewrowg podczas lotu.

Gdy wysokos¢ lotu drona jest mniejsza niz 5 m lub gdy w promieniu 5 m wokot
drona znajduja sie przeszkody, nalezy zachowaé ostrozno$¢ podczas wigczania trybu
recznego. Potozenie moze stac sie niestabilne podczas obracania drona w trybie
recznym w sytuacjach wymienionych ponizej. Obstuguj drona ostroznie, aby zapewni¢
stabilny lot.

a. Podczas obracania dronem z duzga predkoscia;

b. Gdy wysokos¢ lotu przekracza powyzej 3000 metréw nad poziomem morza;

c. Gdy predkos¢ lotu przekracza 13 m/s lub predko$¢ wiatru przekracza 7,9 m/s.
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Wskaznik stanu drona

Wskaznik stanu drona znajduje sie na gérze korpusu drona.

Opisy wskaznikéw stanu drona

Wskaznik stanu drona

Stany normalne

Miga na przemian na

czerwono, z6tto i zielono

Miga powoli na zielono

Miga powoli na z6tto

Miga powoli na

fioletowo

Stany ostrzegawcze

Miga szybko na zétto

Miga powoli na
czerwono

Miga szybko na
czerwono

Miga na czerwono
Swieci na czerwono

Miga na przemian na
czerwono i z6tto

Wigczanie i wykonywanie testéw
autodiagnostycznych

GNSS lub system wizyjny wigczony do
pozycjonowania

GNSS i system wizyjny wytaczone

Dron jest w trybie recznym

Utrata sygnatu urzadzenia zdalnego sterowania

Mozliwos$¢ startu jest wytgczona, np. przez niski
poziom natadowania akumulatora ™

Krytycznie niski poziom natadowania akumulatora

Btad IMU

Btad krytyczny

Wymagana kalibracja kompasu

[1] Jesli dron nie moze wystartowac, gdy wskazniki stanu powoli migajg na czerwono, zobacz ostrzezenie w

goglach.

© 2024 DJI Wszelkie prawa zastrzezone 43



DJI Avata 2 Instrukcja obstugi

Powrdt do punktu startu

Funkcja RTH (Powrdét do punktu startu) powoduje automatyczny powrét drona do ostatniego
zarejestrowanego punktu startu. RTH mozna uruchomi¢ na trzy sposoby: uzytkownik aktywnie
wyzwala RTH, dron ma niski poziom akumulatora lub sygnat zdalnego sterowania lub sygnat
transmisji wideo zostat utracony (uruchamia sie funkcja Failsafe RTH). Jezeli dron pomysinie
zarejestruje punkt startu, a system pozycjonowania dziata prawidtowo, po uaktywnieniu funkcji
RTH dron bedzie automatycznie kontynuowac lot do punktu startu i wylagduje w nim.

S GNSS Opis

Jako domys$iny punkt startu zostanie zarejestrowana pierwsza
lokalizacja, w ktorej dron odebrat silny lub umiarkowanie silny sygnat
GNSS (biata ikona). Punkt startu mozna zaktualizowa¢ podczas
startu, o ile dron ma silny lub umiarkowanie silny sygnat GNSS. Jesli
sygnat jest staby, nie mozna zaktualizowa¢ punktu startu. W celu
potwierdzenia aktualizacji punktu startu wskaznik stanu drona miga
szybko na zielono, a w goglach pojawi sie monit.

Punktstartu | &'°

Podczas lotu w goglach wyswietlany jest symbol H, wskazujacy
lokalizacje ostatniego zarejestrowanego punktu startowego drona.

Ostrzezenia

/\ * Podczas procedury RTH nie moga by¢ wykrywane ani omijane przeszkody wokét drona
ani nad nim.

+ Dron nie moze wréci¢ do punktu startu, jesli sygnat GNSS jest staby lub niedostepny.
Jesli sygnat GNSS stanie sie staby lub niedostepny po wywotaniu procedury Failsafe
RTH, dron automatycznie opadnie i wyladuje.

* Przed kazdym lotem pamietaj o ustawieniu putapu RTH. Przejdz do Settings > Safety
(Ustawienia > Bezpieczenstwo) w goglach i ustaw odpowiednig wysokos$¢ RTH.

+ Na dziatanie funkcji RTH majg wptyw strefy GEO. Dron zawisnie w miejscu, jesli wleci
do strefy GEO podczas wykonywania procedury RTH.

* Dron moze nie by¢ w stanie wroci¢ do punktu startu, gdy predkos¢ wiatru jest zbyt
duza. Lataj ostroznie.

+ Gdy dron leci w Srodowisku otoczonym przeszkodami (np. w poblizu wysokich
budynkoéw) lub gdy sygnat GNSS jest staby, lokalizacja punktu startu moze by¢
niedokfadna, co prowadzi do duzego btedu w odlegtosci poziomej pomiedzy dronem a
punktem startu wyswietlanej na goglach. Lataj ostroznie.

Metoda wywotania

Uzytkownik aktywnie wywotuje funkcje RTH

Nacisnij i przytrzymaj przycisk trybu na kontrolerze ruchu, aby rozpocza¢ procedure RTH.
Dron poleci do ostatniego wprowadzonego punktu startu. Gdy dron wykonuje procedure RTH,
naciénij raz przycisk blokady, aby anulowaé¢ RTH. Po wyjsciu z funkcji RTH uzytkownik odzyskuje
kontrole nad dronem.
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Niski poziom natadowania akumulatora drona

Gdy poziom natadowania akumulatora bedzie niski i wystarczajacy do lotu do punktu
startowego, w goglach pojawi sie ostrzezenie, a po nim zostanie uruchomiona procedura RTH.
RTH mozna anulowa¢ za pomocg urzadzen zdalnego sterowania. Jesli procedura RTH zostanie
odwotana po ostrzezeniu o niskim poziomie natadowania akumulatora, inteligentny akumulator
lotniczy moze nie mie¢ wystarczajgcej energii, aby dron mégt bezpiecznie wylagdowa¢, co moze
doprowadzi¢ do rozbicia lub zgubienia drona.

Dron wyladuje automatycznie, jesli tylko aktualny poziom natadowania akumulatora pozwoli
zasila¢ go na tyle dtugo, aby zszedt z aktualnego putapu. Automatycznego ladowania nie mozna
odwota¢, ale przy uzyciu urzadzen zdalnego sterowania mozna sterowa¢ ruchem drona w
poziomie przy lgdowaniu.

Utrata sygnatu urzadzenia zdalnego sterowania lub transmisji wideo

W przypadku utraty sygnatu urzadzenia zdalnego sterowania lub sygnatu transmisji wideo, dron
automatycznie zainicjuje procedure Failsafe RTH, jesli parametr dziatanie po utracie sygnatu jest
ustawiony na RTH.

Dron bedzie leciat do tytu przez 50 m po swojej pierwotnej trasie lotu, a nastepnie przejdzie do
procedury RTH. Dron bezposrednio wykona procedure RTH, jesli sygnat zostanie przywrécony
podczas lotu wstecz po pierwotnej trasie lotu.

Q * Reakcje drona na utrate sygnatu bezprzewodowego mozna zmieni¢ w goglach. Dron
nie bedzie wykonywat funkgcji Failsafe RTH, jesli w ustawieniach wybrano lgdowanie
lub zawisanie.

Procedura RTH
1. Rejestracja punktu startu.
2. Funkcja RTH jest uruchomiona.

3. Kiedy rozpoczyna sie RTH, procedura RTH rozni sie w zaleznosci od r6znych odlegtosci RTH
(odlegtos¢ pozioma pomiedzy dronem a punktem startu):

a. Dron wyladuje od razu, jesli odlegtos¢ RTH jest mniejsza niz 5 m.

b. Jedli odlegtos¢ RTH jest wieksza niz 5 m, ale mniejsza niz 20 m, dron leci do punktu startu
w linii prostej na biezacej wysokosci.

c. Jesli odlegtos¢ RTH jest wieksza niz 20 m, dron wznosi sie na wysoko$¢ RTH i leci z

powrotem do punktu startowego. Jesli aktualny putap jest wyzszy niz putap RTH, dron
poleci do punktu startu na aktualnym putapie.

4. Dron zacznie lgdowa¢, gdy dotrze do miejsca nad punktem startu.

Ochrona przy ladowaniu

Ochrona przy lgdowaniu aktywuje sie podczas procedury RTH i Ilgdowaniu automatycznym.

1. Przy ochronie przy lagdowaniu dron bedzie automatycznie wykrywa¢ odpowiednie podtoze i
ostroznie lgdowac.
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2. Jesli podtoze okaze sie nieodpowiednie do Ilgdowania, dron zawisnie i zaczeka na
potwierdzenie pilota.

3. Jesli Ochrona przy ladowaniu nie dziata, gogle wyswietla monit o lagdowanie, gdy dron obnizy
lot do putapu ponizej 0,25 m. Nacisnij i przytrzymaj przycisk blokady na kontrolerze ruchu, a
dron wyladuje.

/N\ * Funkcja Landing Protection (Ochrona przy ladowaniu) pomaga jedynie w okresleniu
obszaru lagdowania. Podczas Ilagdowania nalezy zwraca¢ uwage na otoczenie, aby
zapewni¢ bezpieczenstwo lotu.

* Funkcja ochrony przy ladowaniu moze by¢ niedostepna i dron moze wylgdowac
bezposrednio na nieodpowiednim podtozu w nastepujgcych sytuacjach:

a. Latanie nad powierzchniami monochromatycznymi, odblaskowymi lub stabo
oswietlonymi, duzym obszarem powierzchni bez wyraznej tekstury lub powierzchniami
o dynamicznej fakturze, takimi jak gtadkie ptytki ceramiczne, ziemia garazowa z
niewystarczajgcym oswietleniem i trawa rozwiewana na wietrze;

b. Latanie nad przeszkodami bez wyraznej tekstury, takimi jak duze skaty, lub
powierzchniami odblaskowymi lub monochromatycznymi, takimi jak wypukte
ptytki;

c. Latanie nad matymi lub drobnymi przeszkodami, takimi jak linie energetyczne i
gatezie drzew;

d. Latanie nad powierzchniami podobnymi do ptaskiego terenu, takimi jak przyciete i
ptaskie krzewy, ptaskie wierzchotki drzew i pétkulisty teren.

* W nastepujacych sytuacjach funkcja ochrony przy lagdowaniu moze zosta¢ uruchomiona
przez pomytke, a w goglach pojawi sie komunikat informujacy, ze dron nie moze
wylagdowac:

a. Latanie nad powierzchniami, ktére system wizyjny moze pomyli¢ z wodg, takimi jak
mokra ziemia i obszary z katuzami;

b. Latanie nad ptaskimi powierzchniami, ale w poblizu znajdujgcych sie powierzchni o
wyraznej fakturze (skosne powierzchnie lub schody), takie jak monochromatyczne
dachy samochodéw i monochromatyczne powierzchnie stotéw.

System widocznosci i system czujnikdw podczerwieni

Dron jest wyposazony zaréwno w system widocznosci do przodu i do tytu oraz system czujnikéw
podczerwieni.

System widocznosci do przodu i do tytu

System czujnikéw podczerwieni

Funkcja pozycjonowania systemu widocznosci w d6t ma zastosowanie, gdy sygnaty GNSS sa
niedostepne lub stabe. Jest automatycznie wigczana w trybie normalny lub sportowy.

46 © 2024 D)l Wszelkie prawa zastrzezone.



DJI Avata 2 Instrukcja obstugi

Zakres wykrywania

Do tytu Pole widzenia (FOV): 78° (poziomo), 78° (pionowo)

Do dotu Pole widzenia (FOV): 78° (poziomo), 78° (pionowo)

Zakres precyzyjnego pomiaru: 0,3-20 m;
Zakres precyzyjnego zawisu: 0,3-10 m;

& .

Zwrd¢ uwage na warunki lotu. System widocznosci oraz system czujnikéw podczerwieni
dziata tylko w okres$lonych scenariuszach i nie mogg zastgpic¢ ludzkiej kontroli i oceny.
Podczas lotu nalezy zwraca¢ uwage na otoczenie i ostrzezenia na goglach. Zachowu;j
przez caty czas kontrole nad dronem.

Maksymalna wysokos¢ zawisu drona to 20 m podczas korzystania z systemu widocznosci
w otwartym i ptaskim $rodowisku o wyraznej teksturze. System widocznosci dziata
najlepiej, kiedy dron znajduje sie na putapie od 0,5 do 10 m. Jedli putap drona przekracza
10 m, nalezy zachowa¢ szczegblng ostroznos$¢, poniewaz moze miec to wptyw na system
widocznosci.

System widocznosci moze nie dziata¢ prawidtowo, gdy dron leci nad wodga. Dlatego

dron moze nie by¢ w stanie aktywnie unika¢ wody ponizej podczas lgdowania. Zaleca

sie zachowanie kontroli nad lotem przez caty czas, dokonywanie rozsgdnych osadéw

w oparciu o otaczajace srodowisko oraz unikanie polegania na systemie widocznosci w

dot.

System widocznosci oraz system czujnikéw podczerwieni moga nie dziata¢ prawidtowo,

gdy dron leci zbyt szybko.

System widocznosci w dét moze nie dziata¢ prawidtowo nad powierzchniami, ktére

nie majg wyraznej zmiennosci rzezby, albo przy stabym lub zbyt mocnym oswietleniu.

System widocznosci moze nie dziata¢ prawidtowo w kazdej z nastepujacych sytuaciji:

a. Latanie nad monochromatycznymi powierzchniami (np. w catosci czarnymi, biatymi
albo zielonymi);

b. Latanie nad silnie odblaskowych powierzchniami;

c. Latanie nad wodg lub przezroczystymi powierzchniami;

d. Latanie nad ruchomymi powierzchniami lub obiektami;

e. Latanie w miejscach, w ktérych oswietlenie zmienia sie czesto i znacznie;

f. Latanie nad powierzchniami skrajnie ciemnymi (<10 lukséw) lub jasnymi (>40 000

lukséw);

g. Latanie nad powierzchniami, ktére silnie odbijajg lub pochtaniajg fale podczerwone
(np. lustra).

h. Latanie nad powierzchniami bez wyraznej rzezby lub struktury (np. stup energentyczny);

i. Latanie nad powierzchniami z powtarzajagcymi sie identycznymi rzezbami lub
strukturami (np. ptytki o tym samym wzorze).

j. Latanie nad przeszkodami o matych powierzchniach (np. gatezie drzew i linie

elektroenergetyczne).

© 2024 DJI Wszelkie prawa zastrzezone 47



DJI Avata 2 Instrukcja obstugi

+ Nalezy zawsze dba¢ o czysto$¢ sensoréw. NIE WOLNO manipulowaé sensorami. NIE
WOLNO uzywa¢ drona w miejscach zapylonych ani wilgotnych. NIE WOLNO zastania¢
systemu czujnikéw podczerwieni.

« Jesli dron brat udziat w kolizji, moze by¢ konieczne skalibrowanie systemu wizyjnego.
+ NIE lataj, gdy pada deszcz, jest smog lub widocznos¢ jest mniejsza niz 100 m.
+ Kazdorazowo przed startem sprawdz nastepujace punkty:

a. Upewnij sig, ze nie ma zadnych naklejek ani innych przeszkéd na szklanych elementach
systemu czujnikéw podczerwieni czy systemu widocznosci.

b. Jesli na szklanych elementach systemu czujnikéw podczerwieni albo systemach
widocznosci znajduje sie brud, pyt lub woda, przeczysc je miekkg Sciereczka. NIE stosuj
ptyndw czyszczacych z alkoholem.

c. W razie uszkodzenia szkta w systemie czujnikéw podczerwieni albo systemie
widocznosci skontaktuj sig z dziatem pomocy technicznej firmy DJI.

Smigta
Istniejg dwa rodzaje Smigiet, ktére sg przeznaczone do wirowania w réznych kierunkach. Zadbaj
o dopasowanie $migta i silnika wedtug instrukgji.

Bez pomararnczowych
oznaczen

Smigla Z pomaranczowymi oznaczeniami

llustracja

Pozycja . . _— Mocowanie na silnikach bez
. Mocowanie na silnikach z oznaczeniami ,

montazu oznaczen
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Mocowanie Smigiet

Smigta z oznaczeniami powinny byé przymocowane do ramion z oznaczeniami, a $migta bez
oznaczeh — do ramion bez oznaczen. Do montazu $migiet uzyj Srubokretu 1,5 mm dotgczonego
do drona. Upewnij sie, ze Smigta sq dobrze przymocowane.
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Za pomocg srubokreta z zestawu z dronem poluzuj Sruby i odtgcz Smigta od silnikéw.

/\ - topatki Smigiet s ostre. Nalezy z nimi postepowac ostroznie.

+ Nalezy stosowac wytgcznie oficjalne $migta marki DJI. NIE WOLNO mieszac réznych
rodzajow smigiet.

« Smigta s materiatem eksploatacyjnym. W razie potrzeby kup dodatkowe $migta.

+ Do montazu $migta nalezy uzywac wytacznie srubokreta dotgczonego do drona. Uzycie
innych $rubokretéw moze uszkodzi¢ Sruby.

+ W przypadku peknigcia Smigta nalezy zdemontowac to $migto i Sruby na odpowiednim
silniku i wyrzuci¢ je.

+ Kazdorazowo przed lotem upewnij sie, ze Smigta i silniki s3 bezpiecznie zamocowane.
Co 30 godzin czasu lotu (okoto 60 lotéw) sprawdzaj, czy Sruby na smigtach sa
dokrecone.

+ Przed kazdym lotem upewnij sig, ze $migta s3 w dobrym stanie i ze sg czyste (bez
zadnych ciat obcych w nich lub na nich). NIE WOLNO uzywa¢ starych, wyszczerbionych
ani potamanych $migiet. Smigta nalezy czy$ci¢ miekka, suchg szmatka, jeéli sg na nich
jakie$ ciata obce.

* Nie wolno zbliza¢ sie do wirujgcych $migiet i silnikow. Grozi to urazami.

» Dron nalezy przechowywac lub transportowa¢ w prawidtowej pozycji, aby unikna¢
uszkodzenia $migiet. NIE WOLNO Sciskac ani zgina¢ $migiet. Uszkodzenie $migta moze
mie¢ wptyw na jakos¢ lotu.

+ Upewnij sie, ze silniki s3 zamontowane bezpiecznie i obracajg sie ptynnie. Jesli silnik sie
zatnie albo nie bedzie obracac sie ptynnie, natychmiast sprowadz drona na ziemie.

+ NIE WOLNO prébowa¢ modyfikowa¢ konstrukgji silnikow.

» NIE WOLNO dotyka¢ ani pozwala¢ na stycznos$¢ rak czy innych czesci ciata z silnikami
po locie, poniewaz moga by¢ gorace.

* NIE WOLNO zastania¢ zadnych otwordéw wentylacyjnych na silnikach lub korpusie
drona.

+ Upewnij sie, ze po wiaczeniu zasilania dron emituje dzwiek.
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Inteligentny akumulator lotniczy

Dron moze by¢ uzywany z inteligentnym akumulatorem lotniczym DJI Avata 2 (BWX520-2150-
14.76). Jest to akumulator o napieciu 14,76 V i pojemnosci 2150 mAh, w ktérym zastosowano
ogniwa akumulatorowe o duzej energii i zastosowano zaawansowany system zarzadzania
akumulatorem.

Ostrzezenia

/\ * Przed przystgpieniem do uzytkowania drona nalezy zapoznac sie z zasadami
bezpieczenstwa i naklejkami na akumulatorze. Uzytkownicy biorg na siebie petng
odpowiedzialno$¢ za wszystkie dziatania i uzytkowanie.

1. NIE WOLNO tadowac¢ inteligentnego akumulatora lotniczego od razu po locie, poniewaz jego
temperatura moze by¢ zbyt wysoka. Przed kolejnym tadowaniem odczekaj, az akumulator
ostygnie do temperatury tadowania.

2. W celu ochrony przed uszkodzeniem akumulator taduje sie jedynie wtedy, gdy temperatura
miesci sie¢ w przedziale od 5°C do 40°C. Idealna temperatura tadowania wynosi od 22°C
do 28°C. tadowanie jest wstrzymywane automatycznie, jesli temperatura akumulatora
przekroczy podczas procesu ftadowania 55°C.

3. Uwagi dotyczace niskich temperatur:
a. Akumulatoréw nie mozna uzywac w skrajnie niskich temperaturach ponizej -10°C.

b. Pojemnos$¢ akumulatora znacznie spada w przypadku lotéw w niskich temperaturach od
-10°C do 5°C. Pamietaj, aby przed startem catkowicie natadowa¢ akumulator. Zaleca sie
zawieszenie drona na chwile w miejscu w celu ogrzania akumulatora.

c. Wwarunkach niskich temperatur nalezy zakonczy¢ lot, gdy tylko gogle wyswietlg ostrzezenie
o niskim poziomie napiecia akumulatora.

d. Aby zapewni¢ optymalng wydajnos¢ akumulatora, nalezy utrzymywac temperature
akumulatora powyzej 20°C.

e. Zmniejszona pojemnos$¢ akumulatora w warunkach niskich temperatur zmniejsza
odpornosc¢ drona na predkos¢ wiatru. Lataj ostroznie.

f. Zachowaj szczegdlng ostroznos$¢ podczas lotu na duzych wysokosciach w niskiej
temperaturze.

4. Aby zapobiec pecznieniu, akumulator automatycznie roztadowuje sie do 96% gdy jest
bezczynny przez trzy dni, i automatycznie roztadowuje sie do 60%, gdy jest bezczynny przez
dziewie¢ dni. Nalezy pamiegta¢, ze wydzielanie ciepta przez akumulator podczas procesu
roztadowywania jest zjawiskiem normalnym.

5. Nadmierne roztadowanie doprowadzi do powaznego uszkodzenia akumulatora. Jesli poziom
natadowania akumulatora jest zbyt niski, akumulator przechodzi w tryb hibernacji, aby
zapobiec nadmiernemu roztadowaniu.

6. Zabezpieczenie przed nadmiernym roztadowaniem jest wtgczone i roztadowywanie
zatrzymuje sie automatycznie, aby zapobiec nadmiernemu roztadowaniu, gdy akumulator
nie jest uzywany. Przed ponownym uzyciem nalezy natadowa¢ baterie w celu wytgczenia
zabezpieczenia przed nadmiernym roztadowaniem. Zabezpieczenie przed nadmiernym
roztadowaniem: nie jest wtgczone, kiedy akumulator jest uzywany.
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7. Petne ftadowanie akumulatora nalezy przeprowadzac¢ co najmniej raz na trzy miesigce w celu
utrzymania jego dobrej kondycji. Jesli akumulator nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas,
wptynie to na jego wydajnos¢ lub moze spowodowac jego uszkodzenie.

8. Ze wzgleddw bezpieczenstwa podczas transportu nalezy utrzymywac akumulatory na niskim

poziomie natadowania. Przed transportem zalecamy roztadowywanie akumulatora do
poziomu 30% lub nizszego.

Wkitadanie/wyjmowanie akumulatora

W16z inteligentny akumulator lotniczy do komory akumulatora w dronie. Sprawdz, czy
akumulator wtozono i dato sie ustysze¢ dzwiek klikniecia potwierdzajacy, ze klamry akumulatora
dobrze go ztapaty.

/N * NIE WOLNO wktadac¢ ani wyjmowac akumulatora, gdy dron jest wigczony.

+ Sprawdz, czy akumulator wtozono i dato sie ustysze¢ dzwiek klikniecia. NIE uruchamiaj
drona, gdy akumulator nie jest bezpiecznie zamontowany, poniewaz staba stycznos¢
miedzy akumulatorem a dronem moze by¢ grozna. Upewnij sie, ze akumulator jest
dobrze zamontowany.

Korzystanie z akumulatora

Sprawdzanie poziomu natadowania akumulatora

Nacisnij przycisk zasilania raz, aby sprawdzi¢ aktualny poziom natadowania akumulatora.
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LED2 LED3
LED1

Diody LED poziomu
natadowania akumulatora

Diody LED poziomu natadowania akumulatora pokazujg poziom natadowania akumulatora
drona podczas tadowania i roztadowywania. Statusy diod LED opisano ponizej:

® Dioda LED $wieci.

‘@ Dioda LED miga.

Dioda LED nie $wieci.

LED1 LED2

LED3

LED4
O)
19

Poziom natadowania akumulatora
88%-100%
76%-87%
63%-75%
51%-62%
38%-50%
26%-37%
13%-25%
0%-12%

Wiaczanie i wytgczanie zasilania
Nacisnij przycisk zasilania raz, a nastepnie nacisnij ponownie i przytrzymaj przez dwie sekundy,
aby wiaczy¢ lub wytaczy¢ dron. Diody LED poziomu natadowania akumulatora wskazuja
poziom natadowania akumulatora, gdy dron jest wigczony. Diody LED poziomu natadowania

akumulatora wytgczaja sie, gdy dron jest wytgczony.

Aktualizacja oprogramowania sprzetowego

Jesli masz dodatkowy akumulator, ktéry wymaga aktualizacji, wtdz go do drona i wigcz zasilanie
drona. W goglach pojawi sie monit o aktualizacje akumulatora. Pamietaj, aby przed startem

zaktualizowa¢ akumulator.

Ponizsza tabela przedstawia informacje o akumulatorze podczas procesu aktualizacji oraz
odpowiadajacy im schemat migania diod LED.

Spos6b migania

Informacja
LED1 LED2 LED3 LED4
o PR Aktualizowanie oprogramowania
‘ sprzetowego akumulatora
O O Aktualizacja nie powiodta sie
/\ - Jesli aktualizacja nie powiedzie sie, w6z ponownie akumulator do drona, wiacz zasilanie

i ponéw prébe aktualizacji oprogramowania sprzetowego za pomocg DJI Assistant
2 (Consumer Drones Series). Wiecej informacji mozna znalez¢ w sekgji ,Aktualizacja
oprogramowania sprzetowego”.
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tadowanie akumulatora

Przed kazdym uzyciem nalezy catkowicie natadowa¢ akumulator. Zalecamy stosowanie
tadowarki zapewnionej przez DI, takiej jak Dwukierunkowy koncentrator tadujgcy D)l Avata 2
lub przenos$na tadowarka DJI 65 W albo innych tadowarek z technologig USB Power Delivery.
Dwukierunkowy koncentrator tadujacy D)l Avata 2 i przenosna tadowarka DJI 65 W to akcesoria
opcjonalne. Wiecej informacji mozna znalez¢ w oficjalnym sklepie internetowym firmy DJI.

/\ * Przy tadowaniu akumulatora zamontowanego w dronie maksymalna obstugiwana
moc tadowania wynosi 30 W.

Korzystanie z tadowarki
1. Upewnij sie, ze akumulator prawidtowo wtozono do drona.

2. Podtacz tadowarke do gniazdka sieciowego (100-240 V, 50/60 Hz; w razie potrzeby uzyj
zasilacza).

3. Podtacz tadowarke do portu tadowania w dronie.

4. Diody LED poziomu natadowania akumulatora pokazujg aktualny poziom natadowania
akumulatora podczas tadowania.

5. Akumulator jest catkowicie natadowany, gdy wszystkie diody LED poziomu natadowania
akumulatora sg wytgczone. Odtgcz tadowarke, gdy akumulator bedzie w petni natadowany.

A+ Akumulator nie moze by¢ tadowany, jeli dron jest wigczony.

Korzystanie ze stacji fadujacej

( )
(111
Kliknij ponizszy link, aby obejrze¢ filmy instruktazowe
dotyczace DJI Avata 2 Two-Way Charging Hub.

https://s.dji.com/guide77
- v

Stosowana razem z kompatybilng tadowarkg, stacja tadowania DJI Avata 2 Two-Way moze
tadowa¢ do trzech inteligentnych akumulatoréw lotniczych drona DJI Avata 2, kolejno od
wysokiego do niskiego poziomu mocy. Po zainstalowaniu inteligentnych akumulatoréw
lotniczych stacja tadowania moze zasila¢ przez port USB-C urzgdzenia zewnetrzne, takie
jak kontroler zdalnego sterowania lub telefon komoérkowy. Stacja tadowania moze réwniez
korzysta¢ z funkcji akumulacji energii w celu przeniesienia resztek mocy z kilku akumulatoréw o
niskiej mocy do akumulatora o najwyzszym pozostatym poziomie mocy.
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1. Gniazdo akumulatora
2. Port USB-C

3. Przycisk funkgji

4. Dioda LED stanu

/N * W przypadku korzystania ze stacji tadowania do tadowania inteligentnych baterii
lotniczych, zaleca sie uzywanie przenosnej tadowarki DJI 65 W lub tadowarki USB
Power Delivery. W potaczeniu z przenosng tadowarka D)l 65 W, stacja tadowania moze
w petni natadowac jeden inteligentny akumulator lotniczy w okoto 45 minut.

+ Stacja tadowania jest kompatybilny wytacznie z inteligentnymi akumulatorami
lotniczymi BWX520-2150-14.76. NIE WOLNO uzywac¢ stacji tadowania z innymi
modelami akumulatoréw.

* Podczas tadowania urzadzenia zewnetrznego lub akumulowania energii umies¢
stacje tadowania na ptaskiej, stabilnej powierzchni z dobrg wentylacjg. Upewnij sie, ze
urzgdzenie jest odpowiednio izolowane, aby zapobiec zagrozeniom pozarowym.

* NIE WOLNO dotyka¢ metalowych zaciskéw na portach akumulatora. Metalowe zaciski
nalezy czysci¢ czysta, suchg szmatkg, jesli nagromadzit sie widoczny osad.

+ Pamietaj, aby akumulatory o niskim poziomie natadowania od razu tadowa¢. Zaleca
sie przechowywanie akumulatoréw w stacji tadowania.

tadowanie inteligentnych akumulatoréw lotniczych
1. Wtz akumulatory do stacji tadowania, az ustyszysz kliknigcie.

2. Podtacz stacje tadowania do gniazdka sieciowego przy uzyciu tadowarki USB-C. W pierwszej
kolejnosci zostanie natadowany inteligentny akumulator lotniczy o najwyzszym poziomie
natadowania. Reszta zostanie natadowana kolejno zgodnie z poziomem natadowania.
Dioda LED stanu wskazuje poziom natadowania akumulatora podczas tadowania. Wigcej
informacji na temat schematéw migania diod LED stanu mozna znalez¢ w rozdziale Opisy
diod LED stanu. Naci$nij przycisk funkcyjny, aby sprawdzi¢ poziom natadowania wtozonych
akumulatoréw.

3. Akumulator mozna po natadowaniu przechowywa¢ w stacji tadowania. Przed uzyciem wyjmij
akumulator ze stacji tadowania.
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Uzywanie stacji tadowania jako powerbanku

1.

2.

W16z inteligentny akumulator lotniczy do stacji tadowania. Przez port USB-C podiacz
urzadzenie zewnetrzne, takie jak telefon komérkowy lub kontroler zdalnego sterowania.

Akumulator o najnizszym poziomie natadowania zostanie roztadowany jako pierwszy, a
potem, kolejno, pozostate akumulatory. Aby zatrzyma¢ tadowanie urzadzenia zewnetrznego,
odiacz je od stacji tadujacej.

Q + Jesli pozostaty poziom natadowania akumulatora jest nizszy niz 7%, akumulator nie

moze tadowac urzgdzen zewnetrznych.
+ W przypadku kiedy tadowanie nie rozpocznie sie automatycznie nacisnij przycisk
funkcji, aby wigczy¢ tadowanie.

Akumulacja energii:

1.

Wtéz wiecej niz jeden akumulator do stacji tadujgcej, a nastepnie nacisnij i przytrzymaj
przycisk funkcyjny, az dioda LED stanu zmieni kolor na zielony. Kiedy dioda LED stanu stacji
tadujacej miga na zielono, tadunek jest przenoszony z akumulatora o najnizszym poziomie
mocy do akumulatora o najwyzszym poziomie mocy.

Aby zatrzymac¢ akumulacje energii, naci$nij i przytrzymaj przycisk funkcyjny, az dioda LED
stanu zmieni kolor na zétty. Po zatrzymaniu akumulacji energii nacisnij przycisk funkcyjny,
aby sprawdzi¢ poziomy natadowania akumulatoréw.

/\ * Akumulacja energii zatrzymuje sie automatycznie w nastepujacych sytuacjach:

a. Akumulator odbierajacy jest w petni natadowany lub moc wyjsciowa akumulatora
wysytajgcego spadta ponizszej 5%.

b. W trakcie akumulacji energii do stacji tadujacej podtaczono jakas$ tadowarke lub
urzadzenie zewnetrzne albo ze stacji fadujgcej wyjeto jaki$ akumulator.

c. Akumulacja energii zostata przerwana na dtuzej niz 15 minut z powodu nieprawidtowej
temperatury akumulatora.

+ Po akumulacji energii nalezy jak najszybciej natadowa¢ akumulator o najnizszym
poziomie mocy, aby unikng¢ roztadowania.
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Opisy diod LED stanu

Sposéb migania Opis

F— Swieci na zé#to  Stacja tadujaca nie jest obcigzona

‘ Pulsuj
RO ‘u >Uje ha tadowanie akumulatora lub akumulacja energii
‘ zielono
&5 Swieci na Wszystkie akumulatory sg w petni natadowane lub
zielono zasilajg urzadzenia zewnetrzne
—_— Miganalz6to Zb.yt. niska lub zbyt wysoka temperatura akumulatoréw
(nie jest wymagana dalsza praca)
& Swieci na Btad zasilania lub akumulatora (odtgczy¢ i podtgczy¢
‘ czerwono akumulatory lub tadowarke)

Mechanizmy zabezpieczajgce akumulator

Diody LED poziomu natadowania akumulatora moga wyswietla¢ powiadomienia o ochronie
akumulatora wywotane nieprawidtowymi warunkami tadowania.

Mechanizmy zabezpieczajgce akumulator

LED1 | LED2 | LED3 | LED4 | Sposéb migania Stan
. Dioda LED2 miga dwa razy na L
(@ Wyk
, sekunde ykryto przetezenie
Dioda LED2 miga ti
£O%8 S:;ui o miga trzy razy na Wykryto zwarcie
. Dioda LED3 miga d
O% siuf\ de higa dwa razy na Wykryto przetadowanie
o Dioda LED3 miga trzy razy na Wykryto tadowarke o zbyt wysokim
sekunde napieciu
& Dioda LED4 miga dwarazy na | Temperatura tadowania jest zbyt
i sekunde niska
o Dioda LED4 miga trzy razy na Temperatura fadowania jest zbyt

sekunde wysoka
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W przypadku aktywacji mechanizmoéw zabezpieczajacych akumulator, aby wznowi¢ tadowanie,
nalezy odtgczy¢ akumulator od tadowarki, a nastepnie podtaczy¢ go ponownie. Jesli temperatura
tadowania jest nieprawidtowa, poczekaj, az powré6ci do normy. Akumulator automatycznie
wznowi tadowanie bez koniecznosci odtgczania i ponownego podtgczania tadowarki.

Gimbal i kamera

Charakterystyka gimbala

Gimbal drona zapewnia stabilnos¢ kamery, umozliwiajgc robienie wyraznych i stabilnych zdje¢
oraz filméw przy duzej predkosci lotu.

Nachylenie gimbala

Gimbal ma zakres kontrolowanego nachylenia od -85° to 80°. Za pomocg urzadzen zdalnego
sterowania mozna sterowa¢ nachyleniem kamery.

Tryb gimbal
Tryb gimbala wiacza sie automatycznie stosownie do trybu lotu.

Tryb normalny/sportowy: gimbal jest w trybie stabilizacji wysokosci. Kat nachylenia gimbala
pozostaje stabilny w stosunku do ptaszczyzny poziomej, co pozwala na wykonywanie stabilnych
zdjed.

Tryb reczny: gimbal jest w trybie zablokowania. Kat nachylenia gimbala pozostaje stabilny w
stosunku do korpusu drona.

/\ * Przed startem upewnij sie, ze nie ma naklejek ani zadnych przedmiotéw na gimbalu.
Gdy dron jest wigczony, NIE stukaj ani nie uderzaj gimbala. Aby zabezpieczy¢ gimbal
podczas startu, nalezy startowac z otwartego i ptaskiego terenu.

* Elementy precyzyjne w gimbalu mogg ulec uszkodzeniu podczas zderzenia lub uderzenia,
co moze spowodowac nieprawidtowe funkcjonowanie gimbala. Pamietaj o zabezpieczeniu
gimbala przed uszkodzeniami.

+ Zapobiegaj przedostawaniu sie pytu lub piasku do gimbala, szczegélnie do silnikéw
gimbala.

« Jesdli dron znajduje sie na nieréwnym podtozu, gimbal jest zablokowany lub jesli gimbal
doswiadczyt uderzenia lub kolizji, moze wystapic¢ btad silnika gimbala.

* NIE WOLNO wywierac sity zewnetrznej na gimbal po witaczeniu drona.
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/\ * NIE WOLNO wywiera¢ dodatkowego obcigzenia uzytkowego na gimbal innego niz
firmowe akcesorium. Moze to spowodowac nieprawidtowe funkcjonowanie gimbala lub
nawet doprowadzi¢ do trwatego uszkodzenia silnika.

+ Przed wigczeniem zasilania drona upewnij sig, ze ostona gimbala zostata zdjeta. Pamietaj,
aby zamontowac ochraniacz gimbala, gdy dron nie jest uzywany.

+ Latanie w gestej mgle lub w chmurach moze spowodowa¢, ze gimbal bedzie mokry, co
moze prowadzi¢ do chwilowej awarii. Gimbal odzyska petng sprawnos$¢ po wyschnieciu.

Ostrzezenia

1. NIE narazaj obiektywu kamery na dziatanie wigzek laserowych, na przyktad na pokazach
laserowych, ani nie kieruj kamery na Zrédta intensywnego Swiatta przez dtuzszy czas, takich
jak stohce w bezchmurny dzien, poniewaz moze to spowodowa¢ uszkodzenie czujnika
kamery.

2. Upewnij sie, ze temperatura i wilgotno$¢ sg odpowiednie dla kamery podczas uzytkowania i
przechowywania.

3. Do czyszczenia obiektywu nalezy uzywac specjalnych srodkéw czyszczgcych, aby unikna¢ ich
uszkodzenia albo pogorszenia jakosci obrazu.

4. NIE WOLNO zastania¢ zadnych otworéw wentylacyjnych w kamerze, poniewaz generowane
ciepto moze uszkodzi¢ urzadzenie i spowodowac urazy u uzytkownika.

5. Jedli do przetwarzania koncowego nagranych filméw uzywane jest oprogramowanie do
stabilizacji offline, takie jak Gyroflow, pamigtaj o wytgczeniu EIS i ustawieniu pola widzenia
kamery w goglach na tryb Wide podczas nagrywania.

6. W nastepujacych sytuacjach prawidtowe ustawienie ostrosci moze nie by¢ mozliwe:
a. Fotografowanie ciemnych, oddalonych obiektéw.

b. Fotografowanie obiektéw z powtarzajgcymi sie identycznymi wzorami i fakturami lub bez
wyraznych wzoréw czy faktur.

c. Fotografowanie obiektéw btyszczacych lub odbijajacych Swiatto (np. oswietlenie uliczne i
szkto).

. Fotografowanie obiektow migajgcych.
. Fotografowanie obiektow szybko poruszajacych sie.

Gdy dron lub gimbal szybko sie poruszaja.

ca - o O

. Fotografowanie obiektow w réznych odlegtosciach w zakresie ostrosci.

Przechowywanie i eksport materiatéw filmowych

Przechowywanie materiatéw filmowych

Dron jest wyposazony w pamie¢ wewnetrzng o pojemnosci 46 GB. Gdy karta microSD nie jest
wiozona, zdjecia i filmy wideo mozna zapisa¢ w pamieci wewnetrznej drona. Dron obstuguje karty
microSD do przechowywania zdjec i filméw. Ze wzgledu na szybko$¢ odczytu i zapisu danych wideo
0 wysokiej rozdzielczosci, wymagana jest karta microSD klasy UHS-I Speed Grade 3 lub lepsza.
Wiecej informacji na temat zalecanych kart microSD podano w sekgji ,Dane techniczne”.
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Do przechowywania duzych ilosci danych zalecane jest uzycie karty microSD.

LJ: + Istnieje mozliwos¢ wyswietlenia podgladu zdjec i filméw nagranych przez dron. Wi6z
karte microSD z drona do gniazda karty microSD w goglach.
/N * NIE wyjmuj karty microSD z drona, gdy jest on wtaczony lub gdy robisz zdjecia lub

nagrywasz filmy. Mogtoby to spowodowac uszkodzenie karty microSD.
* Przed uzyciem sprawdzZ ustawienia kamery, aby upewnic sie, ze sg one prawidtowo
skonfigurowane.
Przed wykonaniem waznych zdjec¢ lub filméw wykonaj kilka zdje¢, aby sprawdzi¢, czy
kamera dziata prawidtowo.

Pamietaj, aby prawidtowo wytaczy¢ drona. W przeciwnym razie parametry kamery
nie zostang zapisane, a nagrane filmy mogga zosta¢ uszkodzone. Firma DJI nie ponosi
odpowiedzialnosci za brak mozliwosci wykonania zdje¢ czy filméw ani za zdjecia i filmy
zapisane w spos6b uniemozliwiajgcy ich maszynowe odczytanie.

Wydajnos¢ pamieci wewnetrznej moze spas¢ po dtuzszym uzytkowaniu. Postepuj
zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi w goglach, aby przeprowadzi¢ migracje i
sformatowac dane, co zapewni dobrg wydajno$¢ pamieci wewnetrznej.

Eksport materiatow filmowych

Aby wyeksportowa¢ materiat na urzadzenie ruchome, uzyj funkcji QuickTransfer. Wiecej
informacji mozna znalez¢ w sekcji ,QuickTransfer”.

1.

Podtgcz dron do komputera za pomocg kabla do transmisji danych i wyeksportuj materiat z
pamieci wewnetrznej drona lub wtozonej do niego karty microSD. Podczas eksportu dron nie
musi by¢ wigczony.

Wyjmij karte microSD z drona i wtéz jg do czytnika kart, a nastepnie zarejestrowany na niej
materiat wyeksportuj przez czytnik kart.

QuickTransfer

Dron moze sie bezposrednio tgczy¢ z urzagdzeniami mobilnymi przez sie¢ Wi-Fi, co daje uzytkownikom
mozliwo$¢ pobierania zdjec i filméw z drona na urzadzenia mobilne za posrednictwem aplikacji D)I
Fly z duzg predkoscia.

Postepuj zgodnie z ponizszymi krokami, aby wyeksportowa¢ materiaty filmowe korzystajac z
funkcji QuickTransfer:

1.
2.
3.

60

Wiacz zasilanie drona i poczekaj na zakonczenie testéw autodiagnostycznych.
W urzadzeniu mobilnym wtgcz funkcje Bluetooth i Wi-Fi oraz ustugi lokalizacji.

Uruchom aplikacje DJI Fly, kliknij na karte QuickTransfer w lewym dolnym rogu ekranu
gtébwnego, %, i wybierz dron, ktéry chcesz podtgczy¢. Przy pierwszym tgczeniu aplikacji D)I Fly
z dronem nacidnij i przytrzymaj przycisk zasilania drona przez dwie sekundy, az pojawi sie
powiadomienie w aplikacji. Diody LED poziomu natadowania akumulatora migajg od $rodka
do zewnatrz, a nastepnie Swiecg Swiattem ciggtym. DJI Fly zapyta uzytkownikéw, czy potgczyc
sie zdronem, czy nie.
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4. Po nawigzaniu potaczenia pliki w dronie sg dostepne i mozna je pobierac z duzg szybkoscia.

Q + Gdy dron zostanie podtgczony do DJI Fly za pomocg funkcji QuickTransfer, dron
zostanie odtgczony od gogli i kontrolera zdalnego sterowania. Po wyjsciu z funkcji
QuickTransfer, potaczenie zostanie automatycznie przywrécone. Jesli aplikacja DI
Fly zostanie nieprawidtowo zamknieta, potgczenie bedzie mozna automatycznie
przywréci¢ dopiero po ponownym uruchomieniu drona.

B>

Maksymalng szybkos$¢ pobierania mozna osiggna¢ tylko w krajach i regionach, w
ktérych przepisy i regulacje dopuszczajg czestotliwos¢ 5,8 GHz w przypadku korzystania
z urzadzen obstugujacych pasmo czestotliwosci 5,8 GHz i potgczenie Wi-Fi, oraz w
warunkach bez zaktocen i przeszkéd. Jesli regulacje lokalne (np. w Japonii) nie zezwalajg
na czestotliwos$¢ 5,8 GHz lub jesli urzadzenie mobilne uzytkownika nie obstuguje pasma
czestotliwosci 5,8 GHz lub $rodowisko jest narazone na powazne zaktécenia, wéwczas
funkcja QuickTransfer przetgczy sie na pasmo 2,4 GHz, a maksymalna predkos¢
pobierania znaczaco spadnie.

Korzystaj z funkcji QuickTransfer w Srodowisku bez przeszkéd oraz zaktocen i trzymaj
sie z dala od Zrédet zaktocen, takich jak routery bezprzewodowe, gtosniki czy stuchawki
Bluetooth.

* NIE naciskaj przycisku zasilania drona przez dtuzszy czas, aby unikng¢ uruchomienia
procesu tgczenia.
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DJl Goggles 3

DJI Goggles 3 wyposazone sg w podwdjne wyswietlacze o wysokiej wydajnosci i transmisje
obrazu o bardzo niskim opdznieniu do uzytku z dronami DJI, zapewniajac widok z lotu ptaka FPV
(First Person View - Widok z pierwszej osoby) w czasie rzeczywistym. DJI Goggles 3 obstuguja
funkcje sledzenia ruchéw gtowy. Dzieki tej funkcji dronem i gimbalem mozna sterowac za
pomocg ruchéw gtowy. Gdy uzywa sie jej w potgczeniu z kontrolerem DJI Motion Controller 3,
mozna swobodnie sterowa¢ dronem i kamerg na gimbalu, aby filmowac tak, jak wymagaja tego
rézne warunki i scenariusze.

Aby zapewni¢ wiekszy komfort, gogle obstuguja regulacje dioptrii, dzieki czemu nie sg potrzebne
okulary optyczne. Z przodu gogli znajdujg sie dwie kamery, dzieki czemu uzytkownicy moga
ogladac otoczenie za pomoca funkgji Real View (widok w czasie rzeczywistym) bez koniecznosci
zdejmowania gogli. Gogle moga takze udostepnia¢ podglad na zywo na urzadzeniu mobilnym
poprzez Wi-Fi.

Obstuga gogli
Przyciski

1. Przycisk 5D

Naciénij lub przesun w prawo, aby otworzy¢ menu z widoku FPV gogli. Przesun do przodu,
aby otworzy¢ panel ustawieh kamery, i do tytu, aby otworzy¢ menu skrétéw.

Po otwarciu panelu ustawien przesuwaj, aby poruszac sie po menu lub dostosowa¢ wartos¢
parametru. Nacisnij, aby potwierdzi¢ wybér.

2. Przycisk Wstecz
Nacisnij, aby wréci¢ do poprzedniego menu lub wyjs¢ z biezacego trybu.
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Kursor AR

Przed startem lub podczas uzywania przycisku blokady do zawisu drona uzytkownicy moga
uzywac kursora AR (biata linia z okregiem na koncu) do interakcji z ekranem gogli.

/N\ * Kursor AR nie moze dziata¢ prawidtowo, gdy jest uzywany na poruszajacych sie
obiektach, takich jak samochody i statki.

Ponowne wysrodkowanie kursora

Jesli kursor nie jest wyswietlany na ekranie gogli, przytrzymaj kontroler ruchu w sposéb
pokazany ponizej, a nastepnie nacisnij i przytrzymaj pokretto po lewej stronie kontrolera ruchu,
aby wycentrowac kursor.

Jesli nadal nie mozna znalez¢ kursora, przechyl kontroler ruchu w goére lub w dét, az kursor
pojawi sie na ekranie.
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Obstuga menu

* Przy uzyciu kontrolera ruchu, przesun kursor do strzatki po lewej stronie ekranu. Delikatnie
wcisnij akcelerator do pierwszej pozycji blokady, wéwczas kursor zmniejszy sie i otworzy sie
menu.

Uzyj joysticka na kontrolerze ruchu, aby przewija¢ menu w gére lub w dét.

RTH Altit

Update Home Point

Aircraft Compass Calibration

Aircraft IMU Calibration

alibration

IMU Calibration

Aby wyjs¢ lub powréci¢ do poprzedniego menu, wypchnij akcelerator lub delikatnie wcisnij
akcelerator, kiedy kursor znajdzie sie w dowolnym pustym miejscu na ekranie.
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* Przesun kursor do strzatki na gérze ekranu, wciénij akcelerator, aby wejs¢ do menu skrétéw i
skonfiguruj ustawienia takie jak nagrywanie lub rozszerzony wyswietlacz.

* Przesun kursor do strzatki na dole ekranu, wcisnij akcelerator, aby wej$¢ do ustawier kamery i
skonfiguruj ustawienia parametréw kamery drona.

L

Sterowanie odtwarzaniem materiatéw wideo

Podczas przegladania zdjec¢ lub filméw zapisanych na karcie microSD gogli kursor moze stuzy¢

do sterowania odtwarzaniem lub wykonywania innych operacji, takich jak:

+ Pauzowanie lub kontynuowanie odtwarzania poprzez wcisniecie akceleratora. Wyjscie z funkgji
poprzez wypchniecie akceleratora.

» Dostosowywanie paska postepu poprzez przesuniecie kursora w lewo lub prawo, wciskajagc
akcelerator.

* Przechodzenie do ustawien odtwarzania lub regulowanie jasnosci ekranu czy gtosnosci
poprzez przesunigcie kursora do strzatki na gorze ekranu i wcisnigcie akceleratora.
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Wyswietlacz gogli
Widok FPV

14 ——<0{

Double-press the Lock button to

1. Wskaznik kierunku lotu
Gdy sterujesz dronem za pomocg kontrolera ruchu, okrag wskazuje kierunek, w ktérym leci
dron.
2. Informacje o pamieci
Wyswietla pozostatg pojemnos$¢ drona i gogli.
3. Suwak gimbala
Wyswietla kat nachylenia gimbala.

4. Monity
Wyswietla powiadomienia i informacje, takie jak zastosowanie nowego trybu lub niski
poziom baterii.

5. Poziom natadowania akumulatora gogli
Wyswietlajg poziom natadowania akumulatora gogli.

6. Stan GNSS
Wyswietla aktualng site sygnatu GNSS drona.
Jesli urzadzenia nie sg uzywane przez dtuzszy czas, wyszukiwanie sygnatu GNSS moze zajac
wiecej czasu niz zwykle. Jesli sygnat jest niezaktécony, wyszukiwanie sygnatu GNSS podczas
wigczania i wytgczania z krétkim odstepem czasu zajmie okoto 20 sekund. Gdy ikona jest
biata, sygnat GNSS jest silny. Gdy ikona jest pomaranczowa, sygnat GNSS jest staby. Gdy
ikona jest czerwona, sygnat GNSS jest bardzo staby.
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10.
1.

12.

13.

14.

Szybko$¢ transmisji bitéw wideo
Wyswietla biezacg szybkos¢ transmisji bitéw wideo podgladu na zywo.
Kontroler zdalnego sterowania i sita sygnatu transmisji obrazu

Wyswietla site sygnatu miedzy urzadzeniem zdalnego sterowania a dronem oraz jakos$¢
transmisji obrazu miedzy dronem i goglami.

Ikona jest biata, gdy sygnat jest silny i zmienia kolor na szary, gdy sygnat zostanie utracony.
Ikona jest pomaranczowa, gdy sygnat jest umiarkowanie staby i zmienia kolor na czerwony,
gdy sygnat jest bardzo staby. Pasek monitéw odpowiadajgcych tym samym kolorom jest
wyswietlany w dolnej cze$ci podgladu lotu na zywo.

Pozostaty czas lotu

Wyswietla pozostaty czas lotu drona.

Poziom natadowania akumulatora drona

Odlegtos¢ od ziemi

Wyswietla informacje o aktualnej wysokosci drona nad ziemia, gdy dron znajduje sie mniej
niz 10 m nad ziemia.

Telemetria lotu

Wyswietla odlegtos¢ pozioma (D) pomigdzy dronem a punktem startu, wysoko$¢ (H) od
punktu startu, predkos¢ drona w poziomie i predkos$¢ drona w pionie.

Tryby lotu

Wyswietla aktualny tryb lotu.

Punkt startu
Wskazuje wzgledng lokalizacje punktu startu.

Menu skrétéw

Przesun przycisk 5D do tytu, aby otworzy¢ menu skrotéw w widoku FPV i uzyska¢ dostep do
menu szybkiego sterowania z nastepujacymi funkcjami:

* Zréb zdjecie lub rozpocznij/zatrzymaj nagrywanie

+ Wiaczanie/wytaczanie rozszerzonego wyswietlacza

+ Wigcz/wytacz Sledzenie glowy

+ Wigcz/wytacz udostepnianie podgladu na zywo na urzadzeniu mobilnym przez Wi-Fi
* Wigcz/wytgcz Easy ACRO

+ Wigczanie/wytaczanie funkcji odparowywania gogli

+ Dostosuj jasnos¢
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Ustawienia kamery

Przesun przycisk 5D do przodu, aby otworzy¢ panel ustawien aparatu w widoku FPV i zmienic
ustawienia dotyczgce kamery.
W panelu parametréw nacisnij w prawo, aby wyswietli¢ i ustawi¢ wiecej parametréw.
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Menu gogli

Nacisnij przycisk 5D lub przesun go w prawo, aby otworzy¢ menu z widoku FPV.
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1. Stan

+ Wyswietla model uzywanego drona i szczegétowe informacje dotyczace aktualnych
ostrzezen.

+ Aby zmienic¢ dron, uzyj funkgcji przetgcznika w prawym gérnym rogu.
2. Album

Pokazuje zdjecia lub filmy zapisane na karcie microSD gogli. Wybierz dowolny plik, aby
wyswietli¢ podglad.

3. Transmisja
Menu Transmisja zawiera podmenu Pilot i podmenu Publicznos¢.

+  Tryb transmisji wideo dla obecnego urzgdzenia mozna ustawi¢ w podmenu Pilot, w tym
miedzy innymi:

a)

b

Q

=

d

=

e

—

Wiacz lub wytgcz tryb rozgtaszania. Po wigczeniu trybu rozgtaszania pojawi sie numer
urzgdzenia, ktéry pozwoli innym urzgdzeniom na znalezienie tego urzadzenia i wybor
kanatu, ktéry umozliwi podglad lotu na zywo.

Wytaczenie trybu ustawiania ostrosci albo przestawienie go na automatyczny.

Ustawienie trybu kanatu na automatyczny lub reczny. Zalecamy wybranie opcji
automatycznej, co pozwoli na automatyczne przetgczanie sie transmisji miedzy
réznymi pasmami czestotliwosci i wybdr kanatu o najlepszym sygnale.

Ustawienie pasma czestotliwosci. Jesli ustawiono reczny wybér kanatéw, mozesz
wybraé pasmo czestotliwosci 2,4 lub 5,8 GHz.

Ustawienie pasma dla transmisji wideo. Liczba dostepnych kanatéw zalezy od
przepustowosci pasma. Mozna recznie wybrac¢ kanat o najlepszej sile sygnatu. Im
wieksza przepustowos¢, tym wieksza szybko$¢ transmisji wideo i wyrazniejsza
jakos¢ obrazu. Jednak zwiekszy to takze ryzyko zaktocen transmisji oraz zmniejszy
liczbe urzadzen, ktére moga jednoczesdnie jg realizowa¢. Aby uniknagé¢ zaktécen w
rozgrywkach wieloosobowych, recznie wybierz statg przepustowos$¢ i kanat.

+ Jesli w jakims pobliskim urzadzeniu do transmisji wideo witgczy sie tryb rozgtaszania,
urzadzenie to i jego site sygnatu mozna wyswietli¢ w podmenu Publicznos$¢. Wybierz
kanat, aby zobaczy¢ podglad lotu na zywo.

4. Ustawienia

+ Bezpieczenstwo

a)

b)

9]

Ustaw parametry bezpieczenstwa, takie jak maksymalna wysokos¢ lotu, maksymalna
odlegtos¢ lotu i wysokos¢ RTH. Uzytkownicy moga réwniez aktualizowaé punkt startu
oraz przegladac stan IMU i kompasu drona lub gogli i kalibrowac je w razie potrzeby.

Funkcja Widok z kamery przed utratg sygnatu pomaga odnalez¢ lokalizacje drona na
ziemi z wykorzystaniem wideo zapisanego w pamieci podrecznej na 30 sekund przed
utratg sygnatu. Jesli dron nadal ma sygnat i zasilanie z akumulatora, wtgcz emitowanie
sygnatu dZzwiekowego ESC. Utatwi to znalezienie drona przy uzyciu dzwieku
emitowanego z niego.

Zaawansowane ustawienia bezpieczeristwa obejmujg nastepujgce elementy:

+ Dziatanie zwigzane z utratg sygnatu drona: Dron mozna skonfigurowac tak, by w
razie utraty sygnatu z kontrolera zdalnego sterowania zawist, wylgdowat lub wrécit
do punktu startu.
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* Wytgcznik awaryjny wirnika (domysinie wytgczony): Po wigczeniu tej funkgji silniki
drona moga zosta¢ zatrzymane w dowolnym momencie lotu po czterokrotnym
nacisnigciu przycisku blokady kontrolera ruchu. Jesli wytgczono ten przetacznik,
silniki mozna zatrzymac tylko w sytuacji awaryjnej, na przyktad w przypadku
zderzenia, zgasnigcia silnika, przechylenia sie drona w powietrzu lub utraty kontroli
nad nim i bardzo szybkiego wznoszenia si¢ lub opadania.

/\ * Zatrzymanie silnikéw w czasie lotu spowoduje rozbicie drona. Wykonuj te
czynno$¢ z nalezytg ostroznoscia.

Sterowanie

a

=

b

=

9]

d)

Skonfiguruj funkcje zwigzane z kontrolerem zdalnego sterowania, takie jak ustawianie
trybu drazka, dostosowywanie funkgji przyciskdw oraz kalibracja IMU i kompasu.

Wyswietl instrukcje kontrolera ruchu, przetacz sie migedzy obstuga lewg i prawg reka,
wyreguluj dostrajanie wzmocnienia lub skalibruj kontroler ruchu.

Skalibruj gimbal, dostosuj predko$¢ nachylenia gimbala, ustaw urzadzenie lub uzyj
trybu zétwia, aby odwréci¢ dron w pionie.
Obejrzyj samouczek dotyczacy gogli.

Kamera

a

=

b

=

)

Ustaw proporcje, jako$¢ wideo, format wideo, siatki i pamie¢ lub sformatuj karte
microSD, itd.

/\ * Po sformatowaniu karty odzyskanie danych nie jest mozliwe. Wykonuj te
czynnos¢ z nalezytg ostroznoscia.

Zaawansowane ustawienia kamery:

* Wiacz urzadzenie nagrywajace, parametry zwigzane z ekranem, wiacz lub wytacz
automatyczne nagrywanie przy starcie itd.

* Nagrywanie widoku kamery (domys$lnie wigczone): w przypadku wytgczenia
nagrywanie ekranu gogli nie bedzie obejmowac¢ elementéw OSD.

Wybierz opcje Resetuj parametry kamery, aby przywréci¢ wszystkie ustawienia kamery
do wartosci domysinych.

Ekran

a)

b)

Dostosuj jasnos¢ ekranu, skalowanie wySwietlacza oraz wyswietl lub ukryj punkt
startu.

Funkcja odparowywania gogli: jesli jest wigczona, wentylator chtodzacy bedzie dziatat
z duzg predkoscia, aby zapobiec zaparowaniu soczewek.

c) Ustaw wyswietlanie funkcji Real View (widok w czasie rzeczywistym).

Informacje

a) Wyswietl informacje o urzadzeniu, takie jak numer seryjny i wersje oprogramowania
sprzetowego gogli i potgczonych urzadzen.

b) Wybierz jezyk systemu.

c) Pofaczenie przewodowe OTG: w tym trybie gogle mozna podtagczy¢ do komputera za

pomocg kabla szybkiego tadowania USB-C.
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d) Wyswietl informacje o zgodnosci.
e) Zresetuj gogle i potgczone urzadzenia oraz przywroc¢ ustawienia domysine.

f) Wyczys¢ wszystkie dane urzadzenia: wszystkie dane uzytkownika wygenerowane
podczas uzytkowania i przechowywane w dronie zostang usuniete.

Przechowywanie i eksport materiatéw filmowych z gogli

/\\ Gniazdo kart microSD

Przechowywanie materiatéw filmowych

Gogle obstuguja karty microSD. Po wiozeniu karty microSD i przy wtgczonej funkcji Record With
ustawionej zaréwno w dronie, jak i w goglach, w trakcie nagrywania wideo przez drona, gogle
jednoczesnie nagrywaja podglad lotu na zywo wyswietlany na ekranie i zapisujg go na karcie
microSD wiozonej do gogli.

Eksport materiatow filmowych
Aby wyeksportowac zarejestrowany materiat, wykonaj nastepujgce czynnosci:
1. Wiacz gogle.

2. Podtacz port USB-C gogli do komputera za pomocg kabla USB-A do USB-C i postepuj zgodnie
z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie, aby wyeksportowa¢ materiat.

/\ - Jesli gogle sa podtaczone do komputera za pomoca kabla szybkiego tadowania USB-C,
przejdz do menu gogli i wybierz Settings > About (Ustawienia > Informacje), a nastepnie
wejdzZ w tryb potaczenia przewodowego OTG, aby wyeksportowa¢ materiat.

Nagrywanie ekranu obejmuje domysinie elementy OSD. Aby zarejestrowac¢ ekran bez
elementéw OSD, zmien ustawienia w nastepujgcy sposéb:

1. Otwérz menu gogli.

2. Wybierz opcje Settings > Camera > Advanced Camera Settings (Ustawienia > Kamera >
Zaawansowane ustawienia kamery) i wylacz opcje Rejestrowanie widoku z kamery.
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Formatowanie karty SD

Aby sformatowac karte microSD, wykonaj nastepujgce czynnosci:

1. Otwdrz menu gogli.

2. Wybierz opcje Settings > Camera > Format (Ustawienia > Kamera > Format)

3. Wybierz urzadzenie pamieci masowej do sformatowania i dokofcz operacje, postepujac
zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie.

/\ * Po sformatowaniu karty odzyskanie danych nie jest mozliwe. Wykonuj te czynnos¢ z
nalezyta ostroznoscia.

Widok w czasie rzeczywistym

DJI Goggles 3 sa wyposazone w kamery lornetkowe, dzieki czemu uzytkownicy mogg oglada¢
otoczenie bez zdejmowania gogli.

Stuknij dwukrotnie mocno prawg strone gogli lub nacis$nij dwukrotnie pokretto kontrolera
ruchu, aby przej$¢ do trybu Real View (widok w czasie rzeczywistym).

Wykonaj te samg czynnos$¢ ponownie, aby wyjs¢ i powroci¢ do podgladu lotu na zywo.

Wejdz do menu gogli, wybierz Settings > Display (Ustawienia > Wyswietlacz), a nastepnie Real
View (widok w czasie rzeczywistym) mozna ustawi¢ na 2D lub 3D.

Tryb 3D zapewni bardziej wciggajacy, tréjwymiarowy widok w czasie rzeczywistym. Wybierz na
podstawie osobistych preferencji.

Widok w czasie rzeczywistym PiP

Gdy gogle sg uzywane z dronem, Real View obstuguje wyswietlanie podgladu lotu na zywo w
czasie rzeczywistym.

1. Wejdz do menu gogli, wybierz Settings > Display (Ustawienia > WySwietlacz), a nastgpnie
wigcz Real View PiP (okno PiP widoku rzeczywistego).

2. Stuknij dwukrotnie mocno prawg strone gogli lub naciénij dwukrotnie pokretto kontrolera
ruchu, w lewym gérnym rogu Real View (widok w czasie rzeczywistym) wys$wietli sie podglad
lotu na zywo. Twoje rzeczywiste otoczenie i transmisja wideo z drona bedg jednoczesnie
wyswietlane na ekranie gogli.

Q + Jesli funkcja Real View (widok w czasie rzeczywistym) jest ustawiona na 3D, podglad
lotu na zywo nie moze by¢ jednoczesnie wyswietlany na ekranie.

/\ * Podczas korzystania z okna PiP widoku rzeczywistego podglad lotu na zywo stuzy wytgcznie
do pokazywania stanu drona. NIE polegaj na tym ekranie podczas lotu.

Udostepnianie Liveview (podgladu na zywo)
DJI Goggles 3 moga udostepniac podglad lotu na zywo na trzy r6zne sposoby.
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Q * Witacz zasilanie drona, gogli i urzagdzenia zdalnego sterowania. Upewnij sig, ze
wszystkie urzgdzenia sg potgczone.

/A * Wiacz funkcje Udostepniania podgladu na zywo przed startem lub gdy dron hamuje

lub zawisa, aby unikna¢ zaktdcania pracy pilota.

+ Gogle obstuguja tylko potaczenie z jednym urzadzeniem mobilnym w celu udostepniania
podgladu na zywo za posrednictwem potaczenia bezprzewodowego lub przewodowego.

+ Po podiaczeniu do urzadzenia mobilnego udostepnianie podgladu na zywo zostanie
wstrzymane, jesli gogle przetacza sie na tryb Real View (widok w czasie rzeczywistym),
a udostepnianie zostanie przywrdcone, gdy gogle ponownie przetgcza podglad lotu na
zZywo.

+ Po podiaczeniu do urzgdzenia mobilnego udostepnianie podgladu na zywo zostanie
wstrzymane podczas przegladania zdjec¢ lub filméw w albumie. Wyjdz z albumu, aby
wznowi¢ udostepnianie.

Potaczenie przewodowe z urzagdzeniami mobilnymi

1.

2

W celu podiaczenia urzagdzenia mobilnego do portu USB-C w goglach zaleca sie uzycie
odpowiedniego kabla do transmisji danych lub dotgczonego kabla USB-C OTG.

. Uruchom aplikacje DJI Fly i stuknij w GO FLY w prawym dolnym rogu ekranu, aby przej$¢ do
podgladu na zywo.

Potaczenie bezprzewodowe z urzagdzeniami mobilnymi

1.

Otwdrz menu skrotow i wybierz [B Share Liveview to Mobile Device via Wi-Fi (Udostepnianie
podgladu na zywo na urzgdzeniu mobilnym przez Wi-Fi).

Wigcz Wi-Fi i Bluetooth w Twoim urzadzeniu mobilnym i udostepnij swojg lokalizacje.

Uruchom aplikacje DJI Fly, w okienku na stronie gtéwnej pojawi sie nowe urzadzenie
dostepne do potgczenia Wi-Fi.

Stuknij w okienko i wybierz gogle, ktére chcesz potaczy¢.

Przy pierwszym taczeniu aplikacji DJI Fly z goglami nacisnij i przytrzymaj przycisk zasilania
gogli przez dwie sekundy, az pojawi sie powiadomienie. Diody LED poziomu natadowania
akumulatora migajg od $rodka do zewnatrz, a nastepnie Swiecg Swiattem ciggtym. DJI Fly
zapyta uzytkownika, czy potaczy¢ sie z goglami. Wybierz ,Potgcz”.

Kliknij na opcje Watch Liveview (Ogladaj podglad na zywo), aby uzyska¢ dostep do podgladu
na zywo z gogli.

/N * NIE naciskaj przycisku zasilania gogli przez dtuzszy czas, aby unikng¢ uruchomienia
procesu tgczenia.
« Jedli wigczona jest opcja Udostepnij podglad na zywo urzgdzeniu mobilnemu przez Wi-
Fi, potaczenie przewodowe z urzgdzeniem mobilnym nie jest obstugiwane.
* W trybie potaczenia bezprzewodowego odtgcz gogle od aktualnie podtgczonego
urzadzenia mobilnego przed podtgczeniem gogli do innego nowego urzadzenia
mobilnego, aby udostepni¢ podglad na zywo.
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/\ - Jesliregulacje lokalne nie dopuszczajg czestotliwosci 5,8 GHz (np. w Japonii), nie mozna

uzywac funkcji Udostepnij podglad na zywo na urzadzeniu mobilnym przez Wi-Fi.

Rozgtaszanie na inne gogle

Jesli w poblizu znajdujg sie inne modele gogli DJI Goggles 3, umozliwiony jest tryb rozgtaszania,
ktéry udostepnia podglad lotu na zywo tym goglom.

1.
2.
3.

WejdZ do menu gogli, wybierz opcje Transmisja i przejdZz do podmenu Pilot.
Wiacz tryb rozgtaszania, a na wyswietlaczu pojawi sie numer urzadzenia.

Na drugich goglach DJI Goggles 3 wejdz do menu gogli, wybierz Transmisja i przejdz do
podmenu Publicznos¢.

. Jesli w jakims pobliskim modelu DI Goggles 3 witaczy sie tryb rozgtaszania, urzadzenie to i

jego site sygnatu mozna wyswietli¢ w podmenu Publiczno$¢. Wybierz numer urzadzenia, aby
udostepni¢ podglad lotu na zywo. PrzejdZ do podmenu Pilot, aby zakonczy¢ udostepnianie
podgladu na zywo.

Odtwarzanie wideo w trybie panoramicznym i 3D

Gogle obstugujg odtwarzanie filméw panoramicznych i filméw 3D, zapewniajac wciggajace
wrazenia wizualne.

1.
2.
3.

Zaimportuj filmy panoramiczne/3D na karte microSD i wtéz jg do gogli.
Wejdz do menu gogli, przejdz do albumu, a nastepnie wybierz plik wideo do odtworzenia.

Przesun przycisk 5D do tytu, aby otworzy¢ menu odtwarzania, a nastepnie wybierz

ustawienia przetgcznika wyswietlacza.

Ustaw tryb wyswietlania.

+ Jesli wideo jest panoramiczne, wybierz najpierw 2D, a nastepnie ustaw pole widzenia
(FOV) na panoramiczny.
Jesli wideo jest w 3D, najpierw wybierz tryb wyswietlania 3D w oparciu o format wideo,
nastepnie wybierz pole widzenia (FOV) i zdecyduj, czy chcesz odwrdci¢ obraz w lewo czy w
prawo.

Po potwierdzeniu wyboru wyjdz z menu skrétéw. Wideo panoramiczne/3D zostanie
odtworzone zgodnie z ustawieniami wyswietlacza.

Q + Wiecej informacji na temat obstugiwanych formatéw wideo podano w sekcji ,Dane

techniczne”.

+ Gogle nie posiadajg gtosnika, ale mozna je potaczy¢ ze stuchawkami poprzez port
USB-C. Obstuguje tylko stuchawki i przejsciowki ze ztgczem USB Type-C oraz z
wbudowanym przetwornikiem cyfrowo-analogowym (DAC).

76

© 2024 DJI Wszelkie prawa zastrzezone



Kontroler DJI Motion

© 2024 DJI Wszelkie prawa zastrzezone. 77



DJI Avata 2 Instrukcja obstugi

Kontroler DJI Motion

Obstuga

Wiaczanie i wylaczanie zasilania

Nacisnij przycisk zasilania raz, aby sprawdzi¢ aktualny poziom natadowania akumulatora. Jesli
poziom natadowania akumulatora jest zbyt niski, nataduj go przed uzyciem.

Nacisnij raz, po czym jeszcze raz i przytrzymaj przez dwie sekundy, aby wiaczy¢ lub wytgczy¢
zasilanie kontrolera ruchu.

tadowanie akumulatora
Uzyj kabla USB-C, aby podtgczy¢ tadowarke do portu USB-C kontrolera ruchu.

—\=

5V,2A

/\ - taduj do konca kontroler zdalnego sterowania przed kazdym lotem. Kontroler
zdalnego sterowania emituje alert dzwiekowy, gdy poziom natadowania akumulatora
jest niski.

+ Petne tadowanie akumulatora nalezy przeprowadzaé co najmniej raz na trzy miesigce
w celu utrzymania jego dobrej kondycji.
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Funkcje przyciskow

Przycisk blokady

g ™
[ |« start Nacisnij dwa razy, aby uruchomi¢ silniki drona, a nastepnie
nacisnij i przytrzymaj, aby dron wystartowat. Dron wzniesie sie na
wysokos$¢ okoto 1,2 m i zawisnie.
‘ * Lgdowanie: Gdy dron zawisnie, naci$nij i przytrzymaj, aby
wyladowat i wytgcz silniki.
‘ |+ Hamowanie: Nacisnij podczas lotu, aby dron zahamowat i zawist w
o~ - miejscu.
4 N
Manipulator
* Przesuwaj w gore lub w dét, aby dron wznosit sie lub opadat.
‘ * Poruszaj w lewo lub w prawo, aby dron przemieszczat sie w
poziomie w lewo lub w prawo.
Gdy funkcja Easy ACRO jest wigczona, poruszaj manipulatorem, aby
L ) wykonywac rézne manewry Easy ACRO.
Przycisk trybu
[ N Nacisnij, aby przetgcza¢ miedzy trybami Normalnym i Sportowym.
+ Nacisnij i przytrzymaj przycisk, aby wtaczy¢ procedure funkcji RTH.
Gdy dron wykonuje procedure RTH, naci$nij raz przycisk trybu lub
przycisk blokady, aby anulowa¢ RTH.
+ Gdy poziom natadowania akumulatora bedzie niski i wystarczajacy
. do lotu do punktu startowego, w goglach pojawi sie monit
Ny J ostrzegawczy, a po nim zostanie uruchomiona procedura RTH.

Nacisnij raz przycisk trybu, aby anulowa¢ monit.

Pokretto

+ Nacisnij dwukrotnie, aby przetaczy¢ sie pomiedzy podgladem lotu
na zywo i Real View (widokiem w czasie rzeczywistym) w goglach.

* Przewin w gére lub w dot, aby przechyli¢ kamere przed startem lub
podczas procedury RTH i Ilgdowania.

+ Przewijaj pokretto, aby przetgcza¢ sie miedzy manewrami Easy
ACRO, gdy funkcja Easy ACRO jest wigczona.

+ Nacisnij i przytrzymaj pokretto, aby wycentrowac kursor na ekranie
podczas korzystania z kursora AR.
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Przycisk Migawka/Nagrywanie

+ Jednokrotne nacisniecie: wykonanie zdjecia lub rozpoczecie albo
zatrzymanie nagrywania.

+ Nacidnigcie i przytrzymanie: przetaczenie miedzy trybem zdjecia i
wideo.

Akcelerator

Akcelerator stuzy do kontrolowania orientacji i przyspieszenia
drona. Podczas wciskania akceleratora odczuwalne sg dwie blokady.
Delikatnie wciskaj akcelerator. Uzytkownicy poczujg zauwazalny
opor, kiedy akcelerator osiggnie pierwszg blokade.

+ Delikatnie wciskajac akcelerator do pierwszej blokady, uzytkownicy
moga dostosowac orientacje drona, przechylajgc kontroler ruchu
w lewo lub w prawo. Nalezy pamieta¢, ze w tym momencie dron
nie bedzie leciat do przodu.

+ Wcisnij akcelerator do pierwszej blokady, aby lecie¢ w kierunku
okregu widocznego w goglach. Wypchnij akcelerator, aby dron
poleciat do tytu. Aby przyspieszy¢ w obu kierunkach, nalezy
zastosowac wigkszy nacisk.

+ Kiedy akcelerator nie zostanie wcisniety, dron zawisnie w miejscu.

Strefa optymalnej transmisji

Sygnat pomiedzy wszystkimi urzadzeniami jest najbardziej niezawodny, gdy wzgledna odlegtos¢
pomiegdzy kontrolerem ruchu a goglami jest mniejsza niz3 m.

Ca )

@ <3m
,\

/\ * Zalecamy korzystanie z urzadzenia na otwartej przestrzeni, aby unikna¢ zaktocen
miedzy kontrolerem ruchu a goglami. W przeciwnym razie moze to wptyna¢ na
transmisje.

+ Aby uniknag¢ zaktdcen w kontrolerze ruchu NIE uzywaj innych urzadzen bezprzewodowych
na tych samych pasmach czestotliwosci.
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Alert kontrolera ruchu

Gdy poziom natadowania akumulatora wynosi od 6% do 10%, kontroler zdalnego sterowania
wyemituje alert dzwiekowy. Alert niskiego poziomu natadowania akumulatora mozna anulowag,
naciskajac przycisk zasilania. Jednak alertu krytycznego poziomu natadowania akumulatora
emitowanego przy natadowaniu akumulatora ponizej 5% nie mozna anulowa¢. Podczas
procedury RTH kontroler zdalnego sterowania emituje alert dzwiekowy, ktérego nie mozna
anulowac.

Kalibracja kontrolera ruchu

Kompas, IMU i akcelerator kontrolera ruchu mozna kalibrowac.
Niezwtocznie skalibruj dowolny z modutéw, gdy pojawi sie stosowny monit.
1. Wcisnij przycisk 5D w trybie podgladu lotu na zywo, aby otworzy¢ menu.

2. Wybierz opcje Settings > Control > Motion Controller > RC Calibration (Ustawienia >
Sterowanie > Kontroler ruchu > Kalibracja kontrolera ruchu).

3. Wybierz modut i dokoncz kalibracje postepujac zgodnie z wyswietlanymi instrukcjami.

XJ:  *+ NIE WOLNO kalibrowac¢ kompasu w miejscach o silnych zaktéceniach magnetycznych,
takich jak poblize magnesoéw, parkingi lub miejsca budowy z podziemnymi
konstrukcjami betonowymi wzmacnianymi.

+ Podczas kalibracji NIE WOLNO mie¢ przy sobie przedmiotéw (takich jak telefony
komorkowe), ktére zawierajg materiaty ferromagnetyczne.
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Aplikacja DJI Fly

Podtacz gogle do urzadzenia mobilnego, uruchom aplikacje DJI Fly i wejdz na ekran gtéwny.
Uzytkownicy moga wykonywac nastepujgce czynnosci na ekranie gtéwnym:

+ Odkrywac polecane miejsca do lotéw, sprawdzac strefy GEO i znajdowad informacje o

lokalnych przepisach i regulacjach, oglada¢ samouczki dotyczace funkcji i przeglada¢
instrukcje obstugi produktow.

+ Przegladac zdjecia i filmy z alboumu drona lub materiaty filmowe zapisane lokalnie na
urzadzeniu, oglada¢ wiecej udostepnionych materiatéw ze SkyPixel.

+ Logowac sie do swojego konta DJI, aby sprawdza¢ informacje o koncie i nagrania lotéw.

+ Aktualizowa¢ oprogramowanie, lokalizowa¢ zagubiony dron za pomocg funkcji Find My
Drone (Znajdz mojego drona), odwiedza¢ forum DJI lub robi¢ zakupy w sklepie DJI Store.

Dotknij GO FLY, aby wyswietli¢ transmisje wideo, ktéra umozliwia udostepnianie widoku FPV.

/\ * Pamietaj, aby catkowicie natadowa¢ urzadzenie mobilne przed uruchomieniem
aplikacji DJI Fly.

+ Podczas korzystania z aplikacji DJI Fly wymagane sg mobilne dane komérkowe.
Skontaktuj sie z operatorem sieci bezprzewodowej w celu uzyskania informacji o
optatach za transmisje danych.

+ Jedli uzywasz telefonu komérkowego jako urzadzenia wyswietlajgcego, NIE odbieraj
potaczen telefonicznych ani nie uzywaj funkcji wysytania wiadomosci tekstowych
podczas lotu.

*+ Przeczytaj uwaznie wszystkie wskazéwki dotyczgce bezpieczeristwa, komunikaty
ostrzegawcze i zrzeczenie sie odpowiedzialnosci. Zapoznaj sie z odpowiednimi
przepisami obowigzujgcymi w Twojej okolicy. Ponosisz wytgczng odpowiedzialno$¢ za
zapoznanie sie z wszystkimi obowigzujgcymi przepisami i latanie w spos6b zgodny z
przepisami.

+ Korzystanie z aplikacji podlega Warunkom uzytkowania aplikacji DJI Fly i Polityce
prywatnosci firmy DJI. Niniejsze Warunki uzytkowania i Polityka prywatnosci
ograniczaja niektére obowigzki prawne DJI. Przeczytaj je uwaznie na stronie
https://developer.dji.com/policies/.
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Dodatek

Dane techniczne

DJI Avata 2

Dron

Masa startowa
Wymiary

Maksymalna predkos¢
wznoszenia
Maksymalna predkos¢
opadania

Maksymalna predkos¢
pozioma (w poblizu
poziomu morza, bez
wiatru)

Maksymalny putap
startu”

Maksymalny czas lotu®

Maksymalny czas zawisu®

Maksymalna odlegto$¢
lotu™

Maks. odpornos¢ na
predkos$¢ wiatru

Temperatura pracy

Globalny system nawigacji

satelitarnej

Zakres doktadnosci
zawisu

Pamie¢ wewnetrzna
Kamera

Czujnik obrazu

Obiektyw

Ok.377¢g
185 % 212 x 64 mm (dt. x szer. x wys.)

6 m/s (tryb normalny)
9 m/s (tryb sportowy)

6 m/s (tryb normalny)
9 m/s (tryb sportowy)

8 m/s (tryb normalny)
16 m/s (tryb sportowy)
27 m/s (tryb reczny)’

* Nie szybciej niz 19 m/s w trybie recznym na terenie UE.

5000 m

Ok. 23 min
Ok. 23 min

13,0 km

10,7 m/s (poziom 5)
od -10°C do 40°C
GPS + Galileo + BeiDou

W pionie:

10,1 m (przy pozycjonowaniu wizyjnym)
40,5 m (przy pozycjonowaniu GNSS)

W poziomie:

10,3 m (przy pozycjonowaniu wizyjnym)
11,5 m (przy pozycjonowaniu GNSS)

46 GB

1/1,3-calowy czujnik obrazu
Liczba efektywnych pikseli: 12 MP

FOV: 155°

Odpowiednik formatu: 12 mm
Przystona: f/2.8

Zakres ogniskowej: od 0,6 m do «

© 2024 DJI Wszelkie prawa zastrzezone
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Zakres ISO

Czas migawki

Maksymalny rozmiar
zdjecia

Tryby zdje¢

Format zdje¢

Rozdzielczo$¢ wideo

Format wideo

Maksymalna predkos$¢
transmisji wideo
Obstugiwany system
plikéw

Profile koloréw

Pole widzenia kamery
EIS

Gimbal
Stabilizacja
Zakres mechaniczny

Regulowany zakres
obrotu

Maksymalna predkos¢

sterowania (nachylenie)
Zakres drgan katowych

Elektroniczna 0$
przechytu

System czujnikéw
Typ wykrywania

86 © 2024 Djl Wszelkie prawa zastrzezone

100-25600 (auto)
100-25600 (recznie)

Film: 1/8000-1/30 s
Zdjecie: 1/8000-1/50 s

4000 x 2256 (16:9)

4000 x 3000 (4:3)

Single shot

JPEG

4K (4:3): 3840 x 2880 przy 30/50/60 kl./s

4K (16:9): 3840 x 2160 przy 30/50/60 kl./s
2,7K (4:3): 2688 x 2016 przy 30/50/60 kl./s
2,7K(16:9): 2688 x 1512 przy 30/50/120 kl./s
1080p (4:3): 1440 x 1080 przy 30/50/120 kl./s
1080p (16:9): 1920 x 1080 przy 30/50/120 kl./s

MP4 (H.264/H.265)

130 Mb/s

exFAT

Standardowa
D-Log M

Obstugiwane standardowe, szerokokatne, bardzo szerokokatne

Obstugiwane RockSteady 3.0 i HorizonSteady
Mozna wytaczy¢”

* Gdy stabilizacja jest wytagczona, materiat zarejestrowany w widoku
szerokokatnym obstuguije stabilizacje offline Gyroflow.

Jednoosiowy gimbal mechaniczny (pochylenie)
Nachylenie: od -95° do 90°

Nachylenie: od -85° do 80°

100°/s

+0,01°

Korekcja ekranu w czasie rzeczywistym jest niedostepna podczas
nagrywania, ale mozna jg zastosowa¢ do materiatu nagranego na

dronie.

System widocznosci do przodu i do tytu
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Do dotu

Do tytu

Warunki pracy

Transmisja wideo
System przesytania
obrazéw

Jako$¢ podgladu na zywo

Czestotliwos¢ pracy

Moc nadajnika (EIRP)

Szeroko$¢ pasma
transmisji

Maksymalna odlegtos¢
transmisji (bez

przestonig¢, bez zakiécen)
5]

Maksymalna
odlegtos¢ transmis;ji
(bez przestonie¢, z
zaktéceniami)®

Maksymalna odlegtos¢
transmisji (przestoniecia,
z zaktéceniami)”?

Maksymalna predkos¢
pobierania

Najnizsze opéznienia

Wysokos¢ efektywnego wykrywania ToF: 10 m
Zakres doktadnosci zawisu: 0,3-10 m;

Zakres pomiaru: 0,3-20 m;

Pole widzenia (FOV): W poziomie 78°, w pionie 78°

Zakres pomiaru: 0,5-20 m;
Pole widzenia (FOV): W poziomie 78°, w pionie 78°

Powierzchnie z widocznymi wzorami, wspétczynniku odbicia
rozproszonego > 20% (np. betonowa nawierzchnia)

Odpowiednie oswietlenie w luksach (> 15 lukséw, normalne
warunki o$wietleniowe w pomieszczeniach)

04

1080p przy 30/50/60/100 kl./s

2,4000-2,4835 GHz

5,170-5,250 GHz"

5,725-5,850 GHz:"

* Z pasma 5,170-5,250 GHz i 5,725-5,850 GHz mozna korzysta¢ tylko w
krajach i regionach, gdzie pozwalajg na to miejscowe prawo i przepisy.

2,4 GHz: < 33 dBm (FCC), < 20 dBm (CE/SRRC/MIC)

5,1 GHz: < 23 dBm (CE)

5,8 GHz: < 33 dBm (FCC), < 30 dBm (CE), < 14 dBm (CE)

Do 60 MHz

FCC: 13 km (w zaleznos$ci od maksymalnego czasu lotu drona)
CE: 10 km

SRRC: 10 km

MIC: 10 km

Silne zaktécenia: Krajobraz miejski, okoto 1,5-4 km
Srednie zaktécenia: Krajobraz podmiejski, ok. 4-10 km
Niskie zaktdcenia: Przedmiescia/nad morzem, ok. 10-13 km

Niskie zaktocenia i przeszkody w postaci budynkéw: ok. 0-0,5 km
Niskie zaktocenia i przeszkody w postaci drzew: ok. 0,5-3 km

Wi-Fi: 25 MB/s”
* Mierzone w $rodowisku laboratoryjnym z niewielkimi zakt6ceniami

w krajach/regionach, ktére obstuguja zaréwno 2,4 GHz, jak i 5,8 GHz.
Predkos¢ pobierania zalezy od rzeczywistych warunkéw.

Z goglami D)l Goggles 3:
Jakos¢ transmisji wideo 1080p na100 kl./s 24 ms
Jakos¢ transmisji wideo 1080p na 60 kl./s 40 ms

© 2024 DJI Wszelkie prawa zastrzezone
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Maksymalna predkos¢
transmisji wideo

Anteny
Wi-Fi
Protokot

Czestotliwos¢ pracy

Moc nadajnika (EIRP)

Bluetooth

Protokot
Czestotliwos¢ pracy
Moc nadajnika (EIRP)

60 Mb/s

4 anteny, 2T4R

802.11a/b/g/n/ac

2,4000-2,4835 GHz
5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: < 20 dBm (FCC/CE/SRRC/MIC)
5,8 GHz: <20 dBm (FCC/SRRC),< 14 dBm (CE)

Bluetooth 5.0
2,4000-2,4835 GHz
<10dBm

Inteligentny akumulator lotniczy

Pojemnos¢
Waga
Standardowe napiecie

Maksymalne napiecie
tadowania

Typ akumulatora
Energia
Temperatura tadowania

Czas ftadowania

tadowarka
Zalecana tadowarka

Stacja tadujaca
akumulatory

Wejscie
Stacja tadujaca

Wyjscie (akumulacja
energii)

Wyjscie (tadowanie)

88

2150 mAh
Ok.145g
14,76 V

17V

Li-ion
31,7 Wh przy 0,5°C
0Od 5°C do 40°C

Za pomocg stacji tadowania (maksymalna moc tadowania 60 W):
Od 0 to 100%: ok. 45 min.
Od 10 to 90%: ok. 30 min.
Bezposrednie tadowanie drona: (maksymalna moc fadowania 30 W):
Od 0 to 100%: ok. 88 min.
Od 10 to 90%: ok. 60 min.

Przenosna tadowarka DJI 65 W
tadowarka samochodowa DJI 65 W
tadowarka USB Power Delivery

5-20V, maks. 3 A

Maks. 65 W

Do 17V
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Wyjécie (USB): 5V,2A

Typ tadowania taduje kolejno trzy akumulatory.
Kompatybilnos¢ Inteligentny akumulator lotniczy DJI Avata 2
Pamiec

Zalecane karty microSD  SanDisk Extreme PRO 32GB U3 A1 V30 microSDHC

Lexar Professional 1066x 64GB U3 A2 V30 microSDXC
Lexar Professional 1066x 128GB U3 A2 V30 microSDXC
Lexar Professional 1066x 256GB U3 A2 V30 microSDXC
Lexar Professional 1066x 512GB U3 A2 V30 microSDXC
Kingston CANVAS Go! Plus 64GB U3 A2 V30 microSDXC
Kingston CANVAS Go! Plus 128GB U3 A2 V30 microSDXC
Kingston CANVAS React Plus 64GB U3 A1 V90 microSDXC
Kingston CANVAS React Plus 128GB U3 A1 V90 microSDXC
Kingston CANVAS React Plus 256GB U3 A1 V90 microSDXC
Samsung EVO Plus 512GB U3 A2 V30 microSDXC

[1

[2]

[3]

[4]

[5]

[6]

[7]

Pomiar w bezwietrznym otoczeniu podczas startu z wysokosci 5000 m i wznoszenia sie pionowo na
wysokos$¢ 500 m, w trybie sportowym, przy poziomie natadowania akumulatora od 100% do 20%.
Dane mogg stuzy¢ wytgcznie do celéw informacyjnych. Podczas lotu zawsze nalezy zwraca¢ uwage na
przypomnienia na ekranie gogli.

Pomiar podczas lotu do przodu z predkoscig 21,6 km/h w bezwietrznym otoczeniu na poziomie morza, z
parametrami kamery ustawionymi na 1080p/30 kl./s, wytgczonym trybem wideo i poziomem natadowania
baterii od 100% do 0%. Dane mogg stuzy¢ wytgcznie do celéw informacyjnych. Podczas lotu zawsze nalezy
zwracac¢ uwage na przypomnienia na ekranie gogli.

Pomiar podczas zawisu w bezwietrznym otoczeniu na poziomie morza, z parametrami kamery
ustawionymi na 1080p/30 kl./s, wytgczonym trybem wideo i poziomem natadowania baterii od 100% do
0%. Dane mogg stuzy¢ wytgcznie do celdw informacyjnych. Podczas lotu zawsze nalezy zwraca¢ uwage na
przypomnienia na ekranie gogli.

Pomiar podczas lotu do przodu z predkoscig 43,2 km/h w bezwietrznym otoczeniu na poziomie morza, z
parametrami kamery ustawionymi na 1080p/30 kl./s, wytagczonym trybem wideo i poziomem natadowania
baterii od 100% do 0%. Dane mogg stuzy¢ wytacznie do celéw informacyjnych. Podczas lotu zawsze nalezy
zwraca¢ uwage na przypomnienia na ekranie gogli.

Pomiar w spokojnym $rodowisku zewnetrznym wolnym od zaktécen. Powyzsze dane pokazujg najdalszy
zakres komunikacji dla lotéw w jednga strong, bez komunikacji zwrotnej, zgodnie z kazdym standardem.
Podczas lotu zawsze nalezy zwraca¢ uwage na przypomnienia procedury RTH na ekranie gogli.

Dane zmierzone zgodnie z norma FCC w $rodowiskach bez przestonie¢ z typowymi zaktéceniami. Uzywany
wytgcznie do celéw referencyjnych i nie gwarantuje rzeczywistej odlegtosci transmisji.

Dane zmierzone zgodnie z normg FCC w $rodowiskach z typowymi niskimi zaktéceniami. Uzywany
wytgcznie do celéw referencyjnych i nie gwarantuje rzeczywistej odlegtosci transmisji.
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DJI Goggles 3

Model
Masa

Wymiary (dt. x szer. x wys.)

Rozmiar ekranu (jeden ekran)

Rozdzielczo$¢ (jeden ekran)

Szybko$¢ odswiezania ekranu

Zakres odlegtosci miedzy
zrenicami

Zakres regulacji dioptrii
FOV (jeden ekran)
Format rejestracji wideo

Obstugiwane formaty
odtwarzania wideo
i dzwieku:

FOV Real View (widok w
czasie rzeczywistym)

Temperatura pracy
Moc wejsciowa
Obstugiwane karty SD

Zalecane karty microSD

Transmisja wideo

Transmisja wideo

90
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TKGS3
Ok.470g

Ze ztozonymi antenami: 170 x 109 x 112 mm (dt. x szer. x wys.)
Z roztozonymi antenami: 205 x 109 x 112 mm (dt. x szer. x wys.)

0,49 cala
1920 x 1080
Do 100 Hz

56-72 mm

od-6,0Ddo+2,0D
44°
MOV

MP4, MOV (formaty kodowania wideo: H.264, H.265; Formaty
audio: AAC, PCM)

Wideo panoramiczne: Sferyczne filmy panoramiczne 2D.

Wideo w 3D: Half-Side-by-Side (HSBS), Full-Side-by-Side (FSBS),
Half Over-Under (HOU), Full Over-Under (FOU).

Maks. rozdzielczos¢ wideo: 4K/60 kl./s

44°

od -10°C do 40°C
Wbudowany akumulator
microSD (do 512 GB)

Sandisk Extreme Pro 32GB U3 A1 V30 microSDHC

Lexar 1066x 64GB U3 A2 V30 microSDXC

Lexar 1066x 128GB U3 A2 V30 microSDXC

Lexar 1066x 256GB U3 A2 V30 microSDXC

Lexar 1066x 512GB U3 A2 V30 microSDXC

Kingston Canvas Go! Plus 64GB U3 A2 V30 microSDXC
Kingston Canvas Go! Plus 128GB U3 A2 V30 microSDXC
Kingston Canvas React Plus 64GB U3 A1 V90 microSDXC
Kingston Canvas React Plus 128GB U3 A1 V90 microSDXC
Kingston Canvas React Plus 256GB U3 A1 V90 microSDXC
Samsung EVO Plus 512GB U3 A2 V30 microSDXC

Gdy gogli uzywa sie z r6znymi dronami, automatycznie dobiora
one odpowiednie oprogramowanie sprzetowe, aby spetni¢
wymogi specyfikacji transmisji wideo dla drona.

Razem z DJI Avata 2: DJI O4
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Czestotliwo$¢ robocza "

Moc nadajnika (EIRP)

Opdznienie ¥

Maks. odlegtos¢ przesytania

Maksymalna szybkos¢
transmisji wideo ©

Wi-Fi
Protokét

Czestotliwo$¢ robocza ™

Moc nadajnika
(EIRP)

Bluetooth
Protokét
Czestotliwos$¢ robocza

Moc nadajnika
(EIRP)

GFSK
Czestotliwos$¢ robocza

Moc nadajnika
(EIRP)

Akumulator
Wymiary
Pojemnos¢
Napiecie
Kategoria

Uktad chemiczny
Energia

Temperatura tadowania

2,4000-2,4835 GHz
5,170-5,250 GHz
5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5,1 GHz: <23 dBm (CE)
5,8 GHz: <33 dBm (FCC), <30 dBm (SRRC), <14 dBm (CE)

Razem z DJI Avata 2:
Jakos¢ transmisji wideo 1080p/100 kl./s: opdznienie do 24 ms
Jakos¢ transmisji wideo 1080p/60 kl./s: op6znienie do 40 ms

W potaczeniu z dronem DJI Avata 2, DJI Goggles 3 moga
osiggnac¢ nastepujacg maksymalng odlegtos¢ transmisji wideo:
13 km (FCC), 10 km (CE/SRRC/MIC)

60 Mb/s

802.11a/b/g/n/ac

2,4000-2,4835 GHz
5,170-5,250 GHz
5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: <20 dBm (FCC/CE/SRRC/MIC)
5,1 GHz: <20 dBm (FCC/CE/MIC)
5,8 GHz: <20 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Bluetooth 5.0
2,4000-2,4835 GHz

<10dBm

2,4000-2,4835 GHz

<26 dBm (FCC),
<20 dBm (CE/SRRC/MIC)

121 x 65 x 52,5 mm (Dt. x Szer. x Wys.)
3000 mAh

5,6-8,4V

Li-ion

LiNiMnCoO2

21,6 Wh

od 0°C do 50°C
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Maksymalna moc tadowania 20 W (tadowanie po wytaczeniu zasilania)

Czas pracy ™ Ok. 3 godzin

1

[2]

[3]

[4]

W niektoérych krajach i regionach zabrania sie uzywania pasma czestotliwosci 5,1 GHz lub 5,8 GHz lub obu.
W niektorych krajach i regionach uzywanie czestotliwosci 5,1 GHz jest dozwolone wytgcznie wewngatrz
pomieszczen. Przed lotem nalezy sprawdzi¢ i zastosowac sie do lokalnych przepiséw.

Zmierzone w otwartym $rodowisku zewnetrznym bez zaktécen. Rzeczywiste dane réznig sie w zaleznosci
od modelu drona.

Zmierzono na zewnatrz, w otwartej przestrzeni, bez zaktdcen. Rzeczywiste dane réznig sie w zaleznosci od
Srodowiska pracy.

Maksymalny czas pracy wynoszacy 3 godziny zostat zmierzony w temperaturze otoczenia 25°C, przy jasnosci
ekranu wynoszacej 4, podtgczonym do drona DJI Avata 2, transmisji wideo ustawionej na 1080p przy 100 kl./
s, wytgczonym trybie Sledzenia gtowy i widoku w czasie rzeczywistym oraz goglami natadowanymi do petna i
nie dostarczajgcymi zasilania do urzadzen zewnetrznych, takich jak smartfony.
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DJI RC Motion 3

Model

Waga

Czestotliwos¢ pracy
Moc nadajnika (EIRP)

Maksymalna odlegto$¢
transmisji (bez przestonieg,
bez zaktécen)"

Temperatura pracy
Czas dziatania

Akumulator
Temperatura tadowania
Czas tadowania

Typ tadowania

Pojemnos$¢ akumulatora

TKMO3

Ok.118g

2,4000-2,4835 GHz

2,4000-2,4835 GHz: < 26 dBm (FCC), < 20 dBm (CE/SRRC/MIC)

Razem z dronem DJI Avata 2 i DJI Goggles 3:
FCC: 13 km
CE/SRRC/MIC: 10 km

od -10°C do 40°C
Ok. 10 godzin”

* Pomiar w temperaturze otoczenia 25°C, po podtgczeniu do DJI Avata 2 i w
stanie stacjonarnym.

od 0°C do 50°C
Ok. 2 godzin
5V,2A

2600 mAh

[11 Pomiar w spokojnym $rodowisku zewnetrznym wolnym od zaktécen. Powyzsze dane pokazujg najdalszy
zakres komunikacji dla lotéw w jedng strone, bez komunikacji zwrotnej, zgodnie z kazdym standardem.
Podczas lotu zawsze nalezy zwraca¢ uwage na przypomnienia procedury RTH na ekranie gogli.

Zgodne produkty

Kliknij na ponizszy link, aby wyswietli¢ kompatybilne produkty:

https://www.dji.com/avata-2/faq
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Aktualizacja oprogramowania sprzetowego

Aby zaktualizowa¢ oprogramowanie sprzetowe, uzyj jednej z nastepujgcych metod:

1.

Aby zaktualizowa¢ oprogramowanie sprzetowe catego zestawu urzadzen, w tym drona, gogli
i urzadzenia zdalnego sterowania, uzyj aplikacji DJI Fly.

Aby zaktualizowa¢ oprogramowanie sprzetowe pojedynczego urzadzenia, uzyj aplikacji DI
Assistant 2 (Consumer Drones Series).

Korzystanie z aplikacji D)1 Fly

Witacz zasilanie drona, gogli i urzadzenia zdalnego sterowania. Upewnij sie, ze wszystkie
urzadzenia sg potgczone. Aby przeprowadzi¢ aktualizacje, podtacz gogle przez USB-C do
urzadzenia mobilnego, uruchom aplikacje DJI Fly i postepuj zgodnie z instrukcjami. Wymagane
jest potgczenie z Internetem.

Korzystanie z aplikacji DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series)

1.
2.
3.

Wiacz urzadzenie. Podtacz urzadzenie do komputera za pomocg kabla USB-C.
Uruchom aplikacje DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series) i zaloguj sie na konto DJI.

Wybierz urzadzenie i kliknij polecenie Aktualizacja oprogramowania sprzetowego po lewej
stronie ekranu.

Wybierz i potwierdz wersje oprogramowania, do ktérej chcesz przeprowadzi¢ aktualizacje.

5. Poczekaj, az oprogramowanie sprzetowe zostanie pobrane. Aktualizacja oprogramowania

rozpocznie sie automatycznie.

Urzadzenie zostanie automatycznie zrestartowane po zakorczeniu aktualizacji oprogramowania
sprzetowego.

/\ * Jesli masz dodatkowy akumulator, ktory wymaga aktualizacji po zakonczeniu trwajacej

aktualizacji, wtdz go do drona i wiacz zasilanie drona. W goglach pojawi sie monit o
aktualizacje akumulatora. Pamietaj, aby przed startem zaktualizowa¢ akumulator.

+ Upewnij sie, ze wykonate$ wszystkie kroki, aby zaktualizowa¢ oprogramowanie, w
przeciwnym razie aktualizacja moze sie nie powiesc.

+ Upewnij sie, ze podczas aktualizacji komputer jest podtgczony do Internetu.

+ Podczas aktualizacji nie odtaczaj kabla USB-C.

+ Aktualizacja oprogramowania sprzetowego trwa kilka minut. To normalne zjawisko, ze
podczas procesu aktualizacji gimbal przestaje dziata¢, wskazniki stanu drona migaja, a
dron uruchamia sie ponownie i wydaje sygnat dzwiekowy. Prosze cierpliwie czeka¢ na
zakonczenie aktualizacji.

* Przed wykonaniem aktualizacji upewnij sie, ze gogle sg natadowane w co najmniej
20%, a urzadzenie zdalnego sterowania jest natadowane w co najmniej 15%.

+ Pamietaj, ze aktualizacja moze zresetowac rézne parametry lotu, takie jak wysoko$¢
RTH i maksymalna odlegtos¢ lotu. Przed aktualizacjg zwrd¢ uwage na preferowane
ustawienia i dostosuj je ponownie po aktualizacji.

* NIE WOLNO uzywac sprzetu i oprogramowania innych niz wskazane przez DJI.
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Wiecej informacji na temat aktualizacji oprogramowania sprzetowego mozna znalez¢ w
informacjach o wersji oraz pod ponizszym linkiem:

https://www.dji.com/avata-2/downloads

Instrukcje dotyczgce konserwacji

Aby unikng¢ powaznych obrazen u dzieci i zwierzat, nalezy przestrzegac nastepujacej zasady:

1.

10.

11.

12.

Mate czesci, takie jak kable i paski, stanowig niebezpieczenstwo w razie potkniecia.
Wszystkie czesci nalezy przechowywac poza zasiegiem dzieci i zwierzat.

Inteligentny akumulator lotniczy i kontroler zdalnego sterowania nalezy przechowywac
w chtodnym, suchym miejscu, z dala od bezpos$redniego Swiatta stonecznego. Da to
pewnos¢, ze wbudowany akumulator LiPo NIE ulegnie przegrzaniu. Zalecana temperatura
przechowywania przez okresy dtuzsze niz trzy miesigce: od 22°C do 28°C. Nie wolno
przechowywac¢ w Srodowiskach o temperaturze od -10°C do 45°C.

NIE dopusci¢ do kontaktu kamery z wodg lub innymi ptynami ani zanurzac jej w takich
ptynach. W przypadku zamoczenia wytrze¢ do sucha miekka, chtonng $ciereczka.
Wiaczenie drona, ktéry wpadt do wody, moze spowodowac jego trwate uszkodzenie. Do
czyszczenia lub konserwacji kamery NIE uzywa¢ substancji zawierajacych alkohol, benzen,
rozcienczalniki ani innych fatwopalnych substancji. NIE przechowywaé kamery w wilgotnych
lub zakurzonych miejscach.

NIE podtaczac tego produktu do zadnego interfejsu USB starszego niz wersji 3.0. NIE
podtgczac tego produktu do ,USB z zasilaniem” ani podobnych urzadzen.

Po wypadku lub powaznym uderzeniu nalezy doktadnie sprawdzi¢ kazdg czes¢ drona.
W razie jakichkolwiek probleméw lub pytan nalezy skontaktowa¢ sie z autoryzowanym
dealerem DJI.

Nalezy regularnie sprawdza¢ wskazniki poziomu natadowania akumulatora po to, aby zna¢
aktualny poziom natadowania. Akumulator powinien wytrzymac¢ 200 cykli tadowania. Nie
zalecamy kontynuowania uzytkowania po tych cyklach.

Lista kontrolna po locie
a. Upewnij sig, ze inteligentny akumulator lotniczy i $migta sg w dobrym stanie.
b. Upewnij sie, ze obiektyw kamery i sensory systemu widocznosci sg czyste.

c. Przed schowaniem drona lub transportem go upewnij sie, ze ostona gimbala zostata
zatozona.

Nalezy pamiegta¢, aby przewozi¢ drona ze ztozonymi ramionami po wytaczeniu zasilania.

Po wytgczeniu kontrolera zdalnego sterowania w celu transportu nalezy pamietac o ztozeniu
jego anten.

Akumulator, ktéry nie jest dtugo uzywany, przejdzie w tryb uspienia. Aby wytaczy¢
akumulator z trybu uspienia, nalezy go natadowac.

Jesdli zaistnieje potrzeba dtuzszego czasu ekspozycji, nalezy uzy¢ filtra ND. Informacje na
temat instalacji filtréw ND mozna znalez¢ w informacjach o produkcie.

Dron, akumulator, kontroler zdalnego sterowania i tadowarke akumulatoréw nalezy
przechowywaé w suchym miejscu.
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13.

14.

Przed przystgpieniem do serwisowania drona (np. czyszczeniem lub mocowaniem i
zdejmowaniem $migiet) nalezy wyjg¢ akumulator. Nalezy upewni¢ sig, ze dron i Smigta s
czyste, usuwajac brud lub kurz miekka Sciereczka. Nie czysci¢ drona mokrg Sciereczka ani
nie uzywac $rodka czyszczacego zawierajgcego alkohol. Ciecze moga przedosta¢ sie do
obudowy drona, co moze spowodowac zwarcie i uszkodzenie elektroniki.

Przed wymiang lub sprawdzeniem $migiet nalezy upewnic sie, ze akumulator zostat wyjety.

Procedury rozwigzywania probleméw

1.

96

Dlaczego akumulatora nie mozna uzywac przed pierwszym lotem?

Akumulator przed pierwszym uzyciem musi przejs¢ aktywacje poprzez natadowanie.

. Jak rozwigza¢ problem z dryfem gimbala podczas lotu?

Wykonaj kalibracje IMU i kompasu w aplikacji DJI Fly. Jesli problem nie zniknie, skontaktuj sie
z dziatem pomocy technicznej firmy DJI.

. Brak dziatania

Sprawdz, czy inteligentny akumulator lotniczy i kontroler zdalnego sterowania zostaty
aktywowane poprzez natadowanie. Jesli problem nie ustgpi, skontaktuj sie ze wsparciem DJI.

. Problemy z wtgczaniem i uruchamianiem

Sprawdz, czy akumulator jest natadowany. Jesli tak, ale i tak nie mozna go uruchomic
normalnie, skontaktuj sie ze wsparciem DJI.

. Problemy z aktualizacjg oprogramowania

Aby zaktualizowa¢ oprogramowanie sprzetowe, postepuj zgodnie z poleceniami w instrukgcji
obstugi. Jedli aktualizacja oprogramowania sprzetowego nie powiedzie sie, uruchom
ponownie wszystkie urzgdzenia i sprébuj ponownie. Jesli problem nie zniknie, skontaktuj sie
z dziatem pomocy technicznej firmy DJI.

. Procedury przywracania domysinej lub ostatniej znanej konfiguracji roboczej

Otwoérz menu gogli i wybierz opcje Settings > About > Reset to Factory Default (Ustawienia >
Informacje > Przywr6¢ domysine ustawienia fabryczne) .

. Problemy z wytaczeniem drona i zasilania

Skontaktuj sie z dziatem wsparcia DJI.

. Jak wykrywac nieostrozng obstuge lub przechowywanie w niebezpiecznych warunkach

Skontaktuj sie z dziatem wsparcia DJI.

. Jak przywrocic uzytkowanie po dtugotrwatym przechowywaniu?

Najpierw nataduj catkowicie urzadzenie, a dopiero potem bedzie mozna z niego normalnie
korzystac.
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Zagrozenia i ostrzezenia
DJI Avata 2

Gdy dron po wiaczeniu zasilania wykryje zagrozenie, w aplikacji DJI Fly pojawi sie komunikat
ostrzegawczy.

Zapoznaj sie z ponizsza lista sytuacji.

1. W przypadku gdy lokalizacja nie jest odpowiednia do startu.

W przypadku wykrycia przeszkody podczas lotu.

W przypadku gdy miejsce nie jest odpowiednie do Iagdowania.

W przypadku gdy kompas i IMU doswiadczajg zaktdcen i wymagajg kalibracji.

vk wnN

W przypadku gdy na ekranie pojawig sie, instrukcje postepuj zgodnie z nimi.

DJl Goggles 3

Gdy dron po wigczeniu zasilania wykryje zagrozenie, na ekranie gogli pojawi sie komunikat
ostrzegawczy. Podczas lotu zwracaj uwage na monity i podejmuj odpowiednie dziatania, aby
unikna¢ uszkodzenia produktu lub ryzyka obrazen.

Jesli parametr dziatanie po utracie sygnatu drona jest ustawiony na RTH, w przypadku utraty
sygnatu sterowania lub sygnatu transmisji podczas lotu, dron automatycznie zainicjuje
procedure Failsafe RTH i powrdci do ostatniego zarejestrowanego punktu startu.

W sytuacjach awaryjnych podczas lotu, np. w przypadku kolizji, zgasniecia silnika, obracania

sie drona w powietrzu lub kiedy dron wymknat sie spod kontroli i szybko wznosi sie lub opada,
silniki mozna zatrzyma¢, naciskajac przycisk blokady kontrolera ruchu cztery razy.

/N\ * Zatrzymanie silnikdw w czasie lotu spowoduje rozbicie drona. Wykonuj te czynno$¢ z
nalezytg ostroznoscia.

Jesli ekran gogli nieoczekiwanie zgasnie podczas lotu, nacisnij raz przycisk blokady kontrolera
ruchu, aby najpierw zahamowac drona, a nastepnie recznie zainicjuj procedure RTH. Po
powrocie drona sprawdz poziom natadowania gogli i sprébuj ponownie uruchomi¢ gogle. Jesli
problem nie zniknie, skontaktuj sie z dziatem pomocy technicznej firmy D)I.
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Utylizacja

W celu utylizacji drona i kontrolera zdalnego sterowania nalezy przestrzega¢ lokalnych przepiséw
dotyczacych urzadzen elektronicznych.

Utylizacja akumulatora

Akumulator nalezy utylizowa¢ poprzez jego catkowite roztadowanie i wyrzucenie do okreslonych
pojemnikéw do recyklingu. NIE wolno wyrzuca¢ akumulatora do zwyktego pojemnika na $mieci.
Nalezy scisle przestrzegac lokalnych przepiséw dotyczacych utylizacji i recyklingu akumulatoréw.
Jezeli akumulator zostat nadmiernie roztadowany i nie mozna go ponownie wigczy¢, nalezy go
natychmiast zutylizowac.

Jedli wigcznik inteligentnego akumulatora nie dziata i nie mozna w petni roztadowa¢ akumulatora,
nalezy skontaktowac sie z profesjonalng firma zajmujaca sie utylizacjg lub recyklingiem
akumulatoréw.

Dane lotow

Dane lotu, w tym telemetria lotu, informacje o stanie drona i inne parametry, s automatycznie
zapisywane w wewnetrznym rejestratorze danych drona. Dostep do danych mozna uzyska¢ za
pomoca aplikacji DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series).

Informacje posprzedazowe

Odwiedz strone https://www.dji.com/support, aby dowiedzie¢ sie wiecej na temat zasad obstugi
posprzedaznej, ustug naprawczych i wsparcia.
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Certyfikat C1

DJI Avata 2 spetnia warunki certyfikatu C1. Uzywanie D)l Avata 2 w Europejskim Obszarze
Gospodarczym (EOG, tj. UE plus Norwegia, Islandia i Liechtenstein) podlega pewnym wymogom
i ograniczeniom.

Klasa UAS 1
Poziom mocy akustycznej 81dB
Maksymalna predko$¢ smigta 51 430 obr./min

Oswiadczenie MTOM

Masa MTOM drona DJI Avata 2 (model QF3W4K), wraz z kartg SD, wynosi 377 g, co spetnia
wymagania C1.

Aby spetni¢ wymagania MTOM C1, uzytkownicy muszg postepowac zgodnie z ponizszymi
instrukcjami.

W przeciwnym razie dron nie moze by¢ uzywany jako dron klasy C1:
* NIE WOLNO obcigza¢ drona jakimikolwiek tadunkami, takimi jak ostony Smigta itp.

* NIE WOLNO uzywat¢ zadnych niedopuszczonych czesci zamiennych, takich jak inteligentne
akumulatory lotnicze lub Smigta itp.

+  NIE WOLNO modernizowac drona.

/\ * Gdy odlegto$¢ w poziomie miedzy pilotem a dronem jest mniejsza niz 5 m, komunikat
»Low Battery RTH" nie pojawi sie.

Bezposredni zdalny identyfikator

1. Metoda transportu: Sygnalizator Wi-Fi

2. Metoda przesytania numeru rejestracji operatora UAS do drona:
a. Podtacz gogle do urzadzenia mobilnego.
b. Uruchom aplikacje DJI Fly na urzadzeniu mobilnym.

c. Przejdz do DJI Fly > System Settings > Safety > UAS Remote Identification (DJI Fly >
Ustawienia systemu > Bezpieczenstwo > Zdalna identyfikacja UAS), a nastepnie przeslij
numer rejestracji operatora UAS.

Oswiadczenie o certyfikacie Low Blue Light

Swiatto z wy$wietlaczy moze powodowa¢ zmeczenie oczu i uszkodzenie siatkéwki, co z czasem
moze wptyna¢ na wzrok. Urzadzenie DJI Goggles 3 wykorzystuje ekrany mikroOLED do ochrony
oczu, ktére skutecznie redukujg wysokoenergetyczne krétkofalowe Swiatto niebieskie i jego
zakres emisji, chronigc przed szkodliwym Swiattem niebieskim. Urzadzenie D]l Goggles 3
uzyskato certyfikat Low Blue Light.

Aby chroni¢ oczy przed zbyt dtugim patrzeniem na wyswietlacz, zalecamy przestrzeganie
ponizszych instrukgji:
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+ Co 20 minut odwracaj wzrok od ekranu i patrz w odlegte miejsce przez 20 sekund.
+ Po 2 godzinach ciggtego uzytkowania daj odpoczg¢ oczom na 10 minut.
+ Co kilka godzin obracaj oczy w gore, a nastepnie wédz nimi po duzym okregu.

+ Gdy oczy zmeczg sig, sprobuj pomrugaé nimi z normalng czestotliwoscia, a nastepnie
zamknij oczy na minute.

Lista elementéw, w tym kwalifikowanych akcesoriéw

1. Smigta drona DJI Avata 2 (para) (Model: 30325, 3,4 g)

2. Zestaw filtréw ND DJI Avata 2 (ND 8/16/32) (2,1 g)

3. Inteligentny akumulator lotniczy DJI Avata 2 (Model: BWX520-2150-14.76, ok. 145 g)
4. Karta MicroSD (ok. 0,3 g)

Lista czeSci zamiennych
1. émigha drona DJI Avata 2 (Model: 3032S)
2. Inteligentny akumulator lotniczy DJI Avata 2 (Model: BWX520-2150-14.76, ok. 145 g)

Swiadomos¢ GEO
Strefy Geo dronéw, Strefa UGZ i strefa DJI Geo

DJI zobowigzuje sie do utrzymania bezpiecznego $rodowiska latania. Obejmuje to przestrzeganie
lokalnych przepiséw i bezzatogowych stref geograficznych (UGZ) okreslonych przez organy
krajowe UE. DJI posiada wtasny system GEO (Geospatial Environment Online) z szerszymi
strefami geograficznymi, w tym obszarami regulowanymi, w ktérych lot moze budzi¢ obawy.
System GEO firmy DJI dziata z powodzeniem od wielu lat, skutecznie chronigc bezpieczenstwo
lotow i bezpieczenstwo publiczne w przypadku braku oficjalnych baz danych UGZ.

W przysztosci strefy DJI Geo beda wspotistnie¢ ze strefami UGZ UE, poniewaz strefy UGZ
nadal nie sa dostepne w wielu krajach. Uzytkownicy biorg odpowiedzialno$¢ za sprawdzenie
lokalnych przepiséw i ograniczen dotyczacych lotéw w miejscu, w ktérym zamierzajg korzystac z
urzadzenia.

Strefy GEO wspomniane w instrukcji i na oficjalnej stronie internetowej DJI odnoszg sie do stref
DJI Geo i funkcji Geo ogrodzenia, a nie UGZ dla funkcji Swiadomosci Geo wymaganej przez
przepisy.

Swiadomoé¢ GEO obejmuje funkcje wymienione ponizej.

Aktualizacja danych UGZ (Unmanned Geographical Zone): uzytkownik moze aktualizowa¢ dane

FlySafe za pomoca funkcji automatycznej aktualizacji danych lub recznie zapisujac dane w
dronie.

* Metoda 1: Przejdz do Settings (Ustawien) w DJI Fly, wybierz About > FlySafe Data (Informacje
> Dane FlySafe), dotknij Check for Updates (Sprawdz aktualizacje), aby automatycznie
zaktualizowac dane FlySafe.

+ Metoda 2: Regularnie sprawdzaj strone internetowg krajowych witadz lotniczych i uzyskaj
najnowsze dane UGZ do zaimportowania do swojego drona. PrzejdZ do Settings (Ustawien)
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w DJI Fly, wybierz About > FlySafe Data (Informacje > Dane FlySafe), dotknij Import from Files
(Importuj z plikéw), a nastepnie postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie,
aby recznie zapisac i zaimportowa¢ dane UGZ.
Uwaga: Po pomys$inym zakonczeniu importu w aplikacji DJI Fly pojawi sie odpowiedni
komunikat. Jesli import nie powiedzie sie z powodu niewtasciwego formatu danych, postepuj
zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi na ekranie i ponéw prébe.
Rysowanie mapy swiadomosci GEO: po wprowadzeniu najnowszych danych UGZ w aplikacji DI
Fly pojawi sie mapa lotéw ze strefami ograniczen. Nazwe, czas obowigzywania, limit putapu itp.
mozna wyswietli¢, dotykajgc danego obszaru.

Ostrzezenie dotyczace swiadomosci GEO: aplikacja ostrzeze uzytkownika, gdy dron znajdzie
sie w obszarze ograniczonym lub do niego wileci, tj., gdy odlegtos¢ pozioma jest mniejsza niz
160 m lub odlegto$¢ pionowa jest mniejsza niz 40 m od strefy, aby przypomnie¢ o zachowaniu
ostroznosci podczas lotu.

/N\ * Przed startem uzytkownicy muszg pobra¢ najnowsze dane strefy GEO z oficjalne;j
strony internetowej przepiséw lotniczych kraju lub regionu, w ktérym dron jest
uzywany. Obowigzkiem uzytkownika jest upewnienie sie, ze dane strefy GEO sg w
najnowszej wersji i ze s stosowane do kazdego lotu.

Oswiadczenie dotyczace AGL (putapu od ziemi)

Pionowa czes¢ ,geoswiadomosci” moze wykorzystywac wysokos¢ AMSL lub AGL. Wybdr miedzy
tymi dwoma odniesieniami jest okreslany oddzielnie dla kazdego UGZ. Ani wysoko$¢ AMSL, ani
wysokos¢ AGL nie sg obstugiwane przez DJI Avata 2. Wysoko$¢ H w widoku kamery aplikacji DJI
Fly to wysoko$¢ od punktu startu drona do drona. Wysoko$¢ powyzej punktu startowego jest
przyblizeniem i moze sie¢ w pewnym stopniu rézni¢ od wysokosci/putapu okreslonej strefy UGZ.
To kontroler odpowiada za nienaruszanie pionowych granic UGZ.

H
o .
F AGL (not supported)
Takeoff 1

Height error

Strefy ograniczenia

Pojawiaja sie na czerwono w aplikacji DJI. Uzytkownicy otrzymajg ostrzezenie, a lot jest
niemozliwy. Nie mozna w tych strefach lata¢ ani startowad. Strefy ograniczone moga zostac
odblokowane. Aby odblokowa¢, napisz wiadomos$¢ na adres flysafe@dji.com lub otwérz strone
dji.com/flysafe i przejdz do Unlock A Zone (Odblokuj strefe).
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1. Otrzymanie ostrzezenia
2. Nie mozna wlecie¢
3. Uzytkownik moze ztozy¢ wniosek
na oficjalnej stronie DJI po recznym
x_.r zatwierdzeniu
Ziemia e
Podczas startu:
1. Otrzymanie ostrzezenia
2. Nie mozna wystartowac
3. Uzytkownik moze ztozy¢ wniosek na oficjalnej stronie DJI po recznym zatwierdzeniu

Strefy autoryzacji

Pojawiajg sie na niebiesko w aplikacji DJI. Uzytkownicy otrzymajg ostrzezenie, a lot jest
domyslnie ograniczony. Bez autoryzacji nie mozna w tych strefach lata¢ ani startowad. Strefy
autoryzacji moga zosta¢ odblokowane przez upowaznionych uzytkownikéw za pomoca

zweryfikowanego konta DJI.

20m 7
Otrzymanie ostrzezenia ( (

F A \
X 100m | Ograniczenie maksymalnej

x predkosci

Strefy autoryzaCJl Przy zblizaniu:
1. Otrzymanie ostrzezenia
2. Nie mozna wlecie¢
3. Uzytkownik moze ztozy¢ szybko wniosek
w aplikacji DJI, podajgc numer telefonu

Ziemia —_

Strefy putapu
Strefy putapu to strefy o ograniczonej wysokosci n.p.m.; sg wyswietlane na mapie w kolorze
szarym. Przy zblizaniu uzytkownicy otrzymujg ostrzezenia w aplikacji DJI.

Otrzymanie ostrzezenia J—
» .

Strefa putapu

F

Ld
. 100 m Ograniczenie
Ograniczony * maksymalnej
putap Iw m predkosci

Ograniczenie maksymalnej
" predkosci

1. Dron moze wystartowac i wlecie¢ do tych stref na okreslonej
T wysokosci z komunikatem ostrzegawczym.
2. Uzytkownik moze ztozy¢ wniosek o pozwolenie na oficjalnej stronie
internetowej DJI. Wniosek musi zostac zatwierdzony recznie

Ziemia
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Strefy rozszerzonych ostrzezen
Gdy dron dotrze do krawedzi strefy, uzytkownik otrzyma ostrzezenie.

Strefy rozszerzonych p—

ostrzezen A

1. Dron moze startowac i wlatywac do tych stref
z komunikatem ostrzegawczym, ktéry wymaga

| potwierdzenia przez uzytkownika.

Ziemia

/\ * Gdy dron i aplikacja DJI Fly nie moga uzyska¢ sygnatu GPS, funkcja $wiadomosci GEO nie
bedzie dziata¢. Zaktécenie dziatania anteny drona lub wytgczenie autoryzacji GPS w DJI
Fly spowoduje utrate sygnatu GPS.

Strefy ostrzezen
Gdy dron dotrze do krawedzi strefy, uzytkownik otrzyma ostrzezenie.

Strefy ostrzezen 1

1. Dron moze wystartowac w tych strefach i wlecie¢ do
nich. Pojawi sie ostrzezenie

Ziemia

Powiadomienie EASA
Przed uzyciem nalezy zapoznac¢ sie z dokumentem ,Informacje o dronie” dotagczonym do opakowania.

Pod ponizszym linkiem mozna znalez¢ powiadomienie EASA i wiecej informacji na temat
identyfikowalnosci.
https://www.easa.europa.eu/en/document-library/general-publications/drones-informationnotices

Oryginalne instrukcje

Niniejsza instrukcja jest dostarczana przez firme SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. Jej tre$¢ moze
ulec zmianie.

Adres: Lobby of T2, DJI Sky City, No. 53 Xianyuan Road, Xili Community, Xili Street, Nanshan
District, Shenzhen, China.
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Informacje o zgodnosci zdalnej identyfikacji FAR

Dron jest wyposazony w system zdalnego identyfikatora, ktory spetnia wymagania 14 CFR cze$¢ 89.

Dron automatycznie przesyta komunikaty o zdalnym identyfikatorze od startu do zamknigcia.
Urzadzenie zewnetrzne, jak telefon komoérkowy lub tablet, musi by¢ podtgczone do urzadzen
mobilnych DJI bez zintegrowanego systemu GNSS jako zrédto lokalizacji ™ i musi uruchamia¢
aplikacje sterowania lotem DI, takg jak DJI Fly, na pierwszym planie i zawsze pozwala¢ aplikacji
sterowania lotem DJI na uzyskanie doktadnych informacji o lokalizacji. Podtgczone urzadzenie
zewnetrzne musi by¢ co najmniej jednym z nastepujgcych:

1) Osobiste urzadzenie bezprzewodowe z certyfikatem FCC, ktére do ustug lokalizacyjnych
wykorzystuje GPS z SBAS (WAAS); lub

2) Osobiste urzadzenie bezprzewodowe z certyfikatem FCC ze zintegrowanym systemem GNSS.

Ponadto urzadzenie zewnetrzne musi by¢ obstugiwane w sposéb, ktéry nie zaktéca zgtoszonej
lokalizacji i jej korelacji z lokalizacjg operatora.

+ Dron przed wystartowaniem automatycznie rozpoczyna autotest PFST systemu zdalnego
identyfikatora. Je$li test nie zostanie pomysinie zakonczony, start nie jest mozliw . Wyniki
testu PFST systemu zdalnego identyfikatora mozna przejrze¢ w aplikacji DJI do kontroli lotow,
takiej jak DJI Fly, lub w goglach DJI.

+ Dron monitoruje dziatanie systemu zdalnego identyfikatora od fazy przed lotem do
wytgczenia drona. Jesli system zdalnego identyfikatora zacznie dziata¢ nieprawidtowo lub
wystapi usterka, w aplikacji DJI do kontroli lotéw, takiej jak DJI Fly, lub w goglach DJI pojawi
sie alarm.

+ Aby dowiedziec sie wiecej o rejestracji drondéw i wymaganiach dotyczacych zdalnego
identyfikatora, odwiedz oficjalng strone FAA.

Przypisy
[1] Urzadzenia mobilne DJI bez zintegrowanego systemu GNSS, takie jak kontroler ruchu DJI RC Motion 3 i
kontroler zdalnego sterowania DJI FPV Remote Controller 3.

[2] Warunkiem zaliczenia testu PFST jest, by sprzet i oprogramowanie zrédta danych wymaganych do zdalnej
identyfikacji oraz nadajnik systemu zdalnej identyfikacji dziataty prawidtowo.
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Konserwacja

Wymiana wysciétki piankowej gogli

1. Przytrzymaj spod wysciotki piankowej i delikatnie jg wyjmij, jak pokazano ponize;.

/\ * NIE nalezy ciagnac¢ za boki podczas zdejmowania wysciotki piankowej. W przeciwnym
razie mozna uszkodzi¢ dron.

2. Dopasuj stupki pozycjonujgce nowej wyscidtki piankowej do otwordéw pozycjonujgcych w
goglach. W6z je i docisnij po obrzezu. Po wsunieciu obu stron piankowej wysciotki ustyszysz
dzwiek ,klikniecia”. Sprawdz i upewnij sie, ze miedzy wyscidtkg piankowa i goglami nie ma
szczeliny.
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Czyszczenie i konserwacja gogli

Wyczy$¢ powierzchnie gogli miekka, suchg i czystg szmatka. Przecieraj soczewki Sciereczka do
czyszczenia soczewek okreznymi ruchami od Srodka do zewnetrznych krawedzi soczewek.

/N * NIE WOLNO czysci¢ zintegrowanych soczewek gogli chusteczkami nasgczonymi
alkoholem. Zainstalowane soczewki korekcyjne mozna czysci¢ jednorazowymi gazikami
nasgczonymi alkoholem.

+ Delikatnie czy$¢ soczewki. NIE WOLNO ich skroba¢, poniewaz wptynie to na jakos$¢
widoku.

* NIE WOLNO przeciera¢ wysciotki piankowej ani miekkiej strony komory akumulatora
alkoholem ani innymi Sciereczkami.

* NIE WOLNO rozrywac¢ ani rysowa¢ wysciotki piankowej, dodatkowej podktadki na
czoto, ani miekkiej strony komory akumulatora ostrymi przedmiotami.

* Przechowuj gogle w suchym miejscu w temperaturze pokojowej, aby unikna¢ uszkodzenia
soczewek i innych elementédw optycznych przez wysoka temperature i wilgoc.

+ Soczewki nalezy trzymac z dala od bezposredniego $wiatta stonecznego, aby unikng¢
uszkodzen ekranu.
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Kontakt

DZIAL POMOCY
TECHNICZNEJ FIRMY DJI

Tred$¢ moze ulec zmianie.

https://www.dji.com/avata-2/downloads

Jesli masz jakiekolwiek pytania dotyczgce tego dokumentu,
skontaktuj sie z firma DJI, wysytajac wiadomos¢ na adres DocSupport@dji.com.

DJI i DI AVATA sg znakami towarowymi firmy DJI.
Copyright © 2024 DJI Wszelkie prawa zastrzezone.
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