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คู่มือการใช้งาน



 การค้นหาคำ�สำ�คัญ
ค้นหาคำ�สำ�คัญ อย่างเช่น “แบตเตอร่ี” และ “ติดต้ัง” เพ่ือค้นหาหัวข้อน้ัน หากคุณใช้ Adobe Acrobat Reader  
เพ่ืออ่านเอกสารนี้ โปรดกด Ctrl+F ใน Windows หรือ Command+F ใน Mac เพ่ือเริ่มต้นค้นหา

 ไปที่หัวข้อ
ดูหัวข้อทั้งหมดในสารบัญ คลิกที่ชื่อหัวข้อเพ่ือไปที่หัวข้อนั้น

 การพิมพ์เอกสารนี้
เอกสารนี้สามารถพิมพ์แบบความละเอียดสูงได้

เอกสารฉบับนี้เป็นลิขสิทธิ์ของ DJI ที่สงวนลิขสิทธิ์ทั้งหมด คุณไม่มีสิทธิที่จะใช้หรืออนุญาตให้ผู้อื่นใช้เอกสารหรื
อส่วนใดส่วนหนึ่งของเอกสารโดยการทําซ้ำ� ถ่ายโอน หรือจำ�หน่ายเอกสาร เว้นแต่จะได้รับอนุญาตจาก DJI ผู้ใช้
ควรอ้างอิงเอกสารนี้และเนื้อหาในเอกสารนี้เพื่อใช้เป็นคำ�แนะนําในการใช้งาน DJI UAV เท่านั้น ไม่ควรใช้เอกสาร 
เพ่ือวัตถุประสงค์อื่น

เวอร์ชัน วันที่ การแก้ไข

v1.2 2023.12 เพิ่มระบบช่วยเสริมการมองเห็น, โหมดอัตโนมัติสำ�หรับ ActiveTrack, สวิตช์กำ�
หนดตำ�แหน่งการมองเห็นและการตรวจจับสิ่งกีดขวาง ฯลฯ

บันทึกการแก้ไข
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การใช้คู่มือนี้
คำ�อธิบายภาพ

ข้อสำ�คัญ ข้อแนะนำ�และเคล็ดลับ เอกสารอ้างอิง

อ่านก่อนขึ้นบินครั้งแรก
DJITM มีวิดีโอสอนการใช้งานและเอกสารต่อไปนี้ไว้ให้บริการแก่ผู้ใช้:
1. คำ�แนะนำ�ด้านความปลอดภัย
2. คู่มือเริ่มใช้งานฉบับย่อ
3. คู่มือการใช้งาน
ขอแนะนำ�ให้ชมวิดีโอสอนการใช้งานทั้งหมดและอ่านคำ�แนะนำ�ด้านความปลอดภัยก่อนจะใช้งานจริงเป็นครั้งแรก  
เตรียมพร้อมบินครั้งแรกโดยการทบทวนคู่มือเริ่มใช้งานอย่างรวดเร็วและอ้างถึงคู่มือการใช้งานนี้เพ่ือทราบข้อมูล 
เพ่ิมเติม

วิดีโอสอนการใช้งาน
ไปที่เว็บไซต์ด้านล่างหรือสแกนคิวอาร์โค้ดเพื่อชมวิดีโอสอนการใช้งาน ซึ่งจะสาธิตวิธีใช้งานผลิตภัณฑ์อย่าง 
ปลอดภัย:

https://s.dji.com/guide66

ดาวน์โหลดแอป DJI Fly
ตรวจสอบให้แน่ใจว่าใช้แอป DJI Fly ระหว่างบิน สแกนคิวอาร์โค้ดด้านบน เพ่ือดาวน์โหลดเวอร์ชันล่าสุด

•	รีโมทคอนโทรลพร้อมหน้าจอมีแอป DJI Fly ติดต้ังไว้อยู่แล้ว ผู้ใช้จําเปน็ต้องดาวน์โหลด DJI Fly ลงในอุปกรณ์ 
เคล่ือนท่ีของตน เม่ือใช้รีโมทคอนโทรลท่ีไม่มีหน้าจอ

•	เวอร์ชัน Android ของ DJI Fly ใช้งานได้กับ Android v7.0 หรือใหม่กว่า เวอร์ชัน iOS ของ DJI Fly ใช้งานได้ 
กับ iOS v11.0 หรือใหม่กว่า

*	 เพ่ือความปลอดภัยยิ่งขึ้น เมื่อไม่ได้เชื่อมต่อหรือล็อกอินกับแอประหว่างการบิน การบินจะจำ�กัดไว้ที่ความสูง 98.4 ฟุต (30 เมตร) 
และระยะห่างที่ 164 ฟุต (50 เมตร) คำ�แนะนำ�นี้ใช้กับ DJI Fly และแอปทุกแอปที่ทำ�งานร่วมกับโดรนของ DJI ได้



คู่มือการใช้งาน DJI Mini 4 Pro

4  © 2024 DJI สงวนลิขสิทธิ์

ดาวน์โหลด DJI Assistant 2
ดาวน์โหลด DJI ASSISTANTTM 2 (Consumer Drones Series) ที่:

https://www.dji.com/downloads/softwares/dji-assistant-2-consumer-drones-series

•	อุณหภูมิที ่ใช้งานได้สำ�หรับผลิตภัณฑ์นี ้คือ -10° ถึง 40° C ผลิตภัณฑ์นี ้ไม่ได้เป็นไปตามมาตรฐาน 
อุณหภูมิการใช้งานระดับการทหาร (-55° ถึง 125° C) ซึ่งต้องทนทานต่อความหลากหลายของสภาวะ 
แวดล้อมมากกว่า ใช้งานผลิตภัณฑ์ให้เหมาะสม และใช้งานเฉพาะกับสภาพอากาศที่อยู่ในช่วงอุณหภูมิ 
ที่ใช้งานได้ของผลิตภัณฑ์ระดับนี้เท่านั้น
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รายละเอียดผลิตภัณฑ์
ข้อมูลเบื้องต้น

DJI Mini 4 Pro มีทั้งระบบการมองเห็นรอบทิศทางและระบบเซ็นเซอร์อินฟราเรด 3 มิติ โดรนสามารถบินอยู่กับที ่ 
บินในร่มและกลางแจ้ง รวมถึงยังมีระบบบินกลับจุดขึ้นบินอัตโนมัติ พร้อมตรวจจับและบินเลี่ยงสิ่งกีดขวางในทุก 
ทิศทาง โดรนยังมีรูปแบบที่พับเก็บได้และกะทัดรัด ซึ่งมีน้ำ�หนักน้อยกว่า 249 กรัม โดรนมีระยะเวลาบินสูงสุด  
34 นาทีเมื่อใช้แบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะ และระยะเวลาบินสูงสุด 45 นาทีเมื่อใช้แบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะแบบพลัส

โดรนสามารถทํางานได้ทั้งกับรีโมทคอนโทรล DJI RC 2 และ DJI RC-N2 ดูข้อมูลเพ่ิมเติมได้ที่บทรีโมทคอนโทรล

ลักษณะเด่น
กิมบอลและกล้อง: ด้วยกิมบอลกันสั่นแบบอิสระ 3 แกนและเซ็นเซอร์กล้องขนาด 1/1.3 นิ้ว DJI Mini 4 Pro 
สามารถถ่ายวิดีโอ 4K 60fps HDR และวิดีโอ 4K 100fps และภาพถ่ายที่มีความละเอียด 48MP ได้ นอกจากนี้ยังรอ
งรับการสลับกันระหว่างโหมดแนวราบและโหมดแนวตั้งด้วยการแตะเพียงครั้งเดียวใน DJI Fly โหมดสี D-Log M 10 
บิตที่เพ่ิมเข้ามาใหม่มอบประสบการณ์ที่สะดวกสบายยิ่งขึ้นสําหรับการแก้ไขสีหลังการถ่ายทำ� ขณะที่ HLG ให้ช่วงไดน
ามิกและประสิทธิภาพการแสดงสีที่ดีกว่า

การส่งวิดีโอ: ด้วยเทคโนโลยีส่งสัญญาณในระยะไกล O4 ของ DJI ทำ�ให้โดรนมีระยะการส่งสัญญาณสูง
สุด 20 กิโลเมตร และส่งสัญญาณวิดีโอที ่มีคุณภาพสูงสุดที่ 1080p 60fps จากตัวโดรนมาที่แอป DJI Fly 
รีโมทคอนโทรลทำ�งานได้ทั้ง 2.4, 5.8 และ 5.1 GHz และยังเลือกช่องสัญญาณที่ดีที่สุดได้อัตโนมัติ

โหมดการบินอัจฉริยะ: ด้วย Advanced Pilot Assistance System (APAS) โดรนสามารถรับรู้และเลี่ยงสิ่ง 
กีดขวางได้อย่างรวดเร็วในทุกทิศทางในขณะที่ผู้ใช้กำ�ลังใช้งานโดรนเพ่ือช่วยให้การบินปลอดภัยและได้ฟุตเทจที่ราบ 
รื่นยิ่งขึ้น โหมดการบินอัจฉริยะ เช่น FocusTrack, MasterShots, QuickShots, Hyperlapse, Waypoint Flight  
และ Cruise Control ช่วยให้ผู้ใช้สามารถถ่ายวิดีโอในแบบภาพยนตร์ได้อย่างง่ายดาย

•	ความเร็วการบินสูงสุดได้รับการทดสอบที่ระดับนํ้าทะเลโดยที่ไม่มีลม ระยะเวลาการบินสูงสุดได้รับการ 
ทดสอบในสภาวะแวดล้อมที่ไม่มีลม โดยทำ�การบินด้วยความเร็วคงที่ที่ 13.4 ไมล์/ชั่วโมง (21.6 กิโลเมตร/
ชั่วโมง)

•	อุปกรณ์รีโมทคอนโทรลส่งสัญญาณได้ถึงระยะการส่งข้อมูลสูงสุด (FCC) ของอุปกรณ์ในพื้นที่โล่ง 
ซึ่งไม่มีคลื่นแม่เหล็กรบกวนที่ระดับความสูงประมาณ 120 เมตร (400 ฟุต) ระยะการส่งข้อมูลสูงสุดหมาย 
ถึงระยะทางสูงสุดที่โดรนยังคงสามารถส่งและรับสัญญาณได้ ไม่ได้หมายถึงระยะทางสูงสุดที่โดรน 
สามารถบินได้ในการบินหนึ่งเที่ยว

•	บางภูมิภาคไม่รองรับความถี่ 5.8 GHz ซึ่งจะปิดใช้งานโดยอัตโนมัต ิขอให้ตรวจสอบกฎหมายและระเบียบ 
ปฏิบัติในท้องถิ่นเสมอ

•	สามารถใช้ความถี่ 5.1 GHz ได้เฉพาะในประเทศและภูมิภาคที่กฎหมายและระเบียบข้อบังคับในท้อง 
ถิ่นอนุญาต

•	จําเป ็นต้องซื ้อแบตเตอรี ่โดรนอัจฉริยะแบบพลัสแยกต่างหาก และแบตเตอรี ่นี ้มีจําหน่ายในบางประเทศ 
และภูมิภาคเท่าน้ัน เยีย่มชมร้านค้าออนไลน์ของ DJI ทีเ่ปน็ทางการเพ่ือรับข้อมูลเพ่ิมเติม

•	น้ำ�หนักข้ึนบินสูงสุดจะมากกว่า 249 กรัมหากใช้โดรนร่วมกับแบตเตอรีโ่ดรนอัจฉริยะแบบพลัส ตรวจสอบให้แ
น่ใจว่าได้ปฏิบัติตามกฎหมายและข้อบังคับของท้องถ่ินเกีย่วกับน้ำ�หนักเมือ่ข้ึนบิน
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การใช้งานครั้งแรก

เตรียมโดรนให้พร้อม
ก่อนที่โดรนจะบรรจุลงกล่อง แขนของโดรนทั้งหมดถูกพับเก็บไว้ กรุณาทำ�ตามขั้นตอนด้านล่างเพ่ือกางตัวโดรนออก

1.	 แบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะอยู่ในโหมดจำ�ศีล ก่อนการจัดส่งสินค้าเพ่ือความปลอดภัย ชาร์จเพ่ือเปิดใช้งานแบตเตอรี่ 
เป็นคร้ังแรก ต่อเคร่ืองชาร์จ USB เข้ากับช่องสำ�หรับ USB-C บนโดรนเพ่ือชาร์จ แบตเตอร่ีจะทำ�งานเม่ือเริม่ชาร์จ

PD 30W

2.	 ถอดที่ยึดใบพัด

https://s.dji.com/guide66

คลิกลิงก์ด้านล่างหรือสแกนรหัส QR เพ่ือชมวิดีโอสอนการใช้งาน
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3.	 แกะตัวครอบกิมบอลออกจากกล้อง

4.	 กางแขนด้านหลังออก ตามด้วยแขนด้านหน้า จากนั้นใบพัดทั้งหมด

•	ขอแนะนําให้ใช้เครื่องชาร์จ DJI 30W USB-C หรือเครื่องชาร์จ USB Power Delivery อื่น ๆ

•	แรงดันไฟฟา้ในการชาร์จสูงสุดสําหรับช่องสำ�หรับชาร์จโดรนคือ 12 โวลต์

•	ตรวจสอบให้แน่ใจว่าถอดตัวป้องกันกิมบอลออกไปแล้วและขาโดรนทั้งหมดกางออกเรียบร้อยแล้ว 
ก่อนจะเปิดเครื่องโดรน ไม่เช่นนั้นอาจส่งผลกระทบกับระบบตรวจสอบอัตโนมัติของโดรน

•	เมื่อไม่ได้ใช้งานโดรน ขอแนะนำ�ให้ติดตั้งตัวป้องกันกิมบอลและที่ยึดใบพัด 

1

2
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เตรียมรีโมทคอนโทรลให้พร้อม

DJI RC 2
1.	 แกะคันบังคับจากช่องเก็บและติดไว้บนรีโมทคอนโทรล

1
2

2.	 กางเสาอากาศ

3.	 ต้องเปิดใช้งานรีโมทคอนโทรลก่อนการใช้งานครั้งแรก และต้องเชื่อมต่ออินเทอร์เน็ตเพ่ือเปิดใช้งาน กด แล้วกดปุ่
มพาวเวอร์งค้างไว้เพ่ือเปิดรีโมทคอนโทรล ทําตามคําแนะนําในหน้าจอเพ่ือเปิดใช้งานรีโมทคอนโทรล

DJI RC-N2
1.	 แกะคันบังคับจากช่องเก็บและติดไว้บนรีโมทคอนโทรล

2.	 ดึงตัวยึดอุปกรณ์เคลื่อนที่ออกมา เลือกสายเคเบิลของรีโมทคอนโทรลที่เหมาะสมตามประเภทพอร์ตของ 
อุปกรณ์เคลื่อนที่ของคุณ (สายเชื่อมต่อ Lightning และสาย USB-C รวมอยู่ในบรรจุภัณฑ์) ใส่อุปกรณ์เคลื่อนที่
ของคุณไว้ในที่ยืด จากนั้นต่อปลายของสายเคเบิ้ลด้านที่ไม่มีโลโก้รีโมทคอนโทรลเข้ากับอุปกรณ์เคลื่อนที่ของคุณ 
ตรวจสอบให้แน่ใจว่าอุปกรณ์เคลื่อนที่ของคุณอยู่ในตําแหน่งอย่างปลอดภัย
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•	ถ้ามีคำ�ถามถึงการเชื่อมต่อ USB ปรากฏขึ้น เมื่อใช้กับอุปกรณ์เคลื่อนที่แบบแอนดรอยด ์ ให้เลือกตัวเลือก 
ชาร์จอย่างเดียว ตัวเลือกอื่น ๆ อาจทําให้การเชื่อมต่อล้มเหลว

การเปิดใช้งานโดรน
โดรนต้องมีการเปิดใช้งานก่อนการใช้งานครั ้งแรก กด จากนั้นกดปุ่มเปิด/ปิดอีกครั ้งค้างไว้เพื ่อเปิดเครื ่อง 
และรีโมทคอนโทรลตามลําดับ จากนั้นทําตามคําแนะนําบนหน้าจอเพื่อเปิดใช้งานโดรนโดยใช้ DJI Fly ในการ 
เปิดใช้งานต้องใช้การเชื่อมต่ออินเทอร์เน็ต

การเชื่อมโดรนเข้ากับรีโมท
หลังจากเปิดใช้งานแล้ว โดรนจะเชื ่อมต่อกับรีโมทคอนโทรลโดยอัตโนมัติ หากการเชื ่อมต่ออัตโนมัติล้มเหลว  
ให้ทําตามคําแนะนําบนหน้าจอบน DJI Fly เพื ่อเชื ่อมต่อโดรนและรีโมทคอนโทรลเข้าด้วยกันสําหรับบริการรับ 
ประกันที่ดีที่สุด

การอัปเดตเฟริ์มแวร์
ข้อความแจ้งจะปรากฏขึ้นใน DJI Fly เมื่อมีเฟริ์มแวร์ใหม่ อัปเดตเฟริ์มแวร์ทุกครั้งที่ได้รับแจ้งเพื่อให้มั่นใจใน 
ประสบการณ์ของผู้ใช้ที่ดีที่สุด



คู่มือการใช้งาน DJI Mini 4 Pro

14  © 2024 DJI สงวนลิขสิทธิ์

แผนภาพ
โดรน

1.	 กิมบอลและกล้อง

2.	 ระบบการมองเห็นรอบทิศทาง [1]

3.	 ระบบการมองเห็นด้านล่าง

4.	 ระบบเซ็นเซอร์อินฟราเรด 3 มิติ

5.	 ไฟเสริม

6.	 ใบพัด

7.	 มอเตอร์

8.	 ไฟแสดงสถานะโดรน

9.	 สายรัดแบตเตอรี่

10.	 ไฟ LED แสดงระดับแบตเตอรี่

11.	 ปุ่มเปิด/ปิด

12.	 พอร์ต USB-C

13.	 ช่องเสียบการ์ด microSD

14.	 แบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะ

[1] ระบบการมองเห็นรอบทิศทางสามารถรับรู้สิ่งกีดขวางในทิศทางแนวราบและด้านบน

1
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รีโมทคอนโทรล DJI RC 2

1

6

2

7

3

8

4

9

5

10

11

12

13

14
15

1.	 คันโยกควบคุม
	 ใช้คันโยกควบคุมเพื่อควบคุมการเคลื่อนไหวของ 

โดรน ตั้งโหมดคันบังคับใน DJI Fly คันโยกควบคุม 
สามารถถอดออกและเก็บได้ง่าย

2.	 เสาอากาศ
	 ส่งสัญญาณเพ่ือการควบคุมโดรนและวิดีโอแบบไร้ 

สาย

3.	 ไฟ LED แสดงสถานะ
	 แสดงสถานะของรีโมทคอนโทรล

4.	 ไฟ LED แสดงระดับแบตเตอรี่
	 แสดงระดับแบตเตอรี่ปัจจุบันของรีโมทคอนโทรล

5.	 ปุ่ม Flight Pause (หยุดบินชั่วคราว)/Return 
to Home (RTH หรือกลับจุดขึ้นบิน)

	 กดหนึ่งครั้งเพื่อเบรกโดรนและสั่งให้บินอยู่กับที ่
(เฉพาะเมื่อ GNSS หรือระบบการมองเห็นใช้งานได้) 
กดค้างไว้เพื ่อเริ ่มต้นการกลับจุดขึ ้นบิน (RTH) 
กดอีกครั้งเพ่ือยกเลิก RTH

6.	 เปลี่ยนโหมดการบิน
	 สําหรับการสลับระหว่างโหมดการบินสามโหมด: 

สลับระหว่างโหมด Cine, Normal และ Sport

7.	 ปุ่มเปิด/ปิด
	 กดหนึ่งครั้งเพ่ือตรวจสอบระดับแบตเตอรี่ปัจจุบัน  

กดหนึ่งครั ้งแล้วกดค้าง เพื ่อเปิดหรือปิดรีโมท 
คอนโทรล เมื ่อเปิดรีโมทคอนโทรลแล้ว กดหนึ่ง 
ครั้งเพ่ือเปิดหรือปิดจอสัมผัส

8.	 หน้าจอสัมผัส
	 แตะหน้าจอเพ่ือใช้งานรีโมทคอนโทรล โปรดทราบว่า 

จอสัมผัสไม่กันน้ํา ใช้งานด้วยความระมัดระวัง

9.	 พอร์ต USB-C
	 ใช้ในการชาร์จและเชื ่อมต่อรีโมทคอนโทรลกับ 

คอมพิวเตอร์ของคุณ

10.	ช่องเสียบการ์ด microSD
	 สําหรับใส่การ์ด microSD

11.	ตัวปรับกิมบอล
	 สำ�หรับควบคุมความเอียงของกล้อง

12.	 ปุ่มบันทึก
	 กดหนึ่งครั้งเพ่ือเริ่มหรือหยุดการบันทึก

13.	 ปุ่มหมุนควบคุมกล้อง
	 ส ําหร ับควบค ุมการซ ูม  ค ุณสามารถต ั ้งการ 

ทำ�งานได้ใน DJI Fly โดยเข้าไปที่ Camera View  
(มุมมองกล้อง) > Settings (การตั ้งค ่า) >  
Control (การควบคุม) > Button Customization  
(การปรับแต่งปุ่ม)

14.	 ปุ่มโฟกัส/ชัตเตอร์
	 กดปุ่มลงครึ่งหนึ่งเพ่ือโฟกัสอัตโนมัติและกดลงจน 

สุดเพ่ือถ่ายภาพ กดหนึ่งครั้งเพ่ือเปลี่ยนเป็นโหมด 
ภาพถ่ายเมื่ออยู่ในโหมดบันทึกวิดีโอ

15.	ลำ�โพง
	 ส่งเสียง
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16.	ช่องเก็บคันโยกควบคุม
	 สำ�หรับเก็บคันโยกควบคุม

17.	 ปุ่ม C2 ที่ตั้งค่าได้เอง
	 สลับระหว่างโหมดทิวทัศน์กับโหมดถ่ายภาพบุคคล 

คุณสามารถต้ังการทำ�งานได้ใน DJI Fly โดยเข้าไปท่ี  
Camera View (มุมมองกล้อง) > Settings 
(การต้ังค่า) > Control (การควบคุม) > Button 
Customization (การปรับแต่งปุ่ม)

18.	 ปุ่ม C1 ที่ตั้งค่าได้เอง
	 สลับระหว่างการปรับตำ�แหน่งให้กิมบอลอยู่ตรง 

ศูนย์กลางหรือเอียงกิมบอลลงไปด้านล่าง 
คุณสามารถต้ังการทำ�งานได้ใน DJI Fly โดยเข้าไปท่ี  
Camera View (มุมมองกล้อง) > Settings 
(การต้ังค่า) > Control (การควบคุม) > Button 
Customization (การปรับแต่งปุ่ม)

รีโมทคอนโทรล DJI RC-N2

1

6

2 73

8

4

9

5

10

11
12

13 14

15

1.	 ปุ่มเปิด/ปิด
	 กดหนึ่งครั้งเพ่ือตรวจสอบระดับแบตเตอรี่ปัจจุบัน 

กดหนึ่งครั้งแล้วกดค้าง เพ่ือเปิดหรือปิดรีโมท 
คอนโทรล

2.	 เปลี่ยนโหมดการบิน
	 สําหรับการสลับระหว่างโหมดการบินสามโหมด: 

สลับระหว่างโหมด Cine, Normal และ Sport

3.	 ปุ่ม Flight Pause (หยุดบินชั่วคราว)/Return 
to Home (RTH หรือกลับจุดขึ้นบิน)

	 กดหนึ่งครั้งเพ่ือเบรกโดรนและสั่งให้บินอยู่กับที่ 
(เฉพาะเมื่อ GNSS หรือระบบการมองเห็นใช้งานได)้ 
กดค้างไว้เพ่ือเริ่มต้นการกลับจุดขึ้นบิน (RTH) 
กดอีกครั้งเพ่ือยกเลิก RTH

4.	 ไฟ LED แสดงระดับแบตเตอรี่
	 แสดงระดับแบตเตอรี่ปัจจุบันของรีโมทคอนโทรล
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5.	 คันโยกควบคุม
	 ใช้คันโยกควบคุมเพ่ือควบคุมการเคลื่อนไหวของ 

โดรน ตั้งโหมดคันบังคับใน DJI Fly คันโยกควบคุม 
สามารถถอดออกและเก็บได้ง่าย

6.	 ปุ่มที่ตั้งค่าได้เอง
	 กดหน่ึงคร้ังเพ่ือปรับตำ�แหน่งให้กิมบอลอยู่ตรง 

ศูนย์กลางหรือช้ีกิมบอลลงไปด้านล่าง กดสองคร้ัง 
เพ่ือสลับระหว่างโหมดแนวราบและโหมดแนวต้ัง  
คุณสามารถต้ังการทำ�งานได้ใน DJI Fly โดยเข้าไปท่ี  
Camera View (มุมมองกล้อง) > Settings  
(การต้ังค่า) > Control (การควบคุม) > Button  
Customization (การปรับแต่งปุ่ม)

7.	 Photo/Video Toggle (การสลับโหมด 
ภาพถ่าย/วิดีโอ)

	 กดหนึ่งครั้งเพ่ือเปลี่ยนโหมดระหว่างภาพถ่ายและ 
วิดีโอ

8.	 สายรีโมทคอนโทรล
	 เชื่อมต่ออุปกรณ์เคลื่อนที่เพ่ือการส่งข้อมูลวิดีโอ 

ผ่านสายรีโมทคอนโทรล เลือกสายตามชนิดพอร์ต 
บนอุปกรณ์เคลื่อนที่ของคุณ

9.	 ที่จับอุปกรณ์เคลื่อนที่
	 สำ�หรับการยึดอุปกรณ์เคลื่อนที่กับตัวรีโมท 

คอนโทรลให้มั่นคง

10.	 เสาอากาศ
	 ส่งสัญญาณเพ่ือการควบคุมโดรนและวิดีโอแบบไร้ 

สาย

11.	พอร์ต USB-C
	 ใช้ในการชาร์จและเชื่อมต่อรีโมทคอนโทรลกับ 

คอมพิวเตอร์ของคุณ

12.	ช่องเก็บคันโยกควบคุม
	 สำ�หรับเก็บคันโยกควบคุม

13.	ตัวปรับกิมบอล
	 สำ�หรับควบคุมความเอียงของกล้อง กดปุ่มปรับ 

แต่งค้างไว้เพ่ือใช้ตัวปรับกิมบอลเพ่ือควบคุมการซูม

14.	 ปุ่มชัตเตอร/์บันทึก
	 กดหนึ่งครั้ง: ถ่ายภาพ หรือเริ่ม/หยุดการบันทึก 

วิดีโอ

15.	ช่องเสียบอุปกรณ์เคลื่อนที่
	 เพ่ือรักษาความปลอดภัยของอุปกรณ์เคลื่อนที่



โดรน
เนื ้อหาในบทนี ้จะอธิบายถึงการฝึกบินอย่าง 
ปลอดภัย ข้อกำ�หนดด้านการบิน การบินพ้ืนฐาน  
และโหมดการบินอัจฉริยะ
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การบินและความปลอดภัย
หลังจากเตรียมความพร้อมก่อนบินเร ียบร้อยแล้ว ขอแนะนำ�ให ้ค ุณฝึกทักษะการบินของคุณและฝึกบิน 
อย่างปลอดภัย เลือกพ้ืนที่ที่เหมาะสมสำ�หรับการบินตามข้อกำ�หนดและข้อจํากัดของการบินดังต่อไปนี้ ปฏิบัติตามกฎ
หมายและข้อบังคับท้องถิ่นอย่างเคร่งครัดเมื่อบิน อ่านแนวทางปฏิบัติด้านความปลอดภัยก่อนบินเพ่ือให้แน่ใจในการใช้
ผลิตภัณฑ์อย่างปลอดภัย

ข้อกำ�หนดสภาวะแวดล้อมทางการบิน
1.	 ห้ามใช้โดรนในสภาพอากาศที่รุนแรง รวมถึงเมื่อความเร็วลมเกิน 10.7 เมตร/วินาที หิมะตก ฝนตก และ 

หมอกลง

2.	 บินในพื้นที่เปิดโล่งเท่านั ้น อาคารสูงและสิ่งก่อสร้างที่เป็นโลหะขนาดใหญ่อาจส่งผลกับความถูกต้องของ
เข็มทิศที่ตัวโดรนและระบบ GNSS ได้ ดังนั้น ห้ามนำ�โดรนขึ้นบินจากระเบียงหรือที่ใดก็ตามภายในระยะ 10 
เมตรจากอาคาร รักษาระยะห่างจากอาคารอย่างน้อย 10 เมตรระหว่างการบิน หลังจากนำ�โดรนขึ ้นบิน 
ตรวจสอบให้แน่ใจว่าคุณได้รับการแจ้งเตือนด้วยเสียงว่าอัปเดตจุดขึ ้นบินแล้วก่อนดำ�เนินการบินต่อไป 
หากนำ�โดรนขึ้นบินใกล้อาคาร จะไม่สามารถรับประกันความแม่นยำ�ของจุดขึ้นบินได ้ในกรณีนี้ กรุณาให้ความสนใ
จกับตำ�แหน่งปัจจุบันของโดรนในระหว่าง RTH อัตโนมัติ เมื่อโดรนอยู่ใกล้กับจุดขึ้นบิน ขอแนะนำ�ให้ยกเลิก RTH 
อัตโนมัติ และควบคุมโดรนด้วยตนเองเพ่ือลงจอดในตำ�แหน่งที่เหมาะสม

3.	 สมรรถนะของโดรนและแบตเตอรี่ถูกจํากัดเมื่อบินที่ระดับความสูงที่สูง บินด้วยความระมัดระวัง ความสูงในการขึ้
นบินสูงสุดของโดรนคือ 4,000 ม. (13,123 ฟุต) เมื่อบินด้วยแบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะ หากใช้แบตเตอรี่โดรนอัจฉ
ริยะแบบพลัส ความสูงในการขึ้นบินสูงสุดจะตกลงมาที่ 3,000 ม. (9,843 ฟุต) หากติดตั้งตัวป้องกันใบพัดไว้บน
โดรนด้วยแบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะ ความสูงในการขึ้นบินสูงสุดจะอยู่ที่ 1,500 ม. (4,921 ฟุต) ห้ามใช้ฝาครอบใบ
พัดร่วมกับแบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะแบบพลัส

4.	 ระยะเบรกของโดรนจะขึ ้นอยู ่กับระดับความสูงของการบิน ยิ ่งระดับความสูงมากเท่าใด ระยะเบรกก็จะ 
ยิ่งมากขึ้นเท่านั้น เมื่อบินที่ระดับความสูงเกิน 3,000 ม. (9,843 ฟุต) ผู้ใช้ควรสำ�รองระยะเบรกในแนวตั้งอย่าง 
น้อย 20 ม. และระยะเบรกในแนวราบ 25 ม. เพ่ือรับรองความปลอดภัยในการบิน

5.	 หลีกเลี่ยงสิ่งกีดขวาง ฝูงชน ต้นไม้ และแหล่งน้ำ� (ความสูงที่แนะนําควรสูงกว่าน้ำ�อย่างน้อย 3 ม.)

6.	 ลดสิ่งรบกวนให้น้อยที่สุด โดยการหลีกเลี่ยงพ้ืนที่ที่มีกระแสแม่เหล็กไฟฟา้แรงสูง เช่น บริเวณใกล้สายไฟฟา้ 
สถานีจ่ายไฟฟา้ สถานีไฟฟา้ย่อย และอาคารที่มีการกระจายสัญญาณเสียงหรือภาพ

7.	 ไม่สามารถใช้ GNSS กับโดรนได้ในแถบภูมิภาคขั้วโลก ใช้ระบบการมองเห็นแทน

8.	 อย่าขึ้นบินจากวัตถุที่กำ�ลังเคลื่อนที่ เช่น รถยนต์ เรือและเครื่องบิน

9.	 ห้ามนำ�โดรนขึ้นบินจากพ้ืนผิวสีทึบหรือพ้ืนผิวที่มีการสะท้อนแสงจ้า เช่น หลังคารถยนต์

10.	 ห้ามใช้โดรน รีโมทคอนโทรล แบตเตอรี่ ที่ชาร์จแบตเตอรี่ และฮับชาร์จแบตเตอรี่ใกล้กับอุบัติเหตุ เพลิงไหม้ 
การระเบิด น้ำ�ท่วม สึนาม ิหิมะถล่ม ดินถล่ม แผ่นดินไหว ฝุน่ พายุทราย ละอองสเปรย์น้ำ�เกลือ หรือเชื้อรา

11.	 ใช้งานโดรน รีโมทคอนโทรล แบตเตอรี่ ที่ชาร์จแบตเตอรี่ และฮับชาร์จแบตเตอรี่ในสภาวะแวดล้อมที่แห้ง

12.	 ห้ามใช้งานโดรนในสภาวะแวดล้อมที่มีความเสี่ยงที่จะเกิดเพลิงไหม้หรือการระเบิด

13.	 ห้ามใช้งานโดรนใกล้กับฝูงนก
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การใช้งานโดรนอย่างมีความรับผิดชอบ
เพ่ือหลีกเลี่ยงการบาดเจ็บสาหัสและความเสียหายต่อทรัพย์สิน ให้ปฏิบัติตามกฎต่อไปนี้:

1.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าคุณไม่ได้ใช้ยาระงับความรู้สึก ดื่มแอลกอฮอล์ ใช้ยาเสพติดหรือกำ�ลังมีอาการวิงเวียน 
ศีรษะ อ่อนเพลีย คลื่นไส้ หรือมีอาการไม่สบายอื่นใด ซึ่งอาจส่งผลให้ความสามารถในการควบคุมโดรนของ 
คุณอย่างปลอดภัยแย่ลง

2.	 เมื่อลงจอด ให้ปิดโดรนก่อน จากนั้นจึงปิดรีโมทคอนโทรล

3.	 ห้ามปล่อย เปิด ยิง หรือขับเคลื่อนของที่บรรทุกไว้ซึ่งเป็นอันตรายลงบนหรือที่อาคาร บุคคล หรือสัตว์ใด ๆ ซึ่งอา
จทําให้เกิดการบาดเจ็บหรือความเสียหายต่อทรัพย์สิน

4.	 ห้ามใช้โดรนที่ตกหรือเสียหายจากอุบัติเหตุ หรือโดรนที่อยู่ในสภาพไม่ดี

5.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้รับการฝึกอบรมอย่างเพียงพอและมีแผนฉุกเฉินสําหรับเหตุฉุกเฉินหรือเมื ่อเกิด 
เหตุการณ์ขึ้น

6.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้วางแผนการบินไว้แล้ว อย่าบินโดยประมาท

7.	 เคารพความเป็นส่วนตัวของผู้อื่นเมื่อใช้กล้อง ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้ปฏิบัติตามกฎหมายด้านความเป็นส่วนตัว 
ระเบียบข้อบังคับ และมาตรฐานทางศีลธรรมในท้องถิ่น

8.	 ห้ามใช้ผลิตภัณฑ์นี้ด้วยเหตุผลอื่นใดนอกเหนือจากการใช้งานส่วนตัวทั่วไป

9.	 ห้ามใช้เพื่อวัตถุประสงค์ที่ผิดกฎหมายหรือไม่เหมาะสม เช่น การสอดแนม การปฏิบัติการทางทหาร หรือการ 
สืบสวนที่ไม่ได้รับอนุญาต

10.	 ห้ามใช้ผลิตภัณฑ์นี้เพ่ือหมิ่นประมาท ละเมิด ก่อกวน ติดตาม ข่มขู่ หรือละเมิดสิทธิ์ทางกฎหมาย เช่น สิทธิ์ในความ 
เป็นส่วนตัวและชื่อเสียงของผู้อื่น

11.	 ห้ามบุกรุกทรัพย์สินส่วนตัวของผู้อื่น

ข้อบังคับในการบิน
ระบบ GEO (Geospatial Environment Online)
ระบบ Geospatial Environment Online (GEO) ของ DJI เป็นระบบสารสนเทศระดับโลกที่ให้ข้อมูลแบบเรียลไทม์ 
เกี ่ยวกับความปลอดภัยของการบินและการอัปเดตข้อจํากัด และป้องกัน UAV ไม่ให้บินในน่านฟ ้าที ่จ ํากัด 
ภายใต้สถานการณ์พิเศษ สามารถปลดล็อกพ้ืนที่ที่จำ�กัดเพ่ืออนุญาตให้บินเข้าได ้ก่อนหน้านั้น ผู้ใช้ต้องส่งคําขอปลด
ล็อกตามระดับข้อจํากัดปัจจุบันในพ้ืนที่การบินที่ต้องการ ระบบ GEO อาจไม่ได้ปฏิบัติตามกฎหมายและระเบียบข้อบังคั
บของท้องถิ่นอย่างครบถ้วน ผู้ใช้จะต้องรับผิดชอบในความปลอดภัยของการบินของตนเองและต้องปรึกษากับหน่วย
งานของท้องถิ่นเกี่ยวกับข้อกำ�หนดทางกฎหมายและกฎระเบียบที่เกี่ยวข้องก่อนที่จะขอปลดล็อกการบินในพ้ืนที่จํากัด 
สําหรับข้อมูลเพ่ิมเติมเกี่ยวกับระบบ GEO โปรดไปที่ http://www.dji.com/flysafe

ขีดจำ�กัดการบิน
ด้วยเหตุผลด้านความปลอดภัย ขีดจำ�กัดการบินมีการเปิดใช้งานตามค่าเริ ่มต้น เพื ่อช่วยให้ผู ้ใช้ใช้งานโดรน 
นี้ได้อย่างปลอดภัย ผู้ใช้สามารถตั้งค่าขีดจำ�กัดการบินได้ทั้งความสูงและระยะทาง ข้อจำ�กัดด้านระดับความสูง 
ข้อจำ�กัดด้านระยะทาง และฟงัก์ชัน GEO Zone จะทำ�งานพร้อมกันเพ่ือให้เกิดความปลอดภัยในการบินเมื่อ GNSS 
ใช้งานได ้มีเพียงระดับความสูงเท่านั้นที่ถูกจำ�กัดได้ เมื่อ GNSS ใช้งานไม่ได้
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สัญญาณ GNSS ที่แรง

ข้อบังคับในการบิน การแจ้งเตือนในแอป DJI Fly
ระดับความสูงที่ 
สูงที่สุด

ระดับความสูงของโดรนไม่สามารถเกินจากค่าที่ตั้งไว้ใน  
DJI Fly

ถึงระดับความสูงสูงสุดของ 
การบิน

ระยะทางสูงสุด
ระยะทางเส้นตรงจากโดรนไปยังจุดขึ้นบินไม่สามารถเกิน 
ระยะทางการบินสูงสุดที่ตั้งไว้ใน DJI Fly

ถึงระยะทางสูงสุดของการบิน

สัญญาณ GNSS อ่อน

ข้อบังคับในการบิน การแจ้งเตือนในแอป DJI Fly

ระดับความสูงที่ 
สูงที่สุด

•	ระดับความสูงถูกจํากัดอยู่ที่ 30 เมตรจากจุดขึ้นบินหาก 
แสงสว่างเพียงพอ

•	ระดับความสูงถูกจํากัดไว้ที่ 2 เมตรเหนือพ้ืนดิน หากแสงไม่ 
เพียงพอและระบบเซ็นเซอร์อินฟราเรด 3 มิติกำ�ลังทํางาน

•	ระดับความสูงถูกจํากัดอยู่ท่ี 30 เมตรจากจุดข้ึนบิน หากแสง 
สว่างที่จุดขึ้นบินไม่เพียงพอและระบบเซ็นเซอร์อินฟราเรด  
3 มิติไม่ได้ทํางานอยู่

ถึงระดับความสูงสูงสุดของ 
การบิน

ระยะทางสูงสุด ไม่มีขีดจำ�กัด

•	แต่ละครั้งที่มีการกดปุ่มเปิดโดรน ขีดจำ�กัดระดับความสูงที่ 2 ม. หรือ 30 ม. จะถูกลบออกโดยอัตโนมัต ิ
ตราบใดที ่สัญญาณ GNSS มีความแรง (ความแรงของสัญญาณ GNSS ≥ 2) หนึ ่งครั ้ง และขีด 
จำ�กัดจะไม่มีผลแม้ว่า GNSS สัญญาณจะอ่อนหลังจากนั้น

•	หากโดรนบินนอกระยะการบินที่กำ�หนดเนื่องจากความเฉื่อย้ คุณจะยังสามารถควบคุมโดรนได ้แต่จะไม่สามา
รถบินให้ไกลออกไปได้อีก

•	เพ่ือความปลอดภัย อย่าบินโดรนใกล้สนามบิน ทางด่วน สถานีรถไฟ รางรถไฟ เขตเมือง หรือพ้ืนที่เสี่ยงอื่น 
ๆ บินโดรนให้อยู่เฉพาะในแนวสายตาที่คุณมองเห็นเท่านั้น

ระดับความสูงที่สูงที่สุด

ระยะทางสูงสุด
จุดขึ้นบิน

ความสูงของโดรนเมื่อขึ้นบิน

จุดขึ้นบินไม่ได้รับการอัปเดตด้วยตนเองในระหว่างการบิน

ข้อจำ�กัดด้านระดับความสูงและระยะทาง
ระดับความสูงสูงสุดจํากัดระดับความสูงในการบินของโดรน ในขณะท่ีระยะทางสูงสุดจะจํากัดรัศมีการบินรอบจุดข้ึนบิน 
ของโดรน สามารถเปล่ียนแปลงขีดจํากัดเหล่าน้ีได้ในแอป DJI Fly เพ่ือความปลอดภัยในการบินท่ีเพ่ิมข้ึน
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GEO Zone
ระบบ GEO ของ DJI กำ�หนดตําแหน่งการบินที่ปลอดภัย แจ้งระดับความเสี่ยงและประกาศด้านความปลอด 
ภัยสําหรับการบินแต่ละเที ่ยว และให้ข ้อมูลเกี ่ยวกับน่านฟ้าที ่จ ํากัด พื้ นที ่ห ้ามบินทั ้งหมดเรียกว่า GEO 
Zones ซึ่งจะถูกแบ่งเพิ่ มเติมออกเป็นเขตจำ�กัดการบิน เขตขออนุญาต เขตเตือน เขตการเตือนขั้นสูง 
และเขตจํากัดความสูง ผู้ใช้สามารถดูข้อมูลดังกล่าวแบบเรียลไทม์ใน DJI Fly GEO Zones เป็นพ้ืนที่การบินเฉ
พาะที่รวมถึงแต่ไม่จํากัดเฉพาะสนามบิน สถานที่จัดงานขนาดใหญ่ สถานที่ที่มีเหตุฉุกเฉินสาธารณะเกิดขึ้น (เช่น 
ไฟป่า) โรงไฟฟ้านิวเคลียร์ เรือนจํา สถานที่ราชการ และสถานที่ทางการทหาร ตามค่าเริ่มต้น ระบบ GEO จะจํากั
ดการบินขึ้นหรือการบินเข้าภายในโซนที่อาจทําให้เกิดข้อกังวลด้านความปลอดภัยหรือการรักษาความปลอดภัย 
แผนที่ GEO Zone ที่มีข้อมูลที่ครอบคลุมเกี่ยวกับ GEO Zone ทั่วโลกมีให้บริการในเว็บไซต์ทางการของ DJI: 
https://fly-safe.dji.com/nfz/nfz-query

การปลดล็อก GEO Zone
เพ่ือตอบสนองความต้องการที่แตกต่างกันของผู้ใช้ DJI มีโหมดการปลดล็อกสองโหมด การปลดล็อกด้วยตนเอง 
และการปลดล็อกแบบกำ�หนดเอง ผู้ใช้สามารถร้องขอบนเว็บไซต์ DJI Fly Safe

การปลดล็อกด้วยตนเองมีวัตถุประสงค์เพื่อปลดล็อกเขตขออนุญาต หากต้องการปลดล็อกด้วยตนเอง ผู้ใ
ช้ต้องส่งคำ�ขอปลดล็อกผ่านทางเว็บไซต์ DJI Fly Safe ที่ https://fly-safe.dji.com เมื่อคำ�ขอปลดล็อกได้รับ 
การอนุมัติแล้ว ผู้ใช้สามารถเชื่อมต่อใบอนุญาตการปลดล็อกผ่านแอป DJI Fly ทางเลือกในการปลดล็อกเขต ผู้
ใช้อาจปล่อยหรือบินโดรนไปยังเขตขออนุญาตที่ได้รับอนุมัติแล้วได้โดยตรง และทำ�ตามคำ�แนะนำ�ใน DJI Fly 
เพ่ือปลดล็อกเขต

การปลดล็อกแบบกำ�หนดเอง ได้ปรับแต่งสำ�หรับผู้ใช้ที่มีข้อกำ�หนดพิเศษ โดยผู้ใช้จะกำ�หนดพื้นที่ทำ�การบิน 
ได้เอง และจัดเตรียมเอกสารอนุญาตทำ�การบินเฉพาะตามความต้องการของผู้ใช้ที ่แตกต่างกัน สามารถใช้ตัว 
เลือกการปลดล็อกนี้ได้ในทุกประเทศและทุกภูมิภาค และสามารถร้องขอได้ผ่านทางเว็บไซต์ DJI Fly Safe ที่  
https://fly-safe.dji.com

•	เพื ่อให้มั ่นใจถึงความปลอดภัยของเที ่ยวบิน โดรนจะไม่สามารถบินออกจากเขตที ่ปลดล็อกได้หลัง 
จากที่โดรนบินเข้าสู่พื้นที่ดังกล่าวแล้ว หากจุดขึ้นบินอยู่นอกเขตที่ปลดล็อก โดรนจะไม่สามารถกลับจุด 
ขึ้นบินได้

รายการตรวจสอบก่อนขึ้นบิน
1.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้ถอดตัวยึดใบพัดและตัวป้องกันกิมบอลออกแล้ว

2.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าแบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะและใบพัดล็อกติดกับตัวโดรนอย่างแน่นหนา

3.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่ารีโมทคอนโทรล อุปกรณ์เคลื่อนที่ และแบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะต้องชาร์จเต็มที่

4.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าแขนของโดรนกางออกแล้ว

5.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่ากิมบอลและกล้องทำ�งานปกติ

6.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าไม่มีอะไรกีดขวางมอเตอร์และมอเตอร์ทำ�งานปกติ

7.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่า DJI Fly เชื่อมต่อกับโดรนได้เรียบร้อย

8.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าเลนส์ของกล้องและเซ็นเซอร์ทั้งหมดสะอาด

9.	 ใช้เฉพาะอะไหล่แท้ของ DJI หรืออะไหล่ที่ได้รับการรับรองจาก DJI เท่านั้น อะไหล่ที่ไม่ได้รับการรับรองอาจทํา 
ให้ระบบทํางานผิดปกติและกระทบต่อความปลอดภัยในการบิน

10.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้ตั้งค่าการดำ�เนินการหลีกเลี่ยงสิ่งกีดขวางไว้ใน DJI Fly และได้กำ�หนดระดับความสูง 
สูงสุดของเที่ยวบิน ระยะทางสูงสุดของเที่ยวบิน และระดับความสูงของ RTH ไว้อย่างเหมาะสมตามกฎหมาย 
และข้อบังคับในท้องถิ่น
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การบินพ้ืนฐาน
ขึ้นบิน/ลงจอดแบบอัตโนมัติ

ขึ้นบินอัตโนมัติ
ใช้ฟงัก์ชันการขึ้นบินอัตโนมัต:ิ

1.	 เปิดแอป DJI Fly และเข้าสู่มุมมองกล้อง

2.	 ทำ�ตามทุกขึ้นตอนในรายการตรวจสอบก่อนขึ้นบินให้ครบถ้วน

3.	 แตะที่  ถ้าสภาวะแวดล้อมปลอดภัยในการขึ้นบิน กดค้างที่ปุ่มเพ่ือยืนยัน
4.	 โดรนจะขึ้นบินและบินอยู่กับที่เหนือพ้ืนดินประมาณ 1.2 เมตร (3.9 ฟุต)

จอดอัตโนมัติ
ใช้ฟงัก์ชันการลงจอดอัตโนมัต:ิ

1.	 แตะที่  ถ้าสภาวะแวดล้อมปลอดภัยที่จะลงจอด กดปุ่มค้างไว้เพ่ือยืนยัน

2.	 การลงจอดอัตโนมัติสามารถยกเลิกได้โดยการแตะที่  

3.	 ถ้าระบบการมองเห็นด้านล่างทำ�งานเป็นปกติ การป้องกันการลงจอดจะใช้งานได้

4.	 หลังจากลงจอดมอเตอร์จะหยุดโดยอัตโนมัติ

•	เลือกสถานที่ลงจอดที่เหมาะสมในการลงจอด

ติดเครื่อง/ดับเครื่องมอเตอร์

การติดเครื่องมอเตอร์
ใช้คำ�สั่งจากคันโยกแบบผสมผสาน (CSC) ดังแสดงด้านล่างเพื่อสตาร์ทมอเตอร์ เมื่อมอเตอร์ติดและหมุนแล้ว 
ปล่อยคันโยกทั้งสองอันพร้อมกัน

หรือ
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วิธีที่ 1 วิธีที่ 2

หรือ

ดับเครื่องมอเตอร์
สามารถหยุดมอเตอร์ได้สองวิธ:ี

วิธีที่ 1: เมื่อโดรนลงจอดแล้ว ให้กดคันโยกการบินขึ้น/ลงแนวดิ่งลงและค้างไว้ จนกว่ามอเตอร์จะหยุดทำ�งาน

วิธีที่ 2: เมื่อโดรนลงจอดแล้ว ให้ใช้ CSC แบบเดียวกับที่ใช้ในการสตาร์ทมอเตอร์ จนกว่ามอเตอร์จะหยุดทำ�งาน

ดับเครื่องมอเตอร์ระหว่างบิน
การหยุดมอเตอร์กลางอากาศจะทำ�ให้โดรนชนได้ การตั ้งค่าเร ิ ่มต้นสำ�หรับการหยุดใบพัดฉุกเฉินในแอป  
DJI Fly สำ�หรับกรณีฉุกเฉินเท่านั้น ซึ่งหมายความว่าจะสามารถหยุดมอเตอร์ได้ในระหว่างเที ่ยวบินเมื ่อโดรน 
ตรวจพบว่าอยู ่ ในสถานการณ์ฉุกเฉินเท่านั ้น เช ่น โดรนมีส ่วนเกี ่ยวข้องกับการชน มอเตอร์หยุด โดรน 
กำ�ลังหมุนกลิ ้งอยู ่ในอากาศ หรือไม่สามารถควบคุมโดรนได้และกำ�ลังขึ ้นหรือลงอย่างรวดเร็ว หากต้องการ 
ดับเครื ่องมอเตอร์ระหว่างบิน ให้ใช้ข ั ้นตอน CSC แบบเดียวกับการสตาร์ทเครื ่องมอเตอร์ โปรดทราบว่า 
ผู ้ใช้จําเป็นต้องกดคันบังคับค้างไว้สองวินาทีในขณะที ่ทํา CSC เพื ่อหยุดมอเตอร์ ผู ้ใช้สามารถเปลี ่ยนการ 
ตั้งค่าหยุดใบพัดฉุกเฉินในแอปเป็นหยุดได้ทุกเวลา โปรดใช้ตัวเลือกนี้ด้วยความระมัดระวัง
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ขึ้น

ลง

ซ้าย ขวา

ซ้าย ขวา

ซ้าย ขวา

ย้อนกลับ

ข้างหน้า

ลง

ขึ้น

ย้อนกลับ

ข้างหน้า

ลง

ขึ้น
ข้างหน้า

ย้อนกลับ

คันโยกซ้าย คันโยกขวา

คันโยกขวาคันโยกซ้าย

คันโยกขวาคันโยกซ้าย
โหมด 1

โหมด 2

โหมด 3

เลี้ยวซ้าย เลี้ยวขวา

เลี้ยวซ้าย เลี้ยวขวา

เลี้ยวซ้าย เลี้ยวขวา

การควบคุมโดรน
สามารถใช้คันโยกควบคุมของรีโมทคอนโทรลเพ่ือควบคุมการเคลื่อนไหวของโดรน สามารถใช้งานคันบังคับได้ในโหมด 
1 โหมด 2 หรือโหมด 3 ดังที่แสดงด้านล่าง โหมดควบคุมที่เป็นค่าเริ่มต้นของรีโมทคอนโทรลคือ โหมด 2 โปรดดูรายล
ะเอียดเพ่ิมเติมในส่วนรีโมทคอนโทรล
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ขั้นตอนขึ้นบิน/ลงจอด
1.	 วางโดรนไว้ในพ้ืนที่โล่งและราบเรียบโดยที่ท้ายของโดรนชี้มาทางผู้ใช้

2.	 กดปุ่มเปิด/ปิดที่รีโมทคอนโทรล และที่ตัวโดรน

3.	 เปิดแอป DJI Fly และเข้าสู่มุมมองกล้อง

4.	 แตะ Settings (การตั้งค่า) > Safety (ความปลอดภัย) จากนั้นตั้งค่าการดําเนินการหลบหลีกสิ่งกีดขวางเป็น 
Bypass หรือ Brake ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้กำ�หนดความสูงสูงสุดและความสูง RTH ที่เหมาะสม

5.	 รอให้การวินิจฉัยตนเองของโดรนเสร็จ หาก DJI Fly ไม่แสดงคําเตือนความผิดปกติใด ๆ คุณสามารถสตาร์ท 
มอเตอร์ได้

6.	 กดคันบังคับเบา ๆ เพ่ือขึ้นบิน

7.	 ในการลงจอด ให้บินอยู่กับที่เหนือพ้ืนผิวที่เสมอกัน และดันคันโยกการบินขึ้น/ลงแนวดิ่งลงเพ่ือลดระดับ

8.	 หลังจากการลงจอด ดันคันบังคับลงและค้างไว้จนกว่ามอเตอร์จะหยุดทำ�งาน

9.	 ปิดโดรนก่อนปิดรีโมทคอนโทรล

วิดีโอแนะนำ�การใช้งานและเคล็ดลับ
1.	 รายการตรวจสอบก่อนขึ้นบินออกแบบมาเพ่ือช่วยให้ผู้ใช้บินได้อย่างปลอดภัยและเพ่ือถ่ายวิดีโอระหว่างบิน ตรวจ

สอบรายการตรวจสอบก่อนขึ้นบินให้ครบทุกข้อก่อนการบินทุกครั้ง

2.	 เลือกโหมดการใช้งานกิมบอลที่ต้องการใน DJI Fly

3.	 ขอแนะนำ�ให้ถ่ายภาพหรือบันทึกวิดีโอเมื่อบินในโหมด Normal หรือ Cine

4.	 ห้ามบินในสภาพอากาศที่เลวร้าย เช่น ในวันที่ฝนตกหรือวันที่มีลมแรง

5.	 เลือกการตั้งค่ากล้องที่เหมาะกับความต้องการของคุณที่สุด

6.	 ทำ�การทดสอบการบินเพ่ือสร้างเส้นทางการบิน และเพ่ือดูสภาวะแวดล้อมก่อนบินจริง

7.	 กดคันโยกควบคุมลงเบา ๆ เพ่ือให้การเคลื่อนที่ของโดรนเป็นไปอย่างราบรื่นและมีเสถียรภาพ

•	ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้วางโดรนบนพื้นผิวราบและมั่นคงก่อนขึ้นบิน ห้ามบินขึ้นจากฝ่ามือหรือขณะที่ถือ 
โดรนด้วยมือของคุณ
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โหมดการบินอัจฉริยะ
FocusTrack

https://s.dji.com/intelligent-flight

คลิกลิงก์ด้านล่างหรือสแกนรหัส QR เพื ่อชมวิดีโอสอน 
การใช้งาน

FocusTrack มี Spotlight, Point of Interest และ ActiveTrack

•	โปรดดูที่บทรีโมทคอนโทรล ในส่วนการควบคุมโดรน สำ�หรับข้อมูลเพิ่มเติมเกี่ยวกับคันโยกการบินเอียง 
ไปทางซ้าย/ขวา (Roll), คันโยกการเดินหน้า/ถอยหลัง (Pitch), คันโยกการบินขึ ้น/ลง (Throttle) 
และคันโยกการหันไปทางซ้าย/ขวา (Yaw)

•	โดรนจะไม่ถ่ายภาพหรือบันทึกวิดีโอโดยอัตโนมัติในขณะท่ีใช้ FocusTrack ผู้ใช้ต้องควบคุมโดรนด้วยตนเอง 
เพ่ือถ่ายภาพหรือบันทึกวิดีโอ

Spotlight Point of Interest (POI) ActiveTrack

คำ�อธิบาย

โดรนจะไม่บินโดยอัตโนมัติ 
แต่กล้องจะยังคงล็อกอยู่กับ 
ตัวแบบในขณะที่ผู้ใช้ควบคุม 
การบินด้วยตนเอง

โดรนติดตามวัตถุเป็นวงกลม โดย 
ยึดจากรัศมีและความเร็วในการบิน 
ที่มีการตั้งค่าไว้แล้ว

ความเร็วในการบินสูงสุดคือ 12  
เมตร/วินาที และความเร็วในการบิน 
อาจถูกปรับตามรัศมีจริง

โดรนจะรักษาระยะห่างและระดั
บความสูงจากวัตถุท่ีติดตาม 
โดยมีโหมดสามโหมด ได้แก่ 
โหมดอัตโนมัติ โหมดแมนนวล 
และโหมดขนาน

ความเร็วสูงสุดในการบินอยู่ 
ที่ 12 เมตร/วินาที

วัตถุที่รองรับ
•	วัตถุที่อยู่นิ่ง
•	วัตถุที่เคลื่อนไหว (เฉพาะยานพาหนะ เรือ และผู้คน)

•	วัตถุที่เคลื่อนไหว (เฉพาะ 
ยานพาหนะ เรือ และผู้คน)

การควบคุม

ใช้คันโยกควบคุมเพ่ือควบคุม 
การเคล่ือนไหวของโดรน ดังน้ี:

•	ขยับคันโยกการบินเอียงไป 
ทางซ้าย/ขวา (Roll) เพ่ือ 
บินวนรอบวัตถุ

•	ขยับคันโยกการเดินหน้า/ 
ถอยหลัง (Pitch) เพ่ือ 
เปลี่ยนระยะห่างจากวัตถุ

•	ขยับคันโยกการบินขึ้น/ลง 
แนวดิ่ง (Throttle) เพ่ือ 
เปลี่ยนระดับความสูง

•	ขยับคันโยกการหันไปทาง 
ซ้าย/ขวา (Yaw) เพ่ือปรับ 
กรอบภาพ

ใช้คันโยกควบคุมเพ่ือควบคุมการ 
เคลื่อนไหวของโดรน ดังนี้:

•	ขยับคันโยกการบินเอียงไปทาง 
ซ้าย/ขวา (Roll) เพ่ือเปลี่ยน 
ความเร็วในการบินวนรอบวัตถุ 
ของโดรน

•	ขยับคันโยกการเดินหน้า/ถอย 
หลัง (Pitch) เพ่ือเปลี่ยนระยะห่าง 
จากวัตถุ

•	ขยับคันโยกการบินขึ้น/ลงแนวดิ่ง  
(Throttle) เพ่ือเปลี่ยนระดับ 
ความสูง

•	ขยับคันโยกการหันไปทางซ้าย/ 
ขวา (Yaw) เพ่ือปรับกรอบภาพ

ใช้คันโยกควบคุมเพ่ือควบคุม 
การเคล่ือนไหวของโดรน ดังน้ี:
•	ขยับคันโยกการบินเอียงไป 
ทางซ้าย/ขวา (Roll) เพ่ือ 
บินวนรอบวัตถุ

•	ขยับคันโยกการเดินหน้า/ 
ถอยหลัง (Pitch) เพ่ือ 
เปลี่ยนระยะห่างจากวัตถุ

•	ขยับคันโยกการบินขึ้น/ลง
•	แนวดิ่ง (Throttle) เพ่ือ 
เปลี่ยนระดับความสูง

•	ขยับคันโยกการหันไปทาง 
ซ้าย/ขวา (Yaw) เพ่ือปรับ 
กรอบภาพ
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การหลบหลีก 
สิ่งกีดขวาง

เมื่อระบบการมองเห็นทํางาน 
ปกติ โดรนจะบินอยู่กับที่เมื่อ 
ตรวจพบสิ่งกีดขวาง โดยไม่ 
คำ�นึงว่าจะตั้งการดําเนินการ 
หลบหลีกสิ่งกีดขวางเป็น  
Bypass หรือ Brake ใน  
DJI Fly

โปรดทราบ: การหลบหลีก 
สิ่งกีดขวางถูกปิดใช้งานใน 
โหมด Sport

โดรนจะบินเลี่ยงสิ่งกีดขวางโดยไม่คํานึงถึงการตั้งค่าของโหมด 
การบินหรือการดําเนินการหลบหลีกสิ่งกีดขวางใน DJI Fly เมื่อ 
ระบบการมองเห็นทํางานปกติ

ActiveTrack

Auto โดรนวางแผนและปรบเสนทางบนตามสภาพแวดลอมอยางตอเนอง และสงการใหบงคบอตโนมต

 ในโหมด Auto โดรนสามารถตดตามไดเฉพาะผคน และจะไมตอบสนองตอการบงคบคนโยก

Manual ทิศทางการติดตามมี 8 ประเภท: ด้านหน้า,  
ด้านหลัง, ด้านซ้าย, ด้านขวา, ด้านหน้า 
เอียงซ้าย, ด้านหน้าเอียงขวา, ด้านหลัง 
เอียงซ้าย และด้านหลังเอียงขวา หลังจาก 
ตั้งค่าทิศทางการติดตามแล้ว โดรนจะติด 
ตามวัตถุจากทิศทางการติดตามที่สัมพัน
ธ์กับทิศทางการเคลื่อนไหวของวัตถุ

(ใช้การติดตามทางด้านขวาเป็นตัวอย่าง)

Parallel โดรนติดตามวัตถุในขณะที่รักษาทิศทาง 
ทางภูมิศาสตร์ที่สัมพันธ์กับวัตถุไว้ให้คงที่

              (ใช้การติดตามทางทิศตะวันออกเป็นตัวอย่าง)

•	ในโหมด Manual การตั้งค่าทิศทางจะใช้งานได้ดีเมื่อวัตถุกำ�ลังเคลื่อนที่ในทิศทางที่ไม่เปลี่ยนแปลงเท่า
นั้น หากทิศทางการเคลื่อนที่ของวัตถุไม่มั่นคง โดรนจะติดตามวัตถุจากระยะทางและระดับความสูงที่คงที ่
เมื่อการติดตามเริ่มขึ้น สามารถปรับทิศทางการติดตามได้ผ่านทางล้อเลื่อนติดตาม
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2.	 ลาก-เลือกวัตถุในมุมมองกล้อง หรือเปิดใช้งานการสแกนวัตถุภายใต้การตั้งค่าการควบคุมใน DJI Fly และแตะวัต
ถุที่รับรู้เพ่ือเปิดใช้งาน FocusTrack

•	ต้องใช้ FocusTrack ภายในอัตราการซูมที่รองรับดังนี้ มิฉะนั้นจะส่งผลกระทบต่อการจดจําวัตถุ
a.	 Spotlight/Point of Interest: รองรับการซูม  [1]  สูงสุด 4 เท่าสำ�หรับวัตถุที่เคลื่อนไหว (เฉพาะยาน 

พาหนะ เรือ และผู้คน) และวัตถุที่อยู่นิ่ง
b.	 ActiveTrack: รองรับการซูม  [1]  สูงสุด 4 เท่าสำ�หรับวัตถุท่ีเคล่ือนไหว (เฉพาะยานพาหนะ เรือ และผู้คน) 

[1]	 อัตราการซูมจริงจะขึ้นอยู่กับโหมดถ่ายภาพ ภาพถ่าย 12MP: 1-2x, 4K: 1-3x, FHD: 1-4x

ใน ActiveTrack ระยะการบินติดตามที่รองรับของโดรนกับวัตถุจะเป็นไปตามนี้:

วัตถุ ผู้คน พาหนะ/เรือ

ระยะทางแนวราบ
4-20 เมตร 

(ระดับความสูงที่เหมาะสม: 4-15 เมตร)
6-100 เมตร 

(ระดับความสูงที่เหมาะสม: 20-50 เมตร)

ระดับความสูง
0.5-20 เมตร 

(ระดับความสูงที่เหมาะสม: 2-15 เมตร)
6-100 เมตร 

(ระดับความสูงที่เหมาะสม: 10-50 เมตร)

•	เมื่อติดตามบุคคล สามารถตั้งค่าพารามิเตอร์ของระยะทางแนวราบหรือระดับความสูงสูงสุดระหว่างโดรน 
และวัตถุเป็น 15 ม. ในการบินจริง โดรนสามารถก้าวข้ามขีดจำ�กัดและบินได้ไกลถึง 20 เมตรโดยการขยับคัน 
โยกควบคุม

•	โดรนจะบินไปยังระยะทางที่รองรับและช่วงระดับความสูงหากระยะทางและระดับความสูงอยู่นอกช่วงเมื่อ 
ActiveTrack เริ่มต้น บินโดรนในระยะทางและระดับความสูงที่เหมาะสมที่สุดเพ่ือประสิทธิภาพการติดตามที่
ดีที่สุด

ใช้ FocusTrack
1.	 เปิดโดรนและบินขึ้น
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b.	 แตะที่ด้านล่างของหน้าจอเพ่ือสลับไปเป็น Point of Interest หลังจากตั้งค่าทิศทางและความเร็วของเที่ยว 
บินแล้ว ให้แตะ GO (ไป) และโดรนจะเริ่มวนรอบวัตถุโดยอัตโนมัติที่ระดับความสูงปัจจุบัน ผู้ใช้ยังสามาร
ถขยับคันบังคับเพื่อควบคุมเที่ยวบินด้วยตนเองในขณะที่โดรนกำ�ลังบินโดยอัตโนมัติได้ แตะปุ่มชัตเตอร์/
บันทึกบนมุมมองกล้องใน DJI Fly หรือกดปุ่มชัตเตอร์/บันทึกบนรีโมทคอนโทรลเพ่ือเริ่มถ่ายภาพ

a.	 โดรนจะเข้าสู ่Spotlight ตามค่าเริ่มต้นและไม่บินโดยอัตโนมัต ิผู้ใช้ต้องควบคุมเที่ยวบินของโดรนด้วยตนเอง 
โดยใช้คันบังคับ แตะปุ่มชัตเตอร์/บันทึกบนมุมมองกล้องใน DJI Fly หรือกดปุ่มชัตเตอร์/บันทึกบนรีโมท 
คอนโทรลเพ่ือเริ่มถ่ายภาพ
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c.	 แตะที่ด้านล่างของหน้าจอเพ่ือสลับไปเป็น ActiveTrack เลือกโหมดย่อยและแตะ GO (ไป) โดรนจะเริ่มติดตาม 
วัตถุโดยอัตโนมัติ ผู้ใช้ยังสามารถขยับคันบังคับเพื่อควบคุมเที่ยวบินด้วยตนเองในขณะที่โดรนกำ�ลังบิน 
โดยอัตโนมัติได้ แตะปุ ่มชัตเตอร์/บันทึกบนมุมมองกล้องใน DJI Fly หรือกดปุ ่มชัตเตอร์/บันทึกบน 
รีโมทคอนโทรลเพ่ือเริ่มถ่ายภาพ

ในโหมด Manual จะมีวงล้อติดตามในมุมมองกล้อง จุดบนวงล้อติดตามแสดงทิศทางการติดตามที่แตกต่างกัน 
ทิศทางการติดตามสามารถเปลี่ยนแปลงได้โดยการแตะจุดหรือลากไอคอนทิศทางการติดตาม  ไปยังจุดอื่น ๆ 
บนวงล้อติดตาม โดรนจะบินไปยังทิศทางการติดตามที่เลือกตามเส้นทางการบินสีเขียวที่แสดงบนวงล้อติดตาม 
สามารถดูตำ�แหน่งปัจจุบันของโดรน ตำ�แหน่งสิ้นสุด/ทิศทางการติดตาม และเส้นทางการบินได้บนวงล้อติดตาม 
สามารถปรับทิศทางการติดตามได้ขณะติดตามเพ่ือให้เหมาะกับความต้องการของคุณ 

•	หากวัตถุที ่ติดตามเป็นบุคคล วงล้อติดตามที ่มุมซ้ายล่างของมุมมองกล้องจะแสดงวงกลมด้านใน 
และด้านนอก หากวัตถุที่ติดตามเป็นยานพาหนะ วงล้อติดตามจะแสดงเพียงวงกลมเดียว
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ตั้งค่าพารามิเตอร์โดยเข้าไปที่ Settings (การตั้งค่า) > Control (การควบคุม) > FocusTrack Settings 
(การตั้งค่า FocusTrack)

รัศมีภายใน/ภายนอก [1] กำ�หนดระยะห่างในแนวราบระหว่างโดรนและวัตถุเมื่อติดตามในวงแหวนใน/นอก

ความสูงด้านใน/ด้านนอก [1] กำ�หนดระยะห่างในแนวตั้งระหว่างโดรนและวัตถุเมื่อติดตามในวงแหวนใน/นอก

การเคลื่อนไหวของกล้อง เลือก Normal หรือ Fast
Normal (ปกติ): โดรนข้ามสิ ่งกีดขวางด้วยความสูงอย่างค่อยเป็นค่อยไป 
และคงการบินให้ราบรื่น
Fast (เร ็ว): โดรนข้ามสิ ่งกีดขวางโดยกะทันหันและเคลื ่อนไหวได้อย่างม ี
ไดนามิกมากขึ้น

การบินใกล้ภาคพ้ืนดิน [1] หากเปิดใช้งาน สามารถตั้งค่าความสูงของโดรนให้ต่ำ�กว่า 2 ม. เมื ่อทำ�การ 
ติดตาม ซึ่งจะเพิ่มความเสี่ยงในการชนกับสิ่งกีดขวางที่อยู่ใกล้พื้นดิน บินด้วย 
ความระมัดระวัง

รีเซ็ตการตั้งค่า FocusTrack การตั้งค่า FocusTrack ของวัตถุทุกชิ้นจะถูกรีเซ็ตเป็นค่าเริ่มต้นทั้งหมด

[1]	 การตั้งค่านี้จะปรากฏเฉพาะเมื่อวัตถุที่ติดตามคือบุคคลเท่านั้น ในระหว่างการติดตาม ผู้ใช้สามารถควบคุมระยะการติดตาม 
และความสูงของโดรนได้โดยใช ้การข ึ ้นลงและค ันโยก หลังจากขยับค ันบ ังค ับแล ้ว พารามิเตอร ์ของวงแหวนใน/ 
นอกซึ่งตำ�แหน่งสิ้นสุด/ทิศทางการติดตาม  จะถูกปรับตามขณะติดตามด้วย โปรดทราบว่าพารามิเตอร์สำ�หรับวงแหวนใน 
และนอกใน FocusTrack Settings (การตั้งค่า FocusTrack) จะไม่เปลี่ยนแปลง 

วงแหวนนอก

วงแหวนใน
การติดตามวัตถุ

ย่อ

ตำ�แหน่งปัจจุบันของโดรน

เส้นทางการบินตำ�แหน่งสิ้นสุด/

ทิศทางการติดตาม
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ออกจาก FocusTrack
ใน Point of Interest หรือ ActiveTrack ให้กดปุ่ม Flight Pause (หยุดบินชั่วคราว) หนึ่งครั้งบนรีโมทคอนโทรล 
หรือแตะ Stop (หยุด) ในหน้าจอเพ่ือกลับไปที่ Spotlight

ใน Spotlight ให้กดปุ่ม Flight Pause (หยุดบินชั่วคราว) บนรีโมทคอนโทรลเพ่ือออกจาก FocusTrack

หลังจากออกจาก FocusTrack ให้แตะที่  เพ่ือดูคลิปที่ถ่ายมาแล้วในการเล่นวิดีโอย้อนกลับ

•	โดรนไม่สามารถหลีกเลี่ยงวัตถุที่เคลื่อนที่ได้ เช่น ผู้คน สัตว์ หรือยานพาหนะ เมื่อใช ้FocusTrack ให้ใส่ใจกับ
สภาวะแวดล้อมโดยรอบเพ่ือความปลอดภัยในการบิน

•	ห้ามใช้ FocusTrack ในพ้ืนที่ที่มีสิ่งของเล็ก ๆ หรือเล็กมาก (เช่น กิ่งไม้หรือสายไฟฟา้) หรือวัตถุโปร่งแสง 
(เช่น น้ำ�หรือแก้ว) หรือพ้ืนผิวสีเดียว (เช่น ผนังสีขาว)

•	เตรียมกดปุ่มหยุดบินชั่วคราวบนรีโมทคอนโทรลเสมอ หรือแตะหยุดใน DJI Fly เพื่อควบคุมโดรนด้วย 
ตนเองในกรณีที่มีสถานการณ์ฉุกเฉินเกิดขึ้น

•	โปรดระมัดระวังเป็นพิเศษเมื่อใช้ FocusTrack ในสถานการณ์ดังต่อไปนี้:

a.	 วัตถุที่ติดตามไม่ได้เคลื่อนที่อยู่ในระนาบเดียวกัน

b.	 วัตถุที่ติดตามอยู่เปลี่ยนรูปร่างทันทีขณะที่กำ�ลังเคลื่อนที่

c.	 วัตถุที่ติดตามอยู่หายไปช่วงเวลาหนึ่ง

d.	 วัตถุที่ติดตามอยู่เคลื่อนที่บนพ้ืนผิวที่เป็นหิมะ

e.	 วัตถุที่ติดตามอยู่มีสีเดียวหรือลวดลายเดียวกับสภาวะแวดล้อม

f.	 สภาพแสงที่มืดมาก (<300 ลักซ์) หรือสว่างมาก (>10,000 ลักซ์)

•	โปรดตรวจสอบให้แน่ใจว่าคุณทำ�ตามกฎหมายและข้อกำ�หนดด้านความเป็นส่วนตัวของพื้นที ่นั ้น ๆ 
เมื่อใช้งาน FocusTrack

•	ขอแนะนำ�ให้ติดตามเฉพาะยานยนต์ เรือ และผู ้คน (แต่ไม่ใช่เด็ก ๆ) บินด้วยความระมัดระวังเมื ่อ 
ติดตามวัตถุอื่น ๆ 

•	สำ�หรับวัตถุเคลื่อนที่ที่รองรับ ยานพาหนะหมายถึงรถยนต์และเรือขนาดเล็กถึงขนาดกลาง อย่าติดตาม 
รถหรือเรือรุ่นควบคุมระยะไกล

•	วัตถุที่ติดตามอยู่อาจสลับไปเป็นวัตถุอื่นโดยไม่ตั้งใจ เมื่อพวกมันผ่านเข้าไปใกล้กัน

•	ในโหมดภาพถ่าย FocusTrack จะใช้ได้เฉพาะเมื่อใช้ Single เท่านั้น

•	FocusTrack ไม่พร้อมใช้งานในโหมดวิดีโอ Night

•	ActiveTrack ไม่พร้อมใช้งานเมื่อแสงสว่างไม่เพียงพอและระบบการมองเห็นไม่พร้อมใช้งาน Spotlight 
และ POI สําหรับวัตถุที่ไม่เคลื่อนที่ยังคงใช้ได้ แต่ไม่มีการตรวจจับสิ่งกีดขวาง

•	FocusTrack ไม่พร้อมใช้งานเมื่อโดรนอยู่บนพ้ืนดิน 

•	FocusTrack อาจทํางานไม่ถูกต้องเมื่อโดรนบินใกล้ขีดจํากัดการบินหรือใน GEO Zone

•	หากมีการกีดขวางวัตถุและโดรนหาไม่พบ โดรนจะยังคงบินด้วยความเร็วและทิศทางปัจจุบันต่อไปเป็นเว
ลา 8 วินาทีเพ่ือพยายามระบุตัววัตถุอีกครั้ง หากโดรนไม่สามารถระบุตัววัตถุซ้ำ�ได้ภายใน 10 วินาที โดรนจะ 
ออกจาก ActiveTrack โดยอัตโนมัติ
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MasterShots

2m

2.	 ใน DJI Fly แตะไอคอนโหมดถ่ายภาพ เพื่อเลือก MasterShots แล้วอ่านคำ�แนะนำ� ตรวจสอบให้แน่ใจว่า 
คุณเข้าใจว่าจะใช้งานโหมดถ่ายภาพอย่างไร และไม่มีสิ่งกีดขวางในพ้ืนที่รอบข้าง

3.	 ลาก-เลือกวัตถุของคุณในมุมมองกล้อง และตั้งระยะการบิน เข้าสู่มุมมองแผนที่เพ่ือตรวจสอบระยะการบินและเส้
นทางการบินโดยประมาณ และตรวจสอบให้แน่ใจว่าไม่มีสิ่งกีดขวางในระยะการบิน เช่น อาคารสูง แตะ Start (เริ่ม) 
โดรนจะเริ่มบินและบันทึกโดยอัตโนมัติ โดรนจะบินกลับไปยังตำ�แหน่งเดิม เมื่อบันทึกเสร็จเรียบร้อย

4.	 แตะที่  เพ่ือเข้าถึง แก้ไข หรือแชร์วิดีโอไปยังโซเชียลมีเดีย

MasterShots ช่วยให้วัตถุอยู่ตรงกลางเฟรมในขณะที่สั่งการควบคุมทิศทางต่าง ๆ ตามลําดับเพื่อสร้างวิดีโอ 
ภาพยนตร์สั้น ๆ

การใช้งาน MasterShots
1.	 เปิดโดรนและบินอยู่กับที่เหนือพ้ืนดินอย่างน้อย 2 เมตร (6.6 ฟุต)

https://s.dji.com/intelligent-flight

คลิกลิงก์ด้านล่างหรือสแกนรหัส QR เพื ่อชมวิดีโอสอน 
การใช้งาน



คู่มือการใช้งาน DJI Mini 4 Pro

© 2024 DJI สงวนลิขสิทธิ์   35

การออกจาก MasterShots
กดปุ่ม Flight Pause (หยุดบินชั่วคราว) หนึ่งครั้ง หรือแตะที่  ที่ DJI Fly เพื่อออกจากโหมด MasterShots 
โดรนจะเบรกและบินอยู่กับที่

•	ใช้ MasterShots ในตำ�แหน่งที่ไม่มีอาคารหรือสิ่งกีดขวางอื่นใด ตรวจสอบให้แน่ใจว่าไม่มีมนุษย์ สัตว ์
หรือสิ่งกีดขวางอื่น ๆ ในเส้นทางบิน เมื่อแสงสว่างเพียงพอและสภาวะแวดล้อมเหมาะสําหรับระบบการมองเ
ห็น โดรนจะเบรกและบินอยู่กับที่หากตรวจพบสิ่งกีดขวาง

•	หมั่นสังเกตวัตถุรอบ ๆ โดรน และใช้รีโมทคอนโทรลเพ่ือหลีกเลี่ยงไม่ให้โดรนเข้าไปชนหรือโดนกีดขวาง

•	ห้ามใช้ MasterShots ในสถานการณ์ดังต่อไปนี้:
a.	 เมื่อวัตถุถูกกีดขวางในช่วงเวลาหนึ่ง หรือคุณมองไม่เห็นวัตถุ
b.	 เมื่อวัตถุมีสีหรือลวดลายใกล้เคียงกับสภาวะแวดล้อม
c.	 เมื่อวัตถุอยู่บนอากาศ
d.	 เมื่อวัตถุกำ�ลังเคลื่อนที่เร็ว
e.	 สภาพแสงที่มืดมาก (<300 ลักซ์) หรือสว่างมาก (>10,000 ลักซ์)

•	ห้ามใช้ MasterShots ในบริเวณใกล้กับตัวอาคาร หรือบริเวณที่สัญญาณ GNSS อ่อน ไม่เช่นนั้นเส้น 
ทางการบินอาจจะไม่เสถียร

•	โปรดตรวจสอบให้แน่ใจว่าคุณปฏิบัติตามกฎหมายและข้อกำ�หนดด้านความเป็นส่วนตัวของพื้นที่นั ้น ๆ 
เมื่อใช้งาน MasterShots

QuickShots

โหมดถ่ายภาพของ QuickShots ได้แก่ Dronie, Rocket, Circle, Helix, Boomerang และ Asteroid การบั
นทึกภาพของโดรนขึ้นอยู่กับการเลือกโหมดการถ่ายและจะสร้างวิดีโอสั้นโดยอัตโนมัติ วิดีโอสามารถรับชม ตัดต่อ 
หรือแชร์ไปที่โซเชียลมีเดียได้ จากการเปิดชมย้อนหลัง

Dronie (บินเดินหน้าและถอยหลัง): โดรนบินถอยหลังและบินขึ้น โดยที่กล้องยังจับอยู่ที่ตัววัตถุ

Rocket (บินตรงสู่อากาศ): โดรนบินขึ้นโดยที่กล้องหันลงมาทางด้านล่าง

Circle (บินวน): โดรนบินวนรอบวัตถุ

Helix (บินวนเป็นเกลียว): โดรนบินขึ้นและบินวนเป็นเกลียวรอบวัตถุ

Boomerang (บูมเมอแรง): โดรนบินรอบวัตถุเป็นวงรี โดยบินขึ้นเมื่อไปจากจุดตั้งต้น และบินร่อนลงมา 
ตอนบินกลับ จุดตั้งต้นของโดรนทำ�ให้เกิดปลายด้านหนึ่งของแกนตามยาวของวงรี ในขณะที่ปลายอีกด้านอยู่ 
ฝั่ งตรงข้ามของวัตถุจากจุดเริ่มต้น

https://s.dji.com/intelligent-flight

คลิกลิงก์ด้านล่างหรือสแกนรหัส QR เพื ่อชมวิดีโอสอน 
การใช้งาน
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การใช้ QuickShots
1.	 เปิดโดรนและบินอยู่กับที่เหนือพ้ืนดินอย่างน้อย 2 เมตร (6.6 ฟุต)

2m

2.	 ใน DJI Fly แตะไอคอนโหมดถ่ายภาพ เพื่อเลือก QuickShots แล้วทำ�ตามคำ�แนะนำ� ตรวจสอบให้แน่ใจว่า 
คุณเข้าใจว่าจะใช้งานโหมดถ่ายภาพอย่างไร และไม่มีสิ่งกีดขวางในพ้ืนที่รอบข้าง

3.	 เลือกโหมดย่อย ลาก-เลือกวัตถุในมุมมองกล้อง แตะ Start (เริ ่ม) โดรนจะเริ ่มบินและบันทึกโดยอัตโนมัต ิ
โดรนจะบินกลับไปยังตำ�แหน่งเดิม เมื่อบันทึกเสร็จเรียบร้อย

4.	 แตะที่  เพ่ือเข้าถึง แก้ไข หรือแชร์วิดีโอไปยังโซเชียลมีเดีย

Asteroid (แอสเทอรอยด์): โดรนบินถอยหลังและขึ้นข้างบน ถ่ายภาพหลายภาพ จากนั้นก็บินกลับไปยัง 
จุดตั้งต้น วิดีโอที่สร้างขึ้นจะเริ่มต้นโดยเป็นภาพพาโนรามาจากตำ�แหน่งสูงที่สุด จากนั้นจึงแสดงมุมมอง 
จากโดรนขณะที่โดรนกำ�ลังลดระดับลงมา

•	ตรวจสอบให้แน่ใจว่ามีพ้ืนที่เพียงพอเมื่อใช้โหมด Boomerang ตรวจสอบให้มีรัศมีอย่างน้อย 30 เมตร  
(99 ฟุต) รอบโดรนและมีพ้ืนที่เหนือโดรนอย่างน้อย 10 เมตร (33 ฟุต)

•	ตรวจสอบให้แน่ใจว่ามีพื้นที่เพียงพอเมื่อใช้โหมด Asteroid ตรวจสอบให้มีพื้นที่ด้านหลังอย่างน้อย  
40 เมตร (131 ฟุต) และพ้ืนที่ด้านบนเหนือโดรน 50 เมตร (164 ฟุต)
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ออกจากโหมด QuickShots
กดปุ่ม Flight Pause (หยุดบินชั่วคราว) หนึ่งครั้ง หรือแตะ  ที่ DJI Fly เพื่อออกจากโหมด QuickShots 
โดรนจะเบรกและบินอยู่กับที่ แตะที่หน้าจออีกครั้งและโดรนจะถ่ายภาพต่อ 

หมายเหตุ: หากคุณขยับคันควบคุมโดยไม่ได้ตั้งใจ โดรนจะออกจากโหมด QuickShots และลอยอยู่กับที่

•	ใช้ QuickShots ในบริเวณที ่ไม่มีอาคารหรือสิ ่งกีดขวางอื ่นใด ตรวจสอบให้แน่ใจว่าไม่มีคน สัตว  ์
หรือสิ่งกีดขวางอื่น ๆ ในเส้นทางบิน โดรนจะเบรกและบินอยู่กับที่ ถ้ามีการตรวจจับพบว่ามีสิ่งกีดขวาง

•	หมั่นสังเกตวัตถุรอบ ๆ โดรน และใช้รีโมทคอนโทรลเพ่ือหลีกเลี่ยงไม่ให้โดรนเข้าไปชนหรือโดนกีดขวาง

•	ห้ามใช้ QuickShots ในสถานการณ์ดังต่อไปนี้: 

a.	 เมื่อวัตถุถูกกีดขวางในช่วงเวลาหนึ่ง หรือคุณมองไม่เห็นวัตถุ

b.	 เมื่อวัตถุอยู่ไกลจากโดรนเกิน 50 เมตร

c.	 เมื่อวัตถุมีสีหรือลวดลายใกล้เคียงกับสภาวะแวดล้อม

d.	 เมื่อวัตถุอยู่บนอากาศ

e.	 เมื่อวัตถุกำ�ลังเคลื่อนที่เร็ว

f.	 สภาพแสงที่มืดมาก (<300 ลักซ์) หรือสว่างมาก (>10,000 ลักซ์)

•	ห้ามใช้ QuickShots ในบริเวณใกล้กับตัวอาคาร หรือบริเวณที่สัญญาณ GNSS อ่อน ไม่เช่นนั ้น 
เส้นทางการบินจะไม่เสถียร

•	โปรดตรวจสอบให้แน่ใจว่าคุณทำ�ตามกฎหมายและข้อกำ�หนดด้านความเป็นส่วนตัวในท้องถิ่นเมื่อใช้งาน 
QuickShots

Hyperlapse

โหมดถ่ายภาพ Hyperlapse รวมถึง Free, Circle, Course Lock และ Waypoint

•	หลังจากเลือกโหมดการถ่ายภาพ Hyperlapse ให้ไปที่การตั้งค่า > กล้อง > Hyperlapse ใน DJI Fly 
เพ่ือเลือกประเภทภาพถ่ายต้นฉบับ Hyperlapse ที่จะบันทึก หรือเลือกปิดเพ่ือไม่บันทึกภาพถ่ายต้นฉบับ 
Hyperlapse ใด ๆ ขอแนะนําให้จัดเก็บวิดีโอไว้ในการ์ด microSD ของโดรน

•	เพื่อประสิทธิภาพอย่างสมบูรณ์ แนะนำ�ให้ใช้ Hyperlapse ที่ระดับความสูงมากกว่า 50 เมตรและตั้ง 
ค่าอย่างน้อยสองวินาทีระหว่างเวลาที่ตั้งไว้ในการถ่ายและความเร็วชัตเตอร์

•	แนะนำ�ให้เลือกวัตถุที่ไม่เคลื่อนที่ (เช่น ตึกสูง ภูเขา) ที่อยู่ในระยะปลอดภัยจากโดรน (ไกลกว่า 15 เมตร) อย่า
เลือกวัตถุที่อยู่ใกล้กับโดรน ผู้คน หรือรถที่กำ�ลังเคลื่อนที่ ฯลฯ มากเกินไป

https://s.dji.com/intelligent-flight

คลิกลิงก์ด้านล่างหรือสแกนรหัส QR เพื ่อชมวิดีโอสอน 
การใช้งาน
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Free (อิสระ)
โดรนจะถ่ายภาพอัตโนมัติและถ่ายวิดีโอแบบ Timelapse

แม้โดรนจะอยู่บนพ้ืนดิน โหมด Free ก็ใช้งานได้

หลังจากบินขึ้น จะสามารถควบคุมการเคลื่อนไหวของโดรนและการก้มเงยของกิมบอลได้ ลาก-เลือกวัตถุในหน้าจอ 
โดรนจะเคลื่อนที่ไปรอบ ๆ วัตถุเมื่อขยับคันบังคับด้วยตนเอง

ทำ�ตามขั้นตอนด้านล่างเพ่ือใช้โหมด Free:

1.	 ตั้งระยะเวลา ความยาวของวิดีโอและความเร็วสูงสุด หน้าจอจะแสดงจำ�นวนภาพที่จะถ่ายและระยะเวลาในการ 
ถ่ายภาพ

2.	 แตะปุ่ม ชัตเตอร์/บันทึก เพ่ือเริ่ม

Circle (บินวน)
เครื ่องจะถ่ายภาพโดยอัตโนมัติขณะที ่บ ินรอบวัตถุท ี ่ เล ือกเพื ่อสร้างวิดีโอแบบ Timelapse ระหว่างบิน 
ขยับคันโยกการบินไปทางซ้าย/ขวา (Roll) เพ่ือปรับความเร็วการบินวนรอบวัตถุ ขยับคันโยกการบินขึ้น/ลงแนวดิ่ง 
(Throttle) เพ่ือบินสูงขึ้นหรือต่ำ�ลง และขยับคันโยกการเดินหน้า/ถอยหลัง (Pitch) เพ่ือออกห่างหรือเข้าใกล้วัตถุ

ทำ�ตามขั้นตอนด้านล่างเพ่ือใช้โหมด Circle:

1.	 ตั้งระยะเวลา, ความยาวของวิดีโอ, ความเร็ว และทิศทางการบินวน หน้าจอจะแสดงจำ�นวนภาพที่จะถ่ายและระยะ 
เวลาในการถ่ายภาพ

2.	 ลาก-เลือกวัตถุในหน้าจอ ใช้คันโยกการหันไปทางซ้าย/ขวาและปุ่มหมุนปรับกิมบอลเพ่ือปรับกรอบภาพ

3.	 แตะปุ่ม ชัตเตอร์/บันทึก เพ่ือเริ่ม

•	เมื ่อแสงสว่างเพียงพอและสภาวะแวดล้อมเหมาะสําหรับระบบการมองเห็น โดรนจะเบรกและบินอยู่กับ 
ท่ีหากตรวจพบส่ิงกีดขวางระหว่าง Hyperlapse หากแสงสว่างไม่เพียงพอหรือสภาวะแวดล้อมไม่เหมาะสําห 
รับระบบมองเห็นในการทำ�งานในระหว่าง Hyperlapse โดรนจะยังคงถ่ายภาพต่อไปโดยไม่ตรวจจับส่ิงกีดขว
าง บินด้วยความระมัดระวัง

•	โดรนจะถ่ายวิดีโอหลังจากที่ถ่ายภาพได้อย่างน้อย 25 ภาพ ซึ่งเป็นจำ�นวนที่ต้องใช้เพ่ือสร้างวิดีโอความยาว
หนึ่งวินาที วิดีโอจะถูกสร้างขึ้นตามค่าเริ่มต้นโดยไม่คํานึงว่า Hyperlapse จะสิ้นสุดตามปกติหรือไม ่หรือโด
รนออกจากโหมดดังกล่าวโดยไม่คาดคิด (เช่น เมื่อมีการกระตุ้นโหมด Low Battery RTH)
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Course Lock
Course Lock ทำ�ให้ผู้ใช้ล็อกทิศทางการบินได้ ในขณะเดียวกัน ผู้ใช้สามารถเลือกวัตถุสำ�หรับให้กล้องชี้ไปขณะ 
ถ่ายภาพ Hyperlapse

ระหว่างบิน ขยับคันโยกการบินไปทางซ้าย/ขวา (Roll) เพ่ือปรับเส้นทางการบินในแนวราบ ขยับคันโยกการบินขึ้น/ 
ลงแนวดิ่ง (Throttle) เพ่ือบินสูงขึ้นหรือต่ำ�ลง และขยับคันโยกการเดินหน้า/ถอยหลัง (Pitch) เพ่ือปรับความเร็ว 
การบิน

หากมีการล็อกทิศทางการบินเพียงอย่างเดียวและไม่ได้เลือกวัตถุใด ๆ ไว้ ก็จะสามารถปรับทิศทางของโดรนและ 
การก้มเงยของกิมบอลได้

ทำ�ตามขั้นตอนด้านล่างเพ่ือใช้ Course Lock:

1.	 ปรับทิศทางของโดรนตามต้องการ แล้วแตะ  เพ่ือล็อกทิศทางปัจจุบันเป็นทิศทางการบิน

2.	 ตั้งระยะเวลา ความยาวของวิดีโอ และความเร็ว หน้าจอจะแสดงจำ�นวนภาพที่จะถ่ายและระยะเวลาในการถ่ายภาพ

3.	 หากทำ�ได ้  ลาก-เล ือกว ัตถ ุ  หลังจากที ่ เล ือกว ัตถ ุแล ้ว  โดรนจะปร ับท ิศทางหรือม ุมของกิมบอลโดย 
อัตโนมัติเพ่ือให้วัตถุอยู่ตรงกลางในมุมมองกล้อง ซึ่งจะไม่สามารถปรับเฟรมได้ด้วยตนเอง ณ จุดนี้

4.	 แตะปุ่ม ชัตเตอร์/บันทึก เพ่ือเริ่ม

Waypoints
โดรนจะถ่ายภาพเป้าหมายในเส้นทางการบินที่มีหลายจุดนำ�ทางโดยอัตโนมัติและสร้างวิดีโอแบบ Timelapse ขึ้นมา 
โดรนสามารถบินตามลําดับจากจุดนำ�ทางจุดแรกไปยังจุดนำ�ทางสุดท้ายหรือแบบย้อนกลับ โดรนจะไม่ตอบรับกับ 
การขยับคันบังคับบนรีโมตคอนโทรลระหว่างบิน

ทำ�ตามขั้นตอนด้านล่างเพ่ือใช้ Waypoints

1.	 ตั้งค่าจุดนำ�ทางที่ต้องการ บินโดรนไปยังตำ�แหน่งที่ต้องการและปรับทิศทางของโดรนและการก้มเงยของกิมบอล

2.	 ตั้งลำ�ดับการถ่ายภาพ ระยะเวลา และความยาวของวิดีโอ หน้าจอจะแสดงจำ�นวนภาพที่จะถ่ายและระยะเวลาในการ 
ถ่ายภาพ

3.	 แตะปุ่ม ชัตเตอร์/บันทึก เพ่ือเริ่ม

โดรนจะถ่ายวิดีโอแบบ Timelapse โดยอัตโนมัติและจะรับชมได้ในการเล่นวิดีโอย้อนกลับ

Waypoint Flight

Waypoint Flight ช่วยให้โดรนสามารถถ่ายภาพในระหว่างการบินตามเส้นทางของเที่ยวบินที่สร้างขึ้นโดยจุด 
นำ�ทางท่ีกำ�หนดไว้ล่วงหน้า Points of Interest (POI) สามารถเช่ือมโยงกับจุดนำ�ทางต่าง ๆ ได้ โดรนจะมุ่งหน้าไปยัง 
POI ในระหว่างการบิน คุณสามารถบันทึกและทําซ้ำ�เส้นทางของการบินแบบใช้จุดนำ�ทางได้

https://s.dji.com/intelligent-flight

คลิกลิงก์ด้านล่างหรือสแกนรหัส QR เพื ่อชมวิดีโอสอน 
การใช้งาน



คู่มือการใช้งาน DJI Mini 4 Pro

40  © 2024 DJI สงวนลิขสิทธิ์

2.	 วางแผน Waypoint Flight
	 แตะที่  บนแผงการทำ�งาน เพื่อตั้งค่าพารามิเตอร์สําหรับเส้นทางการบิน เช่น Global Speed, ลักษณะ 

การทำ�งานของ End of Flight, On Signal Lost และ Start Point การตั ้งค่านี ้จะเป็นการตั ้งค่าให ้
กับจุดนำ�ทางทั้งหมด

การใช ้Waypoint Flight
1.	 เปิดใช้งาน Waypoint Flight
	 แตะที่  ตรงด้านซ้ายของมุมมองกล้องใน DJI Fly เพ่ือเปิดใช้งาน Waypoint Flight

Global Speed 
(ความเร็วตลอดการบิน)

ค่าเริ่มต้นความเร็วของการบินตลอดเส้นทางของการบิน ลากแถบความเร็วเพ่ือตั้งค่า 
ความเร็วโดยรวม

End of Flight 
(สิ้นสุดเที่ยวบิน)

พฤติกรรมของโดรนหลังจากภารกิจการบินสิ้นสุดลง สามารถตั้งค่าเป็น Hover, RTH, 
Land หรือ Back to Start ได้

On Signal Lost 
(สัญญาณขาดหาย)

พฤติกรรมของโดรนเมื ่อสัญญาณรีโมทคอนโทรลหายไปในระหว่างที ่ท ำ�การบิน 
สามารถตั้งค่าเป็น RTH, Hover, Land หรือ Continue
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Start Point 
(จุดเริ่มต้น)

หลังจากเลือกจุดนำ�ทางเริ ่มต้นแล้ว เส้นทางการบินจะเริ ่มจากจุดนำ�ทางนี้ไปยังจุด 
นำ�ทางถัดไป

•	เมื ่อใช้ Waypoint Flight ในสหภาพยุโรป จะไม่สามารถตั ้งค่าพฤติกรรมของโดรนเมื ่อสัญญาณ 
รีโมทคอนโทรลสูญหายให้เป็น Continue (ดําเนินการต่อ) ได้

3.	 การตั้งค่าจุดนำ�ทาง
a.	 ปักหมุดจุดนำ�ทาง

สามารถปักหมุดจุดนำ�ทางต่าง ๆ ผ่านแผนที่ก่อนที่จะบินขึ้น

สามารถปักหมุดจุดนำ�ทางได้ด้วยวิธีการต่อไปนี้หลังจากที่บินขึ้น จําเป็นต้องม ีGNSS

•	การใช้งานรีโมทคอนโทรล: กดปุ่ม Fn (RC-N2) หรือปุ่ม C1 (DJI RC 2) หนึ่งครั้งเพ่ือปักหมุดจุดนําทาง

•	การใช้แผงการทํางาน: แตะที่  บนแผงการทำ�งานเพ่ือปักหมุดจุดนําทาง

•	การใช้แผนที่: เข้าสู่มุมมองแผนที่และแตะที่แผนที่ เพ่ือปักหมุดจุดนําทาง

กดจุดนำ�ทางค้างไว้เพ่ือย้ายตําแหน่งจุดนำ�ทางในแผนที่

•	เมื ่อปักหมุดจุดนำ�ทาง ขอแนะนําให้บินไปยังตําแหน่งนั ้น ๆ เพื่อให้ได้ผลลัพธ์การถ่ายภาพที่แม่นยํา 
และราบรื่นยิ่งขึ้น

•	จะมีการบันทึกตําแหน่ง GNSS ในแนวราบของโดรน, ระดับความสูงจากจุดบินขึ้น, ทิศทางที่โดรนมุ่งหน้า 
บินไป, การก้มเงยของกิมบอล และอัตราการซูมของกล้องที่จุดนำ�ทาง หากมีการปักหมุดจุดนำ�ทางระหว่าง 
บินผ่านรีโมทคอนโทรลหรือแผงการทำ�งาน

•	เชื่อมต่อรีโมทคอนโทรลเข้ากับอินเทอร์เน็ตและดาวน์โหลดแผนที่ก่อนใช้แผนที่เพื่อปักหมุดจุดนําทาง 
เมื่อปักหมุดจุดนำ�ทางผ่านแผนที่ จะสามารถบันทึกได้เพียงตำ�แหน่ง GNSS ในแนวราบของโดรน และระดับ
ความสูงเริ่มต้นของจุดนำ�ทางในแผนที่จะตั้งไว้ที่ 50 ม. จากจุดบินขึ้น

•	เส้นทางบินจะโค้งระหว่างจุดนำ�ทางต่าง ๆ ดังนั้นระดับความสูงของโดรนระหว่างจุดนำ�ทางต่าง ๆ อาจต่ำ� 
กว่าระดับความสูงของจุดต่าง ๆ ในระหว่างเที่ยวบิน ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้เลี่ยงสิ่งกีดชวางด้านล่างเมื่อ 
กำ�หนดจุดนําทาง
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b.	 การตั้งค่า

แตะหมายเลขจุดนำ�ทางเพ่ือทำ�การตั้งค่า สามารถดูรายละเอียดพารามิเตอร์ของจุดนำ�ทางได้ดังต่อไปนี้:

Camera Action 
(การทํางานของก 
ล้อง)

การทํางานของกล้องตรงจุดนำ�ทาง สามารถเลือก None (ไม่ต้องทำ�อะไร), Take Photo  
(ถ่ายภาพ) และ Start or Stop Recording (เริ่มหรือหยุดบันทึกวิดีโอ)

Altitude 
(ระดับความสูง)

ระดับความสูงตรงจุดนำ�ทางจากจุดบินขึ้น ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้บินขึ้นที่ความสูงซึ่งเท่ากัน 
กับเที่ยวบินเดิม เพ่ือให้ได้ความสูงที่แม่นยํามากขึ้นเมื่อทำ�การบิน Waypoint Flight ซ้ำ�

Speed (ความเร็ว) ความเร็วในการบินจากจุดนําทางปัจจุบันไปยังจุดนําทางถัดไป

•	Global Speed (ความเร็วตลอดการบิน): โดรนจะบินด้วยความเร็วตลอดการบินที่ตั้งไว้ 
จากจุดนำ�ทางปัจจุบันไปยังจุดนำ�ทางถัดไป 

•	Custom (กำ�หนดเอง): โดรนจะเร่งหรือชะลอตัวอย่างนุ่มนวลจากจุดนำ�ทางปัจจุบัน 
ไปยังจุดนำ�ทางถัดไป จนไปถึงความเร็วที่กำ�หนดไว้เองในระหว่างกระบวนการนี้

Heading 
(ทิศทางที่โดรน 
มุ่งหน้าบินไป)

ทิศทางที่โดรนมุ่งหน้าบินไปตรงจุดนำ�ทาง

•	Follow Course (ตามเส้นทาง): ทิศทางที่โดรนมุ่งหน้าบินไปเหมือนกับเส้นทางการบินตาม 
เส้นแนวราบ

•	POI [1]: แตะหมายเลขของ POI เพ่ือชี้ให้โดรนมุ่งหน้าบินไปยัง POI ที่เฉพาะเจาะจง
•	Manual (คู่มือ): ทิศทางท่ีโดรนมุ่งหน้าบินไประหว่างจุดนำ�ทางก่อนหน้าน้ีและจุดนำ�ทางปจัจุ 
บันสามารถปรับได้โดยผู้ใช้ในระหว่าง Waypoint Flight

•	Custom (กำ�หนดเอง): ลากแถบเพ่ือปรับทิศทางท่ีโดรนมุ่งหน้าบินไป คุณสามารถดูตัวอย่าง 
ทิศทางท่ีโดรนมุ่งหน้าบินไปได้ในมุมมองแผนท่ี

Gimbal Tilt  
(การก้มเงยของกิม 
บอล)

การก้มเงยของกิมบอลที่จุดนำ�ทาง

•	POI [1]: แตะหมายเลขของ POI เพ่ือชี้กล้องไปยัง POI ที่เฉพาะเจาะจง
•	Manual (คู่มือ): การก้มเงยของกิมบอลระหว่างจุดนำ�ทางก่อนหน้านี้และจุดนำ�ทางปัจจุบัน 
สามารถปรับได้โดยผู้ใช้ในระหว่าง Waypoint Flight

•	Custom (กำ�หนดเอง): ลากแถบเพ่ือปรับการก้มเงยของกิมบอล
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Zoom (ซูม) การซูมของกล้องตรงจุดนำ�ทาง

•	Digital Zoom (1-4x) (การซูมแบบดิจิทัล (1-4 เท่า)) [2]: ลากแถบเพ่ือปรับอัตราการซูม
•	Manual (คู่มือ): ผู้ใช้สามารถปรับอัตราการซูมระหว่างจุดนำ�ทางก่อนหน้านี้และจุดนำ�ทาง 
ปัจจุบันได้ในระหว่าง Waypoint Flight

•	Auto (อัตโนมัต)ิ [3]: โดรนจะปรับอัตราการซูมจากจุดนำ�ทางก่อนหน้าไปยังจุดนำ�ทางถัด 
ไปอย่างนุ่มนวล

Hovering Time  
(เวลาในการบินอยู่ 
กับที่)

ระยะเวลาที่โดรนบินอยู่กับที่ ณ จุดนำ�ทางปัจจุบัน

[1]	 ก่อนเลือก POI สําหรับทิศทางที่โดรนมุ่งหน้าบินไปหรือการก้มเงยของกิมบอล ตรวจสอบให้แน่ใจว่าในเส้นทางการบินนั้นมี POI 
อยู่ หาก POI ถูกเชื่อมเข้ากับจุดนำ�ทาง ทิศทางที่โดรนมุ่งหน้าบินไปและการก้มเงยของกิมบอลจะถูกรีเซ็ตไปยัง POI

[2]	 อัตราการซูมจริงจะขึ้นอยู่กับโหมดถ่ายภาพ ภาพถ่าย 12MP: 1-2x, 4K: 1-3x, FHD: 1-4x

[3]	 ไม่สามารถตั้งค่าการซูมที่จุดเริ่มต้นและจุดสิ้นสุดเป็นอัตโนมัติได้

การตั ้งค่าพารามิเตอร์ที ่เลือกในปัจจุบันจะสามารถใช้การตั ้งค่าทั ้งหมด (ยกเว้นการทำ�งานของกล้อง) 
กับจุดนำ�ทางทุกจุดหลังจากเลือก Apply to All (นําไปใช้กับทั้งหมด) แตะที่  เพ่ือลบจุดนำ�ทางที่เลือกในปัจจุบัน

4.	 การตั้งค่า POI
	 แตะที่ POI ในแผงการทํางานเพื่อสลับไปที่การตั้งค่า POI ใช้วิธีการเดียวกันเพื่อปักหมุด POI ตามแบบที่ใช้ 

กับจุดนําทาง

	 แตะหมายเลข POI เพ่ือตั้งค่าระดับความสูงของ POI และเชื่อม POI เข้ากับจุดนําทาง

ระดับความสูง หลังจากตั้งค่าระดับความสูงของ POI ซึ่งเป็นความสูงที่แท้จริงของวัตถุแล้ว กิมบอลจะ 
ปรับมุมแกนก้มเงยเพ่ือให้แน่ใจว่ากล้องจะชี้ไปที่ POI

เชื่อมจุดนำ�ทาง สามารถเชื่อมจุดนำ�ทางหลายจุดเข้ากับ POI เดียวกันได้ และกล้องจะชี้ไปที่ POI ระหว่าง 
ที่ทำ�การบินแบบ Waypoint Flight

5.	 ทำ�การบินแบบ Waypoint Flight

•	ตรวจสอบการตั้งค่าการหลบหลีกสิ่งกีดขวางในหน้า Settings (การตั้งค่า) > Safety (ความปลอดภัย) 
ของ DJI Fly ก่อนทำ�การบินแบบ Waypoint Flight เมื่อตั้งค่าเป็น Bypass หรือ Brake โดรนจะเบรกและ
บินอยู่กับที่หากตรวจพบสิ่งกีดขวางระหว่างที่ทำ�การบินแบบ Waypoint Flight โดรนไม่สามารถรับรู้ถึงสิ่ง
กีดขวาง หากปิดใช้งานการดําเนินการหลบหลีกสิ่งกีดขวาง บินด้วยความระมัดระวัง

•	สังเกตสภาวะแวดล้อมและตรวจสอบให้แน่ใจว่าไม่มีสิ ่งกีดขวางในเส้นทางก่อนที ่จะทำ�การบินแบบ 
Waypoint Flight

•	รักษาแนวสายตา (VLOS) ให้ มองเห็นโดรนตลอดเวลา เตรียมกดปุ่มหยุดบินชั ่วคราวเสมอในกรณี 
ที่มีสถานการณ์ฉุกเฉินเกิดขึ้น

•	เมื่อสัญญาณรีโมทคอนโทรลหายไปในระหว่างที่ทำ�การบิน โดรนจะดําเนินการตามที่กำ�หนดไว้ใน On Signal 
Lost

•	เมื่อทำ�การบินแบบ Waypoint Flight เสร็จสิ้นแล้ว โดรนจะดําเนินการตามที่กำ�หนดไว้ใน End of Flight
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a.	 แตะ Next (ถัดไป) หรือ  บนแผงการทำ�งานเพื่อเข้าสู ่หน้าการตั ้งค่าพารามิเตอร์เส้นทางการบิน  
และตรวจสอบอีกครั้ง ผู้ใช้สามารถเปลี่ยนแปลงจุดเริ่มต้นได้หากจำ�เป็น แตะ GO (ไป) เพ่ืออัปโหลดภารกิจ 
การบินโดยใช้จุดนำ�ทาง แตะที ่  เพื ่อยกเลิกกระบวนการการอัปโหลดและกลับไปที ่หน้าการตั ้งค่า 
พารามิเตอร์การบิน

b.	 ภารกิจการบินโดยใช้จ ุดนำ�ทางจะดําเนินการหลังจากอัปโหลดแล้ว ระยะเวลาการบิน จุดนำ�ทาง  
และระยะทางจะแสดงในมุมมองกล้อง ใช้ก้านบังคับก้มเงยเปลี่ยนความเร็วของการบินระหว่างที่ทำ�การบิน 
แบบ Waypoint Flight

c.	 แตะที ่  เพื ่อหยุดทำ�การบินแบบ Waypoint Flight ชั ่วคราวหลังจากที ่ภารกิจเริ ่มขึ ้น แตะที ่  
เพ่ือทำ�การบินแบบ Waypoint Flight ต่อ แตะที่  เพ่ือหยุดการบินแบบ Waypoint Flight และกลับไปที ่
หน้าการตั้งค่าพารามิเตอร์การบิน

6.	 ไลบรารี

	 เมื่อวางแผนการบินแบบ Waypoint Flight ภารกิจจะถูกสร้างขึ้นโดยอัตโนมัติและถูกบันทึกทุกนาท ีแตะที่  ด้า
นซ้ายเพ่ือเข้าสู่ไลบรารีและบันทึกภารกิจด้วยตนเอง 

•	 ในไลบรารีเส้นทางการบิน คุณสามารถตรวจดูภารกิจที่บันทึกไว้ และแตะเพ่ือเปิดหรือแก้ไขภารกิจ

•	 แตะที่  เพ่ือแก้ไขชื่อของภารกิจ

•	 เลื่อนไปทางซ้ายเพ่ือลบภารกิจ

•	 แตะไอคอนที่มุมขวาบนเพ่ือเปลี่ยนลำ�ดับภารกิจที่แสดง

 : จะจัดเรียงภารกิจตามวันที่บันทึก

 : จะจัดเรียงภารกิจตามระยะห่างระหว่างตำ�แหน่งปัจจุบันของรีโมทคอนโทรลและจุดนำ�ทางเริ่มต้นจุด 
นำ�ทางจากระยะใกล้ที่สุดไปยังไกลที่สุด

7.	 ออกจาก Waypoint Flight

แตะที่  เพื่อออกจาก Waypoint Flight แตะ Save and Exit (บันทึกและออก) เพื่อบันทึกภารกิจลงใน 
ไลบรารีและออก
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ฟงัก์ชันระบบควบคุมความเร็วอัตโนมัติช่วยให้โดรนสามารถล็อกอินพุตของคันบังคับในปัจจุบันของรีโมทคอนโทรล 
เม่ือสภาวะต่าง ๆ เอ้ืออํานวย และบินด้วยความเร็วท่ีสอดคล้องกับอินพุตของคันบังคับปจัจุบันได้โดยอัตโนมัติ เท่ียวบิน 
ระยะไกลจะกลายเปน็เรือ่งง่ายมากขึน้เมือ่ไม่จำ�เปน็ต้องขยับคันบังคับอย่างต่อเนือ่ง และยังสามารถปอ้งกันการสัน่ไหว 
ของภาพซึง่มักเกิดขึน้ระหว่างการบินด้วยตนเองได้ การเคลือ่นไหวของกล้องทีม่ากขึน้ เช่น สามารถทําการหมุนวน 
ข้ึนได้โดยการเพ่ิมการขยับของคันบังคับ

การใช้ระบบควบคุมความเร็วอัตโนมัติ
1.	 ตั้งค่าปุ่มระบบควบคุมความเร็วอัตโนมัติ

ไปท่ี DJI Fly เลือก Settings (การต้ังค่า) > Control (การควบคุม) > Button Customization (การปรับแต่งปุ่ม) 
จากน้ันต้ังค่าปุ่มแบบกำ�หนดเองของรีโมทคอนโทรลเปน็ Cruise Control

2.	 เข้าสู่ระบบควบคุมความเร็วอัตโนมัติ

•	 กดปุ่ม Cruise Control (ระบบควบคุมความเร็วอัตโนมัติ) ขณะดันคันบังคับ จากนั้นโดรนจะบินด้วยความเร็ว 
ปัจจุบันตามการขยับของคันบังคับ คุณสามารถปล่อยคันบังคับซึ่งจะกลับไปที่จุดศูนย์กลางโดยอัตโนมัติ

•	 ก่อนที่คันบังคับจะกลับไปที่จุดศูนย์กลาง ให้กดปุ่ม Cruise Control (ระบบควบคุมความเร็วอัตโนมัติ) อีกครั้
งเพ่ือรีเซ็ตความเร็วของการบินตามการขยับคันบังคับปัจจุบัน

•	 ดันคันบังคับหลังจากที่กลับสู่จุดศูนย์กลางแล้ว โดรนจะบินด้วยความเร็วที่ปรับใหม่โดยอิงจากความเร็ว 
ก่อนหน้านี้ ในกรณีนี้ ให้กดปุ่ม Cruise Control (ระบบควบคุมความเร็วอัตโนมัติ) อีกครั้ง และโดรนจะบิน 
ด้วยความเร็วที่ปรับใหม่โดยอัตโนมัติ

3.	 ออกจากระบบควบคุมความเร็วอัตโนมัติ

กดปุ่ม Cruise Control (ระบบควบคุมความเร็วอัตโนมัติ) โดยไม่ต้องขยับคันบังคับ, กดปุ่ม Flight Pause 
(หยุดบินชั่วคราว) บนรีโมทคอนโทรล หรือแตะ  ในหน้าจอเพื่อออกจากระบบควบคุมความเร็วอัตโนมัต ิ
โดรนจะเบรกและบินอยู่กับที่ 

•	ระบบควบคุมความเร็วอัตโนมัติจะพร้อมใช้งานเมื่อผู้ใช้ควบคุมโดรนด้วยตนเองในโหมด Normal, Cine 
และ Sport ระบบควบคุมความเร็วคงที่ยังสามารถใช้งานได้เมื่อใช้ APAS, Free Hyperlapse และ 
Spotlight

•	ระบบควบคุมความเร็วอัตโนมัติจะไม่สามารถเริ่มขึ้นได้หากไม่มีอินพุตของคันบังคับ

•	โดรนจะไม่สามารถเข้าสู่หรือออกจากระบบควบคุมความเร็วอัตโนมัติในสถานการณ์ต่อไปนี้:

a.	 เมื่ออยู่ใกล้ระดับความสูงสูงสุดหรือระยะทางสูงสุด

https://s.dji.com/intelligent-flight

คลิกลิงก์ด้านล่างหรือสแกนรหัส QR เพื ่อชมวิดีโอสอน 
การใช้งาน

ระบบควบคุมความเร็วอัตโนมัติ
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b.	 เมื่อโดรนตัดการเชื่อมต่อจากรีโมทคอนโทรลหรือ DJI Fly

c.	 เมื่อโดรนตรวจพบสิ่งกีดขวางจะเบรกและบินอยู่กับที่ไม่ไปไหน

d.	 ในระหว่าง RTH หรือการลงจอดโดยอัตโนมัติ

e.	 เมื่อสลับโหมดการบิน

•	การตรวจพบสิ ่งกีดขวางในระบบควบคุมความเร็วอัตโนมัติจะเป็นไปตามโหมดการบินปัจจุบัน 
บินด้วยความระมัดระวัง



โดรน
โดรนมีระบบควบคุมการบิน
ระบบส่งสัญญาณวิดีโอ ระบบการมองเห็น  
ระบบเซ็นเซอร์อินฟราเรด ระบบขับเคลื่อน  
และแบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะ
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โดรน
โดรนมีระบบควบคุมการบิน ระบบส่งสัญญาณวิดีโอ ระบบการมองเห็น ระบบเซ็นเซอร์อินฟราเรด ระบบขับเคลื่อน 
และแบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะ

โหมดการบิน
โดรนรองรับโหมดการบินต่อไปนี้้ ซึ่งสามารถเปลี่ยนโหมดการบินที่อยู่บนรีโมทคอนโทรล

โหมด Normal
โดรนจะใช้ GNSS ระบบการมองเห็นรอบทิศทาง ระบบการมองเห็นด้านล่าง และระบบเซ็นเซอร์อินฟราเรด  
3 มิติเพ่ือระบุตำ�แหน่งที่อยู่และรักษาระดับ เมื่อสัญญาณ GNSS แรง โดรนจะใช้ GNSS เพ่ือระบุตำ�แหน่งตนเอง 
และรักษาระดับ เมื่อสัญญาณ GNSS อ่อน แต่สภาพแสงและสภาวะแวดล้อมอื่น ๆ เพียงพอ โดรนจะใช้ระบบการ 
มองเห็นเพื่อการจัดตำ�แหน่ง เมื่อเปิดใช้งานระบบการมองเห็นและสภาพแสงและสภาวะแวดล้อมอื่น ๆ เพียงพอ 
มุมเดินหน้า/ถอยหลัง (Pitch) สูงสุดจะเป็น 30° และความเร็วในแนวราบสูงสุดในการบินจะเป็น 12 เมตร/วินาที

โหมด Sport
ในโหมด Sport โดรนจะใช้ GNSS และระบบการมองเห็นด้านล่าง เพ่ือระบุตำ�แหน่งและการตอบสนองของโดรนจะมี 
การปรับเพ่ือความคล่องตัวและทำ�ความเร็วเพ่ือให้ตอบสนองกับการบังคับของคันโยกได้มากยิ่งขึ้น ความเร็วในแนว 
ราบสูงสุดในการบินอยู่ที่ 16 เมตร/วินาที โปรดทราบว่าเซ็นเซอร์ตรวจจับสิ่งกีดขวางจะไม่ทำ�งานในโหมด Sport

โหมด Cine
โหมด Cine จะอิงตามโหมด Normal และความเร็วในการบินจะจำ�กัด เพื ่อทำ�ให้โดรนทรงตัวได้นิ ่งมากขึ ้น 
ระหว่างที่ถ่ายทำ�

โดรนจะมีการเปลี่ยนเป็นโหมด Attitude (ATTI) โดยอัตโนมัติ เมื่อระบบการมองเห็นใช้งานไม่ได้หรือมีการปิดใช้ง
าน และสัญญาณ GNSS อ่อน หรือเข็มทิศโดนรบกวน ในโหมด ATTI โดรนจะถูกรบกวนจากสภาวะแวดล้อมได้ง่า
ยขึ้น ปัจจัยของสภาวะแวดล้อม เช่น ลม จะส่งผลให้โดรนเคลื่อนตัวไปตามแนวราบ ซึ่งอาจส่งผลให้เกิดอันตรายได ้
โดยเฉพาะเมื่อบินในพ้ืนที่จำ�กัด โดรนจะไม่สามารถบินอยู่กับที่หรือเบรกโดยอัตโนมัติได้ ดังนั้นนักบินควรลงจอดโดรน
โดยเร็วที่สุดเพ่ือหลีกเลี่ยงอุบัติเหตุ

•	โหมดการบินจะใช้งานได้ดีเฉพาะกับการบินแบบแมนวลและระบบควบคุมความเร็วอัตโนมัติเท่านั้น

•	ระบบการมองเห็นจะใช้งานไม่ได้ใน Sport mode นั่นหมายถึงโดรนไม่สามารถตรวจจับสิ่งกีดขวาง 
ในเส้นทางได้โดยอัตโนมัติ ผู ้ใช ้ต้องตื ่นตัวอยู ่เสมอต่อสภาวะแวดล้อมโดยรอบและควบคุมโดรน 
เพ่ือหลีกเลี่ยงสิ่งกีดขวาง

•	อัตราความเร็วสูงสุดและระยะห่างในการเบรคของโดรนจะเพิ่มขึ้นอย่างมากใน Sport mode ต้องมีระยะ 
ห่างในการเบรกตํา่สุด 30 เมตรในสภาวะแวดล้อมที่ไม่มีลม

•	ระยะห่างในการเบรกขั้นตํ่า 10 เมตรเป็นสิ่งจําเป็นในสภาวะที่ไม่มีลมในขณะที่โดรนบินขึ้นและลงในโหมด 
Sport หรือโหมด Normal

•	การตอบสนองของโดรนจะเพิ ่มขึ ้นอย่างมากในโหมด Sport ซึ ่งหมายถึงเพียงคุณขยับคันโยก 
ควบคุมเล็กน้อยบนรีโมทคอนโทรลก็จะทำ�ให้โดรนเคลื่อนที ่ไปได้ไกลมาก ตรวจสอบให้แน่ใจว่าคุณมี 
พ้ืนที่เพียงพอในการบิน

•	ทั้งความเร็วการบินและความสูงจะถูกจํากัดเมื่อโดรนกำ�ลังบินไปทางซ้ายหรือขวาเพ่ือให้มั่นใจถึงความนิ่งใน 
การถ่ายภาพ การจํากัดถึงค่าสูงสุดเมื่อกิมบอลเอียงคือ -90° หากมีลมแรง ข้อจำ�กัดจะถูกปิดใช้งานเพ่ือ 
ปรับความต้านทานลมของโดรน ดังนั้นกิมบอลอาจสั่นขณะถ่ายภาพได้

•	ผู้ใช้อาจได้รับประสบการณ์ภาพสั่นไหวเล็กน้อยในวิดีโอที่บันทึกในโหมด Sport
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ไฟแสดงสถานะโดรน
โดรนมีไฟแสดงสถานะโดรนสองตัว

ไฟแสดงสถานะโดรนไฟแสดงสถานะโดรน

เมื่อโดรนเปิดอยู่แต่มอเตอร์ไม่ทํางาน ไฟแสดงสถานะโดรนจะแสดงสถานะปัจจุบันของระบบควบคุมการบิน โปรด
ดูที่ตารางด้านล่างเพ่ือทราบข้อมูลเพ่ิมเติมเกี่ยวกับไฟแสดงสถานะโดรน

คำ�อธิบายไฟแสดงสถานะโดรน

สภาวะปกติ

  
ไฟกะพริบเป็นสีแดง เหลือง และเขียว 
สลับกัน

เปิดเครื่องและทดสอบการวิเคราะห์ตนเองของโดรน

 ×4       กะพริบเป็นสีเหลืองสี่ครั้ง อุ่นเครื่อง

     กะพริบเป็นสีเขียวช้า ๆ เปิดใช้งาน GNSS

×2    กะพริบเป็นสีเขียวสองครั้งซ้ำ� ๆ เปิดใช้งานระบบการมองเห็น

   กะพริบเป็นสีเหลืองช้า ๆ
ปิดใช้งานระบบ GNSS และระบบการมองเห็น 
(เปิดใช้งานโหมด ATTI)

สภาวะส่งสัญญาณเตือน

           กะพริบเป็นสีเหลืองเร็ว ๆ สัญญาณจากรีโมทคอนโทรลขาดหาย

         กะพริบเป็นสีแดงช้า ๆ การบินขึ้นถูกปิดใช้งาน เช่น แบตเตอรี่อ่อน [1]

           กะพริบเป็นสีแดงเร็ว ๆ แบตเตอรี่ใกล้หมด

 —     ไฟเป็นสีแดงติดค้าง มีความผิดปกติร้ายแรง

      กะพริบสีแดงและสีเหลืองสลับกัน ต้องมีการปรับเทียบเข็มทิศใหม่

[1] 	 หากโดรนไม่สามารถบินขึ้นได้ในขณะที่ไฟแสดงสถานะกะพริบเป็นสีแดงอย่างช้า ๆ โปรดดูข้อความเตือนใน DJI Fly

หลังจากมอเตอร์เริ่มทํางาน ไฟแสดงสถานะโดรนจะกะพริบเป็นสีเขียว ขณะที่อยู่ในจีนแผ่นดินใหญ่ ไฟแสดงสถาน
ะทางด้านซ้ายของโดรนจะกะพริบเป็นสีแดง และไฟแสดงสถานะทางด้านขวาจะกะพริบเป็นสีเขียว

•	ข้อกำ�หนดเกี่ยวกับสภาพแสงอาจแตกต่างกันไปในแต่ละภูมิภาค โปรดปฏิบัติตามกฎหมายและระเบียบ 
ข้อบังคับในท้องถิ่น
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Return to Home (กลับจุดขึ้นบิน)

ฟงัก์ชัน Return to Home (RTH) คือการนำ�โดรนกลับมายังจุดขึ้นบินที่บันทึกไว้ล่าสุด สามารถเปิดใช้งานฟงัก์ชัน  
RTH ได้สามวิธี: ผู้ใช้เปิดใช้งานฟงัก์ชัน RTH บ่อย ๆ, โดรนมีแบตเตอรี่เหลือน้อย หรือสัญญาณควบคุมระหว่าง 
รีโมทคอนโทรลและโดรนขาดหายไป หากโดรนบันทึกจุดบินขึ้นได้สำ�เร็จ และระบบกำ�หนดตำ�แหน่งทำ�งานได้ตามปกต ิ
เมื่อฟงัก์ชัน RTH ทำ�งาน โดรนจะบินกลับและลงจอดที่จุดบินขึ้นโดยอัตโนมัติ

GNSS รายละเอียด

จุดขึ้นบิน 10

จุดแรกที่โดรนได้รับสัญญาณ GNSS ที่แรงหรือแรงปานกลาง (บ่งชี้ด้วยไอคอนสีขาว)  
จะบันทึกเป็นจุดขึ้นบินเริ ่มต้น สามารถอัปเดตจุดขึ้นบินก่อนขึ้นบินตราบใดที่โดรน 
ได้รับสัญญาณ GNSS อื่นที่แรงหรือแรงปานกลาง หากสัญญาณอ่อน จะไม่สามารถ 
อัปเดตจุดขึ้นบินได้ หลังจากที่ได้บันทึกจุดขึ้นบินแล้ว DJI Fly จะส่งเสียงแจ้งเตือน

หากจําเป็นต้องอัปเดตจุดขึ้นบินในระหว่างการบิน (เช่น หากผู้ใช้เปลี่ยนตําแหน่ง) สามา
รถอัปเดตจุดขึ้นบินได้ด้วยตนเองในหน้า Settings > Safety ใน DJI Fly

ระหว่าง RTH โดรนจะปรับการก้มเงยของกิมบอลโดยอัตโนมัติเพ่ือชี้กล้องไปยังเส้นทาง RTH ตามค่าเริ่มต้น หากสั
ญญาณการถ่ายโอนภาพวิดีโอเป็นปกต,ิ จุดขึ้นบิน AR, เส้นทาง AR RTH และการติดตาม AR ของโดรนจะแสดงในมุ
มมองกล้องตามค่าเริ่มต้น สิ่งนี้จะช่วยปรับปรุงประสบการณ์การบินด้วยการช่วยให้ผู้ใช้ดูเส้นทาง RTH และจุดขึ้นบิน 
และหลีกเลี่ยงสิ่งกีดขวางบนเส้นทาง สามารถเปลี่ยนการแสดงผลได้ใน System Settings (การตั้งค่าระบบ) > 
Safety (ความปลอดภัย) > AR Settings (การตั้งค่า AR)

•	ใช้เส้นทาง AR RTH เพื ่อการอ้างอิงเท่านั ้น และอาจออกนอกเส้นทางไปจากเส้นทางการบินจริงใน 
สถานการณ์ที่แตกต่างกัน ใส่ใจกับภาพสดบนหน้าจอเสมอระหว่าง RTH บินด้วยความระมัดระวัง

•	ในระหว่าง RTH ให้ใช้ปุ ่มหมุนปรับกิมบอลเพื่อปรับการวางแนวของกล้อง หรือกดปุ่มที ่ปรับแต่งได ้
บนรีโมทคอนโทรล เพื ่อปรับตำ�แหน่งให้กล้องอยู ่จุดศุนย์กลาง จะหยุดโดรนไม่ให้ปรับการก้มเงย 
ของกิมบอลโดยอัตโนมัต ิซึ่งอาจทำ�ให้ไม่สามารถดูเส้นทาง AR RTH ได้

•	เมื่อไปถึงจุดขึ้นบิน โดรนจะปรับการก้มเงยของกิมบอลในแนวตั้งลงโดยอัตโนมัต ิ 

https://s.dji.com/RTH

คลิกลิงก์ด้านล่างหรือสแกนรหัส QR เพื ่อชมวิดีโอสอน 
การใช้งาน
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RTH ขั้นสูง
เมื ่อเปิดใช้งาน RTH ขั ้นสูง โดรนจะวางแผนเส้นทาง RTH ที ่ดีที ่ส ุดโดยอัตโนมัติ ซึ ่งจะแสดงใน DJI Fly 
และจะปรับตามสภาวะแวดล้อม

หากสัญญาณควบคุมระหว่างรีโมทคอนโทรลกับโดรนดี การออกจาก Smart RTH ทำ�ได้โดยแตะที่  ใน DJI Fly 
หรือกดปุ่ม RTH บนรีโมทคอนโทรล หลังจากออกจาก RTH ผู้ใช้จะควบคุมโดรนได้อีกครั้ง

วิธีการเปิดใช้งาน
•	  ผู้ใช้เปิดใช้งาน RTH บ่อย ๆ
	 เปิดใช้งาน RTH ขั้นสูง ได้ทั้งการแตะที่  ใน DJI Fly หรือการกดค้างที่ปุ่ม RTH บนรีโมทคอนโทรลจนกว่าจะ 

มีเสียงดังบี๊ป 

•	  หากระดับแบตเตอรี่โดรนต่ำ� 
	 เม ื ่อระด ับแบตเตอร ี ่อ ัจฉร ิยะของโดรนต่ำ�เก ินไปและไม ่ม ีพล ังงานเพียงพอที ่จะบ ินกล ับจ ุดข ึ ้นบ ิน 

ให้นำ�โดรนลงจอดโดยเร็วที่สุด

	 เพื่อหลีกเลี่ยงอันตรายที่ไม่จําเป็นเนื่องจากแบตเตอรี่ไม่เพียงพอ โดรนจะคํานวณโดยอัตโนมัติว่าแบตเตอรี่มี 
พลังงานเพียงพอที่จะบินกลับจุดขึ้นบินจากตําแหน่ง สภาวะแวดล้อม และความเร็วในการบินปัจจุบันหรือไม่ 
การแจ้งเตือนจะปรากฏขึ้นใน DJI Fly เมื่อระดับแบตเตอรี่ต่ำ�และเพียงพอสำ�หรับการบิน RTH เท่านั้น โดรนจะบินไ
ปยังจุดขึ้นบินโดยอัตโนมัต ิหากไม่มีการเลือกการดำ�เนินการใดหลังจากนับถอยหลัง

	 ผู้ใช้โดรนสามารถยกเลิก RTH ได้โดยการกดปุ่ม RTH หรือปุ่มหยุดบินชั่วคราวบนรีโมทคอนโทรล ถ้ามีการยกเลิก 
RTH หลังจากที่มีการแจ้งเตือน แบตเตอรี่อัจฉริยะอาจมีพลังงานไม่เพียงพอให้โดรนลงจอดอย่างปลอดภัย ซึ่งอ
าจส่งผลให้โดรนตกหรือสูญหายได้

	 โดรนจะลงจอดโดยอัตโนมัติ หากระดับแบตเตอรี่ปัจจุบันยังให้พลังงานกับโดรนนานพอในการลดระดับลงจาก 
ความสูงปัจจุบัน การลงจอดอัตโนมัติไม่สามารถยกเลิกได้ แต่จะยังใช้รีโมทคอนโทรลเพ่ือควบคุมการเคลื่อนตาม 
แนวราบและความเร็วในการบินลงของโดรนระหว่างการลงจอดได้ หากมีกำ�ลังเพียงพอ สามารถใช้คันโยกการบิน 
ขึ้น/ลงแนวดิ่ง (Throttle) เพ่ือให้โดรนบินขึ้นที่ความเร็ว 1 เมตร/วินาที

	 ระหว่างการลงจอดอัตโนมัติ ให้เคลื่อนโดรนไปตามแนวราบเพ่ือหาสถานที่ที่เหมาะสมในการลงจอดโดยเร็วที่สุด  
โดรนจะตกลงมาหากผู้ใช้ยังคงกดคันโยกการบินขึ้น/ลงแนวดิ่งขึ้นจนกระทั่งกำ�ลังหมด
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•	  หากสัญญาณรีโมทคอนโทรลหาย
	 สามารถต้ังการดำ�เนินการของโดรนเม่ือสัญญาณรีโมทคอนโทรลสูญหายให้เป็น RTH, ลงจอด หรือบินอยู่กับท่ีได้ 

ใน Setting (การตั้งค่า) > Safety (ความปลอดภัย) > Advanced Safety Settings (การตั้งค่าความปลอดภัย 
ขั้นสูง) ใน DJI Fly หากตั้งค่าลักษณะเป็น RTH จุดขึ้นบินมีการบันทึกไว้อย่างสมบูรณ์และเข็มทิศทำ�งานปกต ิ 
Failsafe RTH จะทำ�งานโดยอัตโนมัติหลังจากสัญญาณของรีโมทคอนโทรลหายไปนานกว่า 6 วินาที

	 เมื่อมีแสงสว่างเพียงพอและสภาวะแวดล้อมที่เหมาะสมเพ่ือระบบการมองเห็นทํางานปกต ิDJI Fly จะแสดงเส้น 
ทาง RTH ที่โดรนสร้างขึ้นก่อนที่สัญญาณรีโมทคอนโทรลจะหายไป โดรนจะเริ่ม RTH โดยใช้ RTH ขั้นสูงตามการ 
ตั้งค่า RTH โดรนจะยังคงอยู่ในโหมด RTH แม้ว่าสัญญาณรีโมทคอนโทรลจะกลับมาทำ�งานตามปกติ DJI Fly 
จะอัปเดตเส้นทาง RTH ตามนั้น

โดรนจะเข้าสู่โหมด Straight Line RTH เมื่อแสงสว่างไม่เพียงพอหรือสภาวะแวดล้อมไม่เหมาะสําหรับระบบ 
การมองเห็น โดรนจะเข้าสู่ RTH ในเส้นทางการบินเดิม โดรนจะเข้าสู่หรือยังคงอยู่ในโหมด RTH ที่ตั้งไว้ล่วงหน้า  
หากทำ�ให้สัญญาณรีโมทคอนโทรลกลับมาทำ�งานตามปกติในระหว่างอยู่ในโหมด RTH ขั้นตอนของ RTH ในเส้น 
ทางการบินเดิมมีดังต่อไปนี้:

1.	 โดรนจะเบรกและบินอยู่กับที่

2.	 เมื่อ RTH เริ่มต้นขึ้น:

•	 หากระยะ RTH (ระยะห่างแนวราบระหว่างโดรนกับจุดขึ้นบิน) ไกลกว่า 50 เมตร โดรนจะปรับทิศทาง 
และบินถอยหลังเป็นระยะ 50 เมตรในเส้นทางการบินเดิมก่อนที่จะเข้าสู่โหมด RTH ที่ตั้งไว้ล่วงหน้า

•	 หากระยะ RTH ไกลกว่า 5 เมตร แต่ไม่เกิน 50 เมตร โดยจะปรับการปรับทิศทางและบินไปยังจุดขึ้นบิน 
เป็นเส้นตรงที่ระดับความสูงปัจจุบัน

•	 โดรนจะลงจอดทันที หากโดรนอยู่ห่างระยะ RTH น้อยกว่า 5 เมตร

3.	 โดรนจะเริ่มลงจอดเมื่ออยู่เหนือจุดขึ้นบิน

•	หากเริ่มใช ้RTH ผ่าน DJI Fly และระยะ RTH อยู่ไกลกว่า 5 เมตร DJI Fly จะแสดงสองตัวเลือกดังต่อไปนี้: 
RTH และลงจอด ผู้ใช้สามารถเลือก RTH หรือให้โดรนลงจอดได้โดยตรง

•	โดรนอาจไม่สามารถบินกลับไปยังจุดขึ้นบินได้ตามปกต ิหากระบบกำ�หนดตำ�แหน่งทำ�งานผิดปกต ิระหว่าง  
Failsafe RTH โดรนอาจเข้าสู่โหมด ATTI และลงจอดโดยอัตโนมัติ หากระบบกำ�หนดตำ�แหน่งทำ�งานผิด 
ปกต ิ 

•	การตั้งระดับความสูงในโหมด RTH ที่เหมาะสมก่อนการบินเป็นสิ่งสำ�คัญ เปิด DJI Fly และตั้งระดับความสูง  
RTH ความสูง RTH เริ่มต้นคือ 100 เมตร

•	โดรนไม่สามารถตรวจจับสิ่งกีดขวางได ้ระหว่างอยู่ในโหมด Failsafe RTH หากระบบการมองเห็นไม่พร้อม 
ใช้งาน

•	GEO zone อาจส่งผลต่อ RTH หลีกเลี่ยงการบินใกล้กับ GEO zone

•	เมื่อความเร็วลมแรงเกินไป โดรนอาจจะไม่สามารถบินกลับไปยังจุดขึ้นบินได้ บินด้วยความระมัดระวัง

•	ให้ความสนใจเป็นพิเศษกับวัตถุขนาดเล็กหรือเล็กมาก (เช่น กิ่งไม้หรือสายไฟ) หรือวัตถุโปร่งแสง  
(เช่น นํา้หรือแก้ว) ในระหว่างอยู่ในโหมด RTH ออกจาก RTH และควบคุมโดรนด้วยตนเองในกรณีฉุกเฉิน

•	ไม่สามารถเปิดใช้งาน RTH ขณะลงจอดโดยอัตโนมัติได้
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ขั้นตอน RTH
1.	 มีการบันทึกจุดขึ้นบินไว้เรียบร้อยแล้ว

2.	 เริ่มใช้ RTH ขั้นสูง

3.	 โดรนจะเบรกและบินอยู่กับที่ เมื่อ RTH เริ่มต้นขึ้น:

•	 โดรนจะลงจอดทันที หากโดรนอยู่ห่างระยะ RTH น้อยกว่า 5 เมตร

•	 หากระยะ RTH อยู่ไกลกว่า 5 เมตร โดรนจะปรับทิศทางการบินของตัวเองไปยังจุดบินขึ้นและวางแผน 
เส้นทางทีดีที่สุดตามการตั้งค่า·RTH, สภาพแสงสว่าง และสภาวะแวดล้อม

4.	 โดรนจะบินโดยอัตโนมัติตามการตั้งค่า RTH, สภาวะแวดล้อม และการส่งสัญญาณระหว่าง RTH

5.	 โดรนจะลงจอดและมอเตอร์จะหยุดทำ�งาน หลังจากถึงจุดขึ้นบิน

การตั้งค่า RTH
มีการตั้งค่า RTH สําหรับ RTH ขั้นสูง ไปที่มุมมองกล้องใน DJI Fly แตะที่ Settings (การตั้งค่า) > Safety 
(ความปลอดภัย) และ RTH

1.	 เหมาะสมที่สุด: 

•	 หากแสงสว่างเพียงพอและสภาวะแวดล้อมเหมาะสมกับระบบการมองเห็น โดรนจะวางแผนเส้นทาง RTH  
ที่เหมาะสมที่สุดโดยอัตโนมัติ และปรับระดับความสูงตามปัจจัยของสภาวะแวดล้อม เช่น สิ่งกีดขวางและ 
สัญญาณการส่งสัญญาณ โดยไม่คำ�นึงถึงการตั้งค่าระดับความสูง RTH เส้นทาง RTH ที่ดีที่สุดหมายความ 
ว่าโดรนจะเดินทางในระยะทางที่สั้นที่สุดซึ่งจะช่วยลดพลังงานแบตเตอรี่ที่ใช้และเพ่ิมเวลาการบิน

•	 หากแสงสว่างไม่เพียงพอหรือสภาวะแวดล้อมไม่เหมาะสําหรับระบบการมองเห็น โดรนจะดำ�เนินการ RTH  
ที่ตั้งไว้ล่วงหน้าตามการตั้งค่าระดับความสูง RTH
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2.	 ตั้งไว้ล่วงหน้า: 

สภาพแสงสว่าง 
และสภาวะแวดล้อม

เหมาะสมสำ�หรับระบบ 
การมองเห็น

ไม่เหมาะสมสำ�หรับระบบ 
การมองเห็น

ระยะทาง RTH > 
50 ม.

ความสูงปัจจุบัน < 
ระดับความสูง RTH

โดรนจะวางแผนเส้นทาง RTH บิน 
ไปยังพื้นที่เปิดโล่ง ในขณะที่หลีก 
เลี ่ยงสิ ่งกีดขวาง บินขึ ้นไปยัง 
ระดับความสูง RTH และกลับจุด 
ขึ้นบินโดยใช้เส้นทางที่ดีที่สุด

โดรนจะขึ้นไปที่ระดับความสูง  
RTH และกลับไปยังจุดขึ้นบิน 
เป็นเส้นตรงที่ระดับความสูง  
RTH  

ความสูงปัจจุบัน ≥ 
ระดับความสูง RTH

โดรนจะบินกลับจุดขึ ้นบินโดยใช ้
เส้นทางที่ดีที ่สุดที่ระดับความสูง 
ปัจจุบัน

โดรนจะบ ินกลับจ ุดข ึ ้นบ ิน 
เป็นเส้นตรงที่ระดับความสูง 
ปัจจุบัน  ระยะทาง RTH อยู่ในระยะ 5-50 ม.

เมื่อโดรนกำ�ลังเข้าใกล้จุดขึ้นบิน หากระดับความสูงปัจจุบันสูงกว่าระดับความสูง RTH โดรนจะตัดสินใจอย่างชาญ 
ฉลาดว่าจะลงหรือไม่ในขณะที่บินไปข้างหน้าตามสภาวะแวดล้อมโดยรอบ แสงสว่าง ระดับความสูง RTH ที่ตั้งไว้ และ 
ระดับความสูงในปัจจุบัน เมื่อโดรนบินมาถึงเหนือจุดขึ้นบิน ระดับความสูงปัจจุบันของโดรนจะไม่ต่ำ�กว่าระดับคว
ามสูง RTH ที่ตั้งไว้ โปรดทราบว่าเมื่อแสงสว่างไม่เพียงพอหรือสภาวะแวดล้อมไม่เหมาะสําหรับระบบการมองเ
ห็น โดรนจะไม่สามารถบินหลีกเลี่ยงสิ่งกีดขวางได้ ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้ตั้งค่าระดับความสูง RTH ที่ปลอดภัย 
และให้ใส่ใจกับสภาวะแวดล้อมโดยรอบเพ่ือความปลอดภัยในการบิน

แผน RTH สำ�หรับสภาวะแวดล้อมที่แตกต่างกัน วิธีการใช้งาน RTH และการตั้งค่า RTH มีดังนี้:

สภาพแสงสว่าง 
และสภาวะแวดล้อม

เหมาะสมสำ�หรับระบบ 
การมองเห็น

ไม่เหมาะสมสำ�หรับระบบ 
การมองเห็น

โดรนสามารถบินข้ามสิ่งกีดขวาง 
และโซน GEO Zone ได้

โดรนไม่สามารถบินข้ามสิ่งกีดขวางได้  
แต่สามารถบินข้ามโซน GEO Zone ได้

ผู้ใช้เปิดใช้งาน RTH บ่อย ๆ
โดรนจะดำ�เนินการ RTH ตามการตั้ง 
ค่า RTH:
•	เหมาะสมที่สุด
•	ตั้งไว้ล่วงหน้า

ตั้งไว้ล่วงหน้า
หากระดับแบตเตอรี่โดรนต่ำ�

หากสัญญาณรีโมทคอนโทรลหาย
RTH ในเส้นทางการบินเดิม
จะดำ�เนินการ RTH ที่ตั้งไว้ล่วงหน้า เมื่อ 
สัญญาณกลับคืนมา
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•	ในระหว่างโหมด RTH ขั้นสูง โดรนจะปรับความเร็วการบินโดยอัตโนมัติตามปัจจัยของสภาวะแวดล้อม เช่น 
ความเร็วลมและสิ่งกีดขวาง

•	โดรนไม่สามารถหลีกเลี่ยงวัตถุขนาดเล็กหรือละเอียด เช่น กิ่งไม้หรือสายไฟฟา้ได ้ให้บินโดรนไปยังพ้ืนที่โล่ง 
ก่อนที่จะใช ้RTH

•	ตั้งค่า RTH ขั้นสูง เป็นแบบที่ตั้งไว้ล่วงหน้า หากมีสายหรือสายไฟฟา้ที่โดรนไม่สามารถเลี่ยงได้ในเส้นทาง  
RTH และตรวจสอบให้แน่ใจว่าระดับความสูง RTH สูงกว่าสิ่งกีดขวางทั้งหมด

•	โดรนจะเบรกและกลับจุดขึ้นบินตามการตั้งค่าล่าสุด หากมีการเปลี่ยนแปลงการตั้งค่า RTH ในระหว่าง RTH

•	หากปรับความสูงสูงสุดไว้ต่ำ�กว่าความสูงปัจจุบันระหว่าง RTH โดรนจะลดระดับลงมาที่ระดับความสูง 
สูงสุดก่อนแล้วกลับจุดขึ้นบินต่อไป

•	ไม่สามารถเปลี่ยนระดับความสูง RTH ระหว่าง RTH ได้ 

•	หากมีความแตกต่างอย่างมากระหว่างระดับความสูงปัจจุบันและระดับความสูง RTH จะไม่สามารถคำ�นวณ 
ปริมาณพลังงานแบตเตอรี่ที่ใช้ได้อย่างถูกต้อง เนื่องจากความแตกต่างของความเร็วลมที่ระดับความสูง 
ต่างกัน ให้ความสนใจเป็นพิเศษกับการแจ้งเตือนพลังงานแบตเตอรี่และคําเตือนใน DJI Fly

•	ในระหว่างที่ใช้ RTH ขั้นสูง โดรนจะเข้าสู่โหมด RTH ที่ตั้งไว้ล่วงหน้า หากสภาพแสงหรือสภาวะแวดล้อมไม่ 
เหมาะสมสำ�หรับระบบการมองเห็น ในกรณีนี้ โดรนไม่สามารถเลี่ยงสิ่งกีดขวางได้ ต้องตั้งค่าระดับความสูง  
RTH ให้เหมาะสมก่อนเข้าสู่โหมด RTH

•	เมื่อสัญญาณรีโมทคอนโทรลเป็นปกติในระหว่างที่ใช ้RTH ขั้นสูง สามารถใช้คันโยกการเดินหน้า/ถอยหลัง  
(Pitch) เพ่ือควบคุมความเร็วการบินได้ แต่ไม่สามารถควบคุมทิศทางและระดับความสูงได้ และไม่สามารถ 
ควบคุมโดรนให้บินไปทางซ้ายหรือขวาได้ การดันคันโยกการเดินหน้า/ถอยหลัง (Pitch) อย่างต่อเนื่องเพ่ือ 
เร่งจะใช้พลังงานแบตเตอรี่ให้หมดเร็วขึ้น โดรนไม่สามารถเลี่ยงสิ่งกีดขวางได้ หากความเร็วในการบินสูง 
กว่าความเร็วในการรับรู้สิง่กีดขวางแบบมีประสิทธิภาพ โดรนจะเบรกและบินอยู่กับท่ีและออกจากโหมด RTH  
หากกดคันโยกลงจนสุด หลังจากปล่อยคันโยกการเดินหน้า/ถอยหลัง (Pitch) แล้ว จะสามารถควบคุมโด 
รนได้

•	หากโดรนบินขึ้นถึงขีดจํากัดระดับความสูงของตำ�แหน่งโดรนในปัจจุบันหรือของจุดขึ้นบิน ในขณะที่โดรน 
บินขึ้นในระหว่างอยู่ใน RTH ที่ตั้งไว้ล่วงหน้า โดรนจะหยุดบินขึ้นและบินกลับไปที่จุดขึ้นบินที่ระดับความสูง 
ปัจจุบัน ต้องสนใจกับความปลอดภัยของการบินในระหว่าง RTH

•	หากจุดขึ้นบินอยู่ในเขตจำ�กัดความสูงในขณะที่โดรนอยู่ด้านนอก เมื่อโดรนบินไปถึงเขตจำ�กัดความสูง โดรน 
จะลดระดับต่ำ�กว่าขีดจำ�กัดระดับความสูง ซึ่งอาจต่ำ�กว่าระดับความสูง RTH ที่ตั ้งไว้ บินด้วยความ 
ระมัดระวัง

•	โดรนจะเลี่ยง GEO zone ใด ๆ ที่พบเมื่อบินไปข้างหน้าในระหว่าง RTH ขั้นสูง บินด้วยความระมัดระวัง

•	หากสภาวะแวดล้อมโดยรอบซับซ้อนเกินกว่าจะทำ� RTH ให้สมบูรณ์ โดรนจะออกจาก RTH แม้ว่าระบบการ 
มองเห็นจะทำ�งานอย่างถูกต้องก็ตาม
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การสแกนพ้ืนดินก่อนลงจอด
การสแกนพ้ืนดินก่อนลงจอดจะเปิดใช้เมื่ออยู่ในโหมด RTH

ระบบจะเปิดใช้งานการสแกนพ้ืนดินก่อนลงจอด เมื่อโดรนเริ่มการลงจอด

1.	 ในช่วงการสแกนพ้ืนดินก่อนลงจอด โดรนจะตรวจสอบอัตโนมัติและลงจอดบนจุดที่เหมาะสม

2.	 หากตรวจสอบพ้ืนดินแล้วว่าไม่เหมาะสมในการลงจอด โดรนจะบินอยู่กับที่และรอคำ�สั่งยืนยันจากนักบิน

3.	 ถ้าการปกป้องการลงจอดใช้งานไม่ได้ DJI Fly จะแสดงคำ�เตือนการลงจอด เมื่อโดรนลดระดับลงไปที่ 0.5 
เมตรจากพ้ืน แตะยืนยันหรือดันคันโยกการบินขึ้น/ลงแนวดิ่งลงจนสุดค้างไว้หนึ่งวินาท ีแล้วโดรนก็จะลงจอด

การลงจอดอย่างแม่นยำ�
โดรนจะสแกนโดยอัตโนมัติและพยายามจะจับคู่ลักษณะภูมิประเทศด้านล่างระหว่างอยู่ในโหมด RTH เมื่อภูมิประเทศ 
บริเวณปัจจุบันตรงกับจุดขึ้นบิน โดรนจะลงจอด จะมีคำ�เตือนปรากฏที่ DJI Fly หากการจับคู่ภูมิประเทศล้มเหลว

•	ระบบการสแกนพ้ืนดินก่อนลงจอดจะทำ�งานระหว่างการลงจอดอย่างแม่นยำ�

•	ประสิทธิภาพของการลงจอดอย่างแม่นยำ�จะขึ้นอยู่กับเงื่อนไขต่อไปนี้:

a.	 จุดขึ้นบินต้องมีการบันทึกไว้ตอนขึ้นบินและต้องไม่มีการเปลี่ยนแปลงระหว่างบิน ไม่เช่นนั้นโดรนจะ 
ไม่มีข้อมูลลักษณะภูมิประเทศของจุดขึ้นบิน

b.	 ในระหว่างการขึ้นบิน โดรนจะบินขึ้นเป็นแนวดิ่งอย่างน้อย 7 เมตร ก่อนที่จะบินเป็นแนวราบ

c.	 ลักษณะภูมิประเทศของจุดขึ้นบินส่วนใหญ่จะต้องไม่มีการเปลี่ยนแปลง

d.	 ลักษณะภูมิประเทศของจุดขึ้นบินต้องสามารถแยกแยะได้ง่ายเพียงพอ ภูมิประเทศอย่างเช่นพื้นที่ 
ที่มีหิมะปกคลุมนั้นไม่เหมาะสม

e.	 สภาพแสงต้องไม่สว่างเกินไปหรือไม่มืดเกินไป

•	การปฏิบัติต่อไปนี้กระทำ�ได้ระหว่างใช้การลงจอดอย่างแม่นยำ�:

a.	 กดคันโยกการบินขึ้น/ลงแนวดิ่งลงเพ่ือเร่งความเร็วในการลงจอด

b.	 การขยับคันบังคับอื่นใดนอกจากคันโยกการบินขึ้น/ลงแนวดิ่ง จะถือว่าเป็นการยกเลิกการลงจอด 
อย่างแม่นยำ� โดรนจะลดระดับลงในแนวดิ่งหลังจากปล่อยคันโยก ยังคงมีการสแกนพื้นดินก่อน 
ลงจอดในกรณีนี้



คู่มือการใช้งาน DJI Mini 4 Pro

© 2024 DJI สงวนลิขสิทธิ์   57

ระบบการมองเห็นและระบบเซ็นเซอร์อินฟราเรด 3 มิติ
DJI Mini 4 Pro มาพร้อมกับทั ้งระบบการมองเห็นรอบทิศทาง (ด้านหน้า, ด้านหลัง, ด้านข้าง, ด้านบน),  
ระบบการมองเห็นด้านล่าง และระบบเซ็นเซอร์อินฟราเรด 3 มิติ ซึ ่งช่วยในการจัดตำ�แหน่งและการตรวจ 
จับสิ่งกีดขวางรอบทิศทาง

ระบบการมองเห็นรอบทิศทางประกอบด้วยกล้องสี่ตัวที่ด้านหน้าของโดรน ระบบการมองเห็นด้านล่างประกอบด้วย 
กล้องสองตัวที่ด้านล่างของโดรน ระบบการมองเห็นจะตรวจจับสิ่งกีดขวางโดยใช้ระยะภาพ

ระบบเซ็นเซอร์อินฟราเรด 3 มิติที่ด้านล่างของโดรนประกอบด้วยตัวปล่อยและตัวรับสัญญาณอินฟราเรดสามมิต ิ
ระบบเซ็นเซอร์อินฟราเรด 3 มิติช่วยให้โดรนสามารถประเมินระยะห่างจากสิ่งกีดขวาง ระยะห่างจากพ้ืน และคำ�นวณต
ำ�แหน่งของโดรนร่วมกับระบบการมองเห็นแด้านล่างได้ ระบบตรวจจับอินฟราเรด 3 มิติเป็นไปตามข้อกำ�หนดด้านควา
มปลอดภัยของดวงตาของมนุษย์สำ�หรับผลิตภัณฑ์เลเซอร์คลาส 1

ไฟเสริมที่อยู่ตรงด้านล่างของโดรนจะช่วยเสริมการทำ�งานของระบบการมองเห็นด้านล่างได้ โดยค่าเริ ่มต้นจะ 
เปิดโดยอัตโนมัติในสภาวะแวดล้อมที่มีแสงน้อยเมื่อระดับความสูงของการบินต่ำ�กว่า 5 เมตร ผู้ใช้ยังสามารถ 
เปิดหรือปิดได้ด้วยตนเองในแอป DJI Fly ทุกครั้งที่รีสตาร์ทโดรน ไฟเสริมจะกลับสู่การตั้งค่าเริ่มต้น ซึ่งก็คือ Auto 
(อัตโนมัติ)

ระยะการตรวจจับ 

ระบบการมองเห็นด้านหน้า ระยะการวัดที่แม่นยำ�: 0.5-18 เมตร, FOV: 90° (แนวราบ) 72° (แนวตั้ง)

ระบบการมองเห็นด้านหลัง ระยะการวัดที่แม่นยำ�: 0.5-15 เมตร, FOV: 90° (แนวราบ) 72° (แนวตั้ง)

ระบบจับภาพด้านข้าง ระยะการวัดที่แม่นยำ�: 0.5-12 เมตร, FOV: 90° (แนวราบ) 72° (แนวตั้ง)

ระบบการมองเห็นด้านบน [1] ระยะการวัดที่แม่นยำ�: 0.5-15 เมตร, FOV: 72° (ด้านหน้าและด้านหลัง), 
90° (ซ้ายและขวา)

ระบบการมองเห็นด้านล่าง ระยะการวัดที่แม่นยำ�: 0.3-12 เมตร, FOV: 106° (ด้านหน้าและด้านหลัง), 
90° (ซ้ายและขวา)
ระยะการบินวน: 0.5-30 เมตร

ระบบเซ็นเซอร์อินฟราเรด 3 มิติ ระยะการวัดที่แม่นยำ�: 0.1-8 เมตร (การสะท้อนแสงมากกว่า 10%) 
FOV: 60° (ด้านหน้าและด้านหลัง), 60° (ซ้ายและขวา)

[1] ระบบการมองเห็นรอบทิศทางสามารถรับรู้สิ่งกีดขวางในทิศทางแนวราบและด้านบน

ระบบการมองเห็นรอบทิศทาง

ระบบเซ็นเซอร์อินฟราเรด 3 มิติไฟเสริม

ระบบการมองเห็นด้านล่าง

ระบบการมอง 
เห็็นรอบทิิศทาง
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การใช้ระบบการมองเห็น
ฟงัก์ชันการวางตําแหน่งของระบบการมองเห็นด้านล่างสามารถใช้ได้เมื่อสัญญาณ GNSS ไม่สามารถใช้งานได้ 
หรืออ่อน จะเปิดใช้งานในโหมด Normal หรือโหมด Cine โดยอัตโนมัติ

ระบบการมองเห็นรอบทิศทางจะเปิดใช้งานโดยอัตโนมัติเมื่อโดรนอยู่ในโหมด Normal หรือ Cine และระบบการหลบ 
หลีกสิง่กีดขวาง (Obstacle Avoidance) ได้รับการต้ังค่าเป็น Bypass (เล่ียง) หรือ Brake (เบรก) ใน DJI Fly ระบบ 
การมองเห็นรอบทิศทางทำ�งานได้ดีที่สุดเมื่อมีแสงสว่างเพียงพอและพบสิ่งกีดขวางที่มีลักษณะเฉพาะอย่างชัดเจน 
หรือมีลักษณะเป็นพ้ืนผิว ผู้ใช้ต้องเบรกโดรนในระยะที่เหมาะสม เผื่อสำ�หรับแรงเฉื่อย

การกำ�หนดตำ�แหน่งการมองเห็นและการตรวจจับส่ิงกีดขวางสามารถปดิใช้งานได้ใน การต้ังค่าระบบ > ความปลอดภัย 
> การต้ังค่าความปลอดภัยข้ันสูง ใน DJI Fly

•	ใส่ใจกับสภาวะแวดล้อมในการบิน ระบบการมองเห็นและระบบเซ็นเซอร์อินฟราเรด 3 มิติสามารถทำ�งานได้ 
ภายใต้สถานการณ์บางอย่างเท่านั้น และไม่สามารถทดแทนการควบคุมและการตัดสินใจของมนุษย์ได้ ใน 
ระหว่างการบิน ให้ใส่ใจกับสภาวะแวดล้อมโดยรอบและคำ�เตือนใน DJI Fly รวมถึงรับผิดชอบและรักษาการ 
ควบคุมโดรนอยู่ตลอดเวลา

•	ระบบการมองเห็นเพ่ือหลบหลีกสิ่งกีดขวางด้านล่างทำ�งานได้ดีที่สุด เมื่อโดรนอยู่ที่ระดับความสูง 0.5 -  
30 เมตร หากไม่มีสัญญาณ GNSS จะต้องระมัดระวังเป็นพิเศษถ้าระดับความสูงของโดรนเกิน 30 เมตร  
เนื่องจากประสิทธิภาพการระบุตำ�แหน่งการจับภาพอาจจะได้รับผลกระทบ

•	ในสภาวะแวดล้อมที่มีแสงน้อย ระบบการมองเห็นอาจมีประสิทธิภาพในการระบุตำ�แหน่งไม่ถึงระดับที่ดีที่สุด 
แม้ว่าจะเปิดไฟเสริมอยู่ก็ตาม บินด้วยความระมัดระวังหากสัญญาณ GNSS อ่อนในสภาวะแวดล้อมดังกล่าว

•	เมื่อโดรนบินใกล้น้ำ� ระบบการมองเห็นด้านล่างอาจทำ�งานได้ไม่ดีเท่าที่ควร ดังนั้นเมื่อลงจอด โดรนอาจไม ่
สามารถหลบหลีกผิวน้ำ�ด้านล่างได้อย่างเต็มที่ ขอแนะนำ�ให้ควบคุมโดรนตลอดเวลา ตัดสินใจด้วยเหตุผล 
โดยพิจารณาตามสภาวะแวดล้อมโดยรอบ และหลีกเลี่ยงการพึ่งพาระบบมองเห็นแบบลงด้านล่างมาก 
เกินไป
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•	ระบบการมองเห็นไม่สามารถระบุโครงสร้างกรอบขนาดใหญ่ที่มีโครงส้รางและสายเคเบิลได้อย่างแม่นยํา 
เช่น ทาวเวอร์เครน เสาส่งไฟฟา้แรงสูง สายส่งไฟฟา้แรงสูง สะพานขึง และสะพานแขวน

•	ระบบการมองเห็นจะไม่สามารถทำ�งานได้อย่างถูกต้องใกล้กับพ้ืนผิวที่มีรูปแบบที่ไม่ชัดเจนหรือสภาพแสง 
น้อยเกินไปหรือแสงจ้าเกินไป ระบบการมองเห็นไม่สามารถทำ�งานได้อย่างถูกต้องในสถานการณ์ดังต่อไปนี้:

a.	 บินใกล้พ้ืนผิวที่เป็นสีเดียว (เช่น สีดำ�ล้วน สีขาวล้วน สีแดงล้วน หรือสีเขียวล้วน)

b.	 บินใกล้พ้ืนผิวที่สะท้อนแสงอย่างมาก

c.	 บินใกล้ผิวนํา้หรือพ้ืนผิวที่โปร่งแสง

d.	 บินใกล้พ้ืนผิวหรือวัตถุที่เคลื่อนที่

e.	 บินในพ้ืนที่ที่แสงมีการเปลี่ยนแปลงบ่อยหรือเปลี่ยนแปลงมาก

f.	 บินใกล้พ้ืนผิวที่มืดสนิท (< 10 lux) หรือสว่างมาก (> 40,000 lux)

g.	 บินใกล้พ้ืนผิวที่สะท้อนอย่างมากหรือพ้ืนผิวที่ซึมซับแสงอินฟราเรด (เช่น กระจก)

h.	 บินใกล้พ้ืนผิวที่มีลวดลายหรือผิวหน้าที่ไม่ชัดเจน

i.	 บินใกล้พ้ืนผิวที่มีลวดลายหรือผิวหน้าที่เหมือนกันซํา้ไปซํา้มา (เช่น กระเบื้องที่มีลวดลายเดียวกัน)

j.	 บินใกล้สิ่งกีดขวางที่มีพ้ืนผิวเล็ก ๆ (เช่น กิ่งไม้ และสายไฟ)

•	โปรดรักษาความสะอาดของเซ็นเซอร์อยู่เสมอ ห้ามขูดหรือดัดแปลงเซ็นเซอร์ อย่าใช้โดรนในสภาวะแวดล้อม 
ที่มีฝุน่มากหรือมีความชื้นสูง 

•	กล้องของระบบการมองเห็นอาจจําเป็นต้องปรับเทียบ หลังจากจัดเก็บเป็นระยะเวลานาน ข้อความเตือนจะ 
ปรากฏขึ้นใน DJI Fly และจะมีการปรับเทียบโดยอัตโนมัติ

•	ห้ามบินเมื่อฝนตก มีหมอกควัน หรือมีทัศนวิสัยต่ำ�กว่า 100 เมตร

•	ตรวจสอบสิ่งต่อไปนี้ก่อนขึ้นบินในแต่ละครั้ง:

a.	 ตรวจดูว่าไม่มีสติกเกอร์หรือสิ่งกีดขวางอื่นใดติดบนเซ็นเซอร์อินฟราเรดหรือระบบการมองเห็น

b.	 ถ้ามีสิ่งสกปรก ฝุน่ หรือนํา้ ติดบนกระจกของเซ็นเซอร์อินฟราเรดและระบบการมองเห็น ให้ใช้ผ้านุ่มเช็ด  
ห้ามใช้ผลิตภัณฑ์ทำ�ความสะอาดที่มีแอลกอฮอล์เป็นส่วนประกอบ

c.	 ติดต่อฝ่ายดูแลลูกค้าของ DJI หากมีความเสียหายเกิดขึ้นกับเลนส์ของเซ็นเซอร์อินฟราเรดและระบบ 
การมองเห็น

•	อย่าให้มีสิ่งใดกีดขวางระบบเซ็นเซอร์อินฟราเรดและระบบการมองเห็น

•	โดรนสามารถบินได้ตลอดเวลาทั้งกลางวันและกลางคืน อย่างไรก็ตาม จะไม่สามารถใช้งานระบบการมอง 
เห็นได้เมื่อบินโดรนในเวลากลางคืน บินด้วยความระมัดระวัง
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ระบบช่วยเหลือนักบินขั้นสูง
คุณสมบัต ิAdvanced Pilot Assistance Systems (APAS) มีให้ใช้งานในโหมด Normal และ Cine เมื่อเปิดใช้งาน 
APAS โดรนจะตอบรับคำ�สั่งของผู้ใช้และวางแผนเส้นทางบินตามอินพุตของคันโยกการควบคุมและสภาวะแวดล้อม 
ของการบิน APAS ทำ�ให้การหลบหลีกสิ่งกีดขวางทำ�ได้ง่ายขึ้น ถ่ายคลิปได้ราบรื่นขึ้น และมอบประสบการณ์การบินที่ 
ดียิ่งขึ้น

ขยับคันโยกไปในทิศทางใดก็ได้อย่างต่อเนื่อง โดรนจะเลี่ยงสิ่งกีดขวางโดยบินเหนือ บินด้านล่าง หรือไปทาง 
ซ้ายหรือขวาของสิ่งกีดขวาง โดรนยังสามารถตอบสนองต่ออินพุตจากคันโยกที่ควบคุมในขณะที่เลี่ยงสิ่งกีดขวาง 

เมื่อเปิดใช้งาน APAS สามารถหยุดบินโดรนได้โดยการกดปุ่มหยุดบินชั่วคราวบนรีโมทคอนโทรล โดรนจะเบรกและ 
บินอยู่กับที่สามวินาทีและรอคำ�สั่งของนักบินต่อไป

เพ่ือเปิดใช้งาน APAS ให้เปิด DJI Fly แล้วเข้าไปที่ Settings > Safety และเปิดใช้งาน APAS โดยเลือก Bypass 
(อ้อม) เลือกโหมด Normal หรือ Nifty เมื่อใช้ Bypass (เลี่ยง) ในโหมด Nifty โดรนจะสามารถบินได้เร็วขึ้น 
ราบรื่นขึ้น และเข้าใกล้สิ่งกีดขวางมากขึ้นเพ่ือให้ได้วิดีโอที่ดีขึ้นในขณะที่เลี่ยงสิ่งกีดขวาง อย่างไรก็ตาม จะทำ�ให้เสี่ยง
ต่อการชนสิ่งกีดขวางได้มากขึ้น บินด้วยความระมัดระวัง

โหมด Nifty ไม่สามารถทํางานตามปกติในสถานการณ์ต่อไปนี้:

1.	 เมื่อทิศทางของโดรนเปลี่ยนแปลงอย่างรวดเร็วขณะบินใกล้กับสิ่งกีดขวาง

2.	 เมื่อบินผ่านสิ่งกีดขวางที่มีลักษณะแคบ เช่น ร่มไม้หรือพุ่มไม้ด้วยความเร็วสูง

3.	 เมื่อบินใกล้สิ่งกีดขวางที่เล็กเกินกว่าจะตรวจจับได้

4.	 เมื่อบินพร้อมด้วยฝาครอบใบพัด

การสแกนพ้ืนดินก่อนลงจอด
การสแกนพื ้นดินก่อนลงจอดจะเปิดใช้งานหากตั ้งค่าการหลบหลีกสิ ่งกีดขวาง (Obstacle Avoidance)  
เป็น Bypass หรือ Brake และผู้ใช้ผลักคันโยกการบินขึ้น/ลงแนวดิ่งลงเพื่อจอดโดรน ระบบจะเปิดใช้งานการ 
สแกนพ้ืนดินก่อนลงจอด เมื่อโดรนเริ่มการลงจอด

1.	 ระหว่างที่ทำ�การสแกนพื้นดินก่อนลงจอด โดรนจะตรวจพื้นที ่นั ้นโดยอัตโนมัติว่าเหมาะสมสําหรับการลง 
จอดหรือไม ่จากนั้นก็จะทำ�การลงจอด

2.	 หากพื ้นดินถูกตัดสินว่าไม่เหมาะสมสําหรับการลงจอด โดรนจะบินอยู ่ก ับที ่เมื ่อโดรนลดระดับลงไปที  ่ 
0.8 เมตร เหนือพ้ืนดิน ผลักคันโยกการบินขึ้น/ลงแนวดิ่งลงอย่างน้อยห้าวินาที แล้วโดรนก็จะลงจอดโดยไม่มี 
การตรวจจับสิ่งกีดขวาง

•	ตรวจสอบให้แน่ใจว่าคุณใช ้APAS เมื่อระบบการมองเห็นใช้งานได ้โปรดตรวจดูว่าไม่มีคน สัตว์ วัตถุที่มีพ้ืน 
ผิวเล็ก (เช่น กิ่งไม้) หรือวัตถุโปร่งแสง (เช่น แก้วหรือน้ำ�) อยู่ในเส้นทางบินที่ต้องการ

•	ตรวจสอบให้แน่ใจว่าคุณใช้ APAS เมื่อระบบการมองเห็นด้านล่างใช้งานได ้หรือเมื่อสัญญาณ GNSS แรง 
APAS อาจทำ�งานได้ไม่ถูกต้อง เมื่อโดรนบินเหนือนํา้หรือพ้ืนที่ที่มีหิมะปกคลุม

•	ขอให้ระมัดระวังเป็นพิเศษเมื่อบินในสภาวะแวดล้อมที่มืดสนิท (<300 lux) หรือสว่างมาก (>10,000 lux)

•	หมั่นสังเกต DJI Fly และตรวจสอบว่า APAS ทำ�งานเป็นปกติ

•	APAS อาจทํางานไม่ถูกต้องเมื่อโดรนบินใกล้ขีดจํากัดการบินหรือใน GEO Zone
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ระบบช่วยการมองเห็น
มุมมองระบบช่วยการมองเห็นที่ขับเคลื่อนโดยระบบการมองเห็นในแนวนอนนั้นจะเปลี่ยนทิศทางความเร็วในแน
วนอน  (ไปข้างหน้า ข้างหลัง ซ้าย และขวา) เพื่อช่วยให้ผู้ใช้นําทางและสังเกตสิ่งกีดขวางในระหว่างเที่ยวบินได้ 
ปัดขอบฟ้าจำ�ลองไปทางซ้าย ปัดขวาบนแผนที่ขนาดเล็ก หรือแตะไอคอนที่มุมขวาล่างของขอบฟ้าจำ�ลองเพื่อสลับไปยั
งมุมมองระบบช่วยการมองเห็น

•	เมื่อใช้ระบบช่วยการมองเห็น คุณภาพของการส่งวิดีโออาจลดลงเนื่องจากขีดจํากัดแบนด์วิธของการ 
ส่งข้อมูล ประสิทธิภาพของโทรศัพท์มือถือ หรือความละเอียดของการส่งข้อมูลวิดีโอของหน้าจอบนรีโมท 
คอนโทรล

•	เป็นเรื่องปกติที่ใบพัดจะปรากฏขึ้นในมุมมองระบบช่วยการมองเห็น

•	ควรใช้ระบบช่วยการมองเห็นสําหรับการอ้างอิงเท่านั้น ทั้งนี้ จะไม่สามารถแสดงผนังกระจกและวัตถุขนาด 
เล็ก เช่น กิ่งไม้ สายไฟ และสายว่าวได้อย่างแม่นยำ� 

•	ระบบช่วยการมองเห็นจะไม่สามารถใช้งานได้เมื่อโดรนไม่ได้บินขึ้นหรือเมื่อสัญญาณการส่งวิดีโอนั้นอ่อน

ความเร็วแนวนอนของโดรน ทิศทางของเส้นจะระบุถึงทิศทางปัจจุบันในแนวนอนของโดรน และความยาวขอ
งเส้นจะระบุถึงความเร็วในแนวนอนของโดรน

ทิศทางมุมมองของระบบช่วย 
การมองเห็น

ระบุทิศทางของมุมมองระบบช่วยการมองเห็น แตะค้างไว้เพื่อล็อกทิศทาง

สลับไปเป็นแผนที่ขนาดย่อ แตะเพื่อสลับจากมุมมองระบบช่วยการมองเห็นเป็นแผนที่ขนาดเล็ก

ย่อ แตะเพื่อลดมุมมองระบบช่วยการมองเห็นให้อยู่ในระดับต่ำ�สุด

สูงสุด แตะเพื่อเพิ่มมุมมองระบบช่วยการมองเห็นให้อยู่ในระดับสูงสุด

ล็อกแล้ว ระบุว่าทิศทางของมุมมองระบบช่วยการมองเห็นนั้นถูกล็อก 
แตะเพื่อยกเลิกการล็อก

•	เมื่อทิศทางไม่ถูกล็อกในทิศทางที่กำ�หนด มุมมองระบบช่วยการมองเห็นจะเปลี่ยนเป็นทิศทางการบิน 
ปัจจุบันโดยอัตโนมัติ แตะลูกศรทิศทางอื่นอันใดก็ได้เพื่อสลับทิศทางของมุมมองระบบช่วยการมองเห็นเป็น 
เวลาสามวินาทีก่อนที่จะกลับไปที่มุมมองของทิศทางการบินในแนวนอนปัจจุบัน

•	เมื่อทิศทางถูกล็อกในทิศทางที่กำ�หนด แตะลูกศรทิศทางอื่นอันใดก็ได้เพื่อสลับทิศทางของมุมมองระบบ ช่ว
ยการมองเห็นเป็นเวลาสามวินาทีก่อนที่จะกลับไปที่ทิศทางการบินในแนวนอนปัจจุบัน

ล็อกแล้ว

ทิศทางมุมมองของ 
ระบบช่วยการมองเห็น
ความเร็วแนวนอนของ 

โดรน

ย่อ

สูงสุด

สลับไปเป็นแผนที่ 
ขนาดย่อ
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คําเตือนการชน
เมื่อตรวจพบสิ่งกีดขวางในทิศทางมุมมองปัจจุบัน มุมมองระบบช่วยการมองเห็นจะแสดงคําเตือนการชน  สีของคําเ
ตือนจะกําหนดตามระยะห่างระหว่างสิ่งกีดขวางและโดรน

สีของคําเตือนการชน ระยะห่างระหว่างโดรนกับสิ่งกีดขวาง
สีเหลือง 2.2-5 ม.

สีแดง ≤2.2 ม.

•	ขอบเขตการมองเห็น (FOV) ของระบบช่วยการมองเห็นในทุกทิศทางจะอยู่ที่ประมาณ 80° เป็นเรื่องปกติที่จ
ะไม่เห็นสิ่งกีดขวางในขอบเขตการมองเห็นระหว่างที่มีค�ำเตือนการชน

•	คำ�เตือนการชนไม่ได้ควบคุมโดยสวิตช์แสดงแผนที่เรดาร์และยังคงมองเห็นได้แม้ในขณะที่ปิดแผนที่เรดาร์

•	คําเตือนการชนจะปรากฏขึ้นก็ต่อเมื่อมุมมองระบบช่วยการมองเห็นปรากฏขึ้นในหน้าต่างขนาดเล็กเท่านั้น 
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•	ตรวจสอบให้แน่ใจว่าใช้เฉพาะไขควงจากบรรจุภัณฑ์ของโดรนสําหรับติดตั้งใบพัด การใช้ไขควงอื่น ๆ 
อาจทําให้สกรูเสียหายได้

•	ตรวจสอบให้แน่ใจว่าสกรูอยู ่ในแนวตั้งเสมอในขณะที่ขันให้แน่น สกรูไม่ควรทำ�มุมเอียงกับพื้นผิวยึด  
หลังจากติดตั้งเสร็จแล้ว ให้ตรวจสอบว่าสกรูอยู่ในระดับเดียวกันหรือไม่และหมุนใบพัดเพื่อตรวจสอบ 
ความต้านทานที่ผิดปกติ

การถอดใบพัด
ใช้ไขควงจากบรรจุภัณฑ์ของโดรนเพ่ือคลายสกรูและถอดใบพัดออกจากมอเตอร์

•	ใบพัดมีความคม โปรดระมัดระวังด้วย

•	ไขควงมีไว้สำ�หรับติดใบพัดเท่านั้น ห้ามใช้ไขควงเพ่ือแยกส่วนโดรน

•	ถ้าใบพัดแตกหัก ให้ถอดใบพัดสองใบและสกรูที่ติดอยู่กับมอเตอร์ออกแล้วทิ้งไป ใช้ใบพัดสองใบจากแพ็กเก 
จเดียวกัน ห้ามนำ�ใบพัดจากแพ็กเกจอื่นมาใช้ร่วมกัน

•	ใช้เฉพาะใบพัดของ DJI อย่างเป็นทางการเท่านั้น ห้ามใช้ใบพัดต่างชนิดกัน

มีเครื่องหมายไม่มีเครื่องหมาย

บันทึกข้อมูลการบิน
ข้อมูลการบิน รวมถึงการรับส่งข้อมูลทางไกล ข้อมูลสถานะโดรน และตัวแปรอื่น ๆ มีการบันทึกอัตโนมัติไปที่ตัวเก็บ 
ข้อมูลภายในโดรน ข้อมูลสามารถเข้าถึงได้โดยใช้ DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series)

ใบพัด
มีใบพัดแบบเสียงเบาอยู่สองแบบซึ่งออกแบบมาเพื่อให้หมุนไปในทิศทางแตกต่างกัน เครื ่องหมายใช้เพื ่อแนะ 
นำ�ว่าควรใช้ใบพัดแบบไหนเพื่อติดกับมอเตอร์แบบไหน ตรวจสอบให้แน่ใจว่าจับคู่ใบพัดกับมอเตอร์ตรงกันตาม 
คำ�แนะนำ�แล้ว

ใบพัด มีเครื่องหมาย ไม่มีเครื่องหมาย

ภาพประกอบ   

ตำ�แหน่งติดใบพัด ติดมอเตอร์เข้ากับแขนที่มีเครื่องหมาย ติดมอเตอร์เข้ากับแขนที่ไม่มีเครื่องหมาย

การติดตั้งใบพัด
ติดใบพัดที่มีเครื่องหมายกับมอเตอร์ที่มีเครื่องหมาย และใบพัดที่ไม่มีเครื่องหมายกับมอเตอร์ที่ไม่มีเครื่องหมาย ใช้ไขค
วงจากบรรจุภัณฑ์ของโดรนเพ่ือติดใบพัด ตรวจสอบให้แน่ใจว่าใบพัดเข้าที่แน่นหนาแล้ว



คู่มือการใช้งาน DJI Mini 4 Pro

64  © 2024 DJI สงวนลิขสิทธิ์

แบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะ
แบตเตอรี ่โดรนอัจฉริยะ DJI Mini 4 Pro (BWX140-2590-7.32) เป็นแบตเตอรี ่ 7.32 V, 2590 mAh 
แบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะแบบพลัส DJI Mini 3 Pro (BWX162-3850-7.38) เป็นแบตเตอรี่ 7.38 V, 3850 mAh  
แบตเตอรี่สองก้อนมีโครงสร้างและขนาดเดียวกัน แต่มีน้ำ�หนักและความจุแตกต่างกัน แบตเตอรี่ทั ้งสองได้รับ 
การติดตั้งพร้อมกับฟงัก์ชันการชาร์จและการคายประจุอัจฉริยะ

•	ใบพัดเป็นส่วนประกอบที่ใช้แล้วหมดไป ซื้อใบพัดเพ่ิมเติมหากจําเป็น

•	ตรวจสอบให้แน่ใจก่อนการบินแต่ละครั้งว่าใบพัดและมอเตอร์ติดตั้งอย่างแน่นหนา ตรวจสอบว่าสกรูบน 
ใบพัดขันแน่นเมื่อบินไปแล้วทุก ๆ 30 ชั่วโมง (เมื่อบินประมาณ 60 ครั้ง)

•	ตรวจสอบให้แน่ใจก่อนการบินแต่ละครั้งว่าใบพัดทั้งหมดอยู่ในสภาพดี ห้ามใช้ใบพัดที่เก่า บิ่น หรือแตกหัก

•	เพ่ือหลีกเลี่ยงการบาดเจ็บ อย่าเข้าใกล้ใบพัดหรือมอเตอร์ที่กำ�ลังหมุน

•	เพื่อไม่ให้ใบพัดเสียหาย ให้วางโดรนอย่างถูกต้องระหว่างที่ทำ�การขนส่งหรือการจัดเก็บ ห้ามบีบหรืองอ 
ใบพัด หากใบพัดได้รับความเสียหาย อาจส่งผลต่อประสิทธิภาพของการบิน

•	ตรวจสอบให้แน่ใจว่ามอเตอร์ติดอย่างแน่นหนาและหมุนอย่างราบรื่น ถ้ามอเตอร์ติดขัดและไม่สามารถหมุน 
ได้อย่างอิสระ ให้จอดโดรนทันที

•	ห้ามปรับแต่งส่วนประกอบของมอเตอร์

•	ห้ามแตะหรือปล่อยให้มือหรือร่างกายคุณสัมผัสกับมอเตอร์หลังการบิน เนื่องจากมอเตอร์อาจจะร้อน

•	ห้ามปิดช่องระบายอากาศที่มอเตอร์หรือที่ตัวโดรน

•	ตรวจสอบให้แน่ใจว่าเสียง ESCs ปกติเมื่อเปิดเครื่อง

คุณลักษณะของแบตเตอรี่
1.	 การชาร์จอย่างสมดุล: ระหว่างการชาร์จ แรงดันไฟฟา้ในแบตเตอรี่จะสมดุลโดยอัตโนมัติ

2.	 ฟงัก์ชันการคายประจุแบตเตอรี่อัตโนมัต:ิ เพ่ือป้องกันไม่ให้แบตเตอรี่บวม เมื่อไม่มีการใช้งานสามวัน แบตเตอรี่จ
ะคายประจุอัตโนมัติให้เหลือ 96% และเมื่อไม่มีการใช้งานเก้าวัน แบตเตอรี่จะคายประจุอัตโนมัติให้เหลือ 60% โปร
ดทราบว่าเป็นเรื่องปกติที่แบตเตอรี่จะปล่อยความร้อนออกมาในระหว่างกระบวนการคายประจุ

3.	 ป้องกันการชาร์จมากเกินไป: เมื่อชาร์จเต็มแล้ว แบตเตอรี่จะหยุดชาร์จอัตโนมัติ

4.	 การตรวจจับอุณหภูม:ิ แบตเตอรี่จะชาร์จเฉพาะเมื่ออุณหภูมิอยู่ระหว่าง 5° ถึง 40° C (41° ถึง 104° F) เท่านั้น 
เพื่อป้องกันความเสียหาย ระหว่างที่ชาร์จอยู่ การชาร์จจะหยุดโดยอัตโนมัติ หากอุณหภูมิของแบตเตอรี่เกิน 
55°C (131° F)

5.	 ป้องกันกระแสไฟฟา้เกิน: เมื่อมีการตรวจจับพบว่ามีกระแสไฟฟา้เกิน แบตเตอรี่จะหยุดชาร์จ

6.	 การปอ้งกันการคายประจุมากเกินไป: เม่ือแบตเตอร่ีไม่มีการใช้งาน จะมีการหยุดการคายประจุอัตโนมัติเพ่ือปอ้งกัน 
การคายประจุมากเกินไป เม่ือแบตเตอร่ีมีการใช้งาน จะไม่สามารถใช้การป้องกันการคายประจุมากเกินไปได้

7.	 ป้องกันไฟฟา้ลัดวงจร: หากมีการตรวจพบว่าเกิดการลัดวงจร จะมีการตัดจากแหล่งจ่ายไฟโดยอัตโนมัติ

8.	 การป้องกันความเสียหายของแบตเตอรี่: แอปจะแสดงข้อความเตือนเมื่อตรวจพบแบตเตอรี่ที่เสียหาย
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9.	 โหมดจำ�ศีล: หากแบตเตอรี ่ เหลือน้อยกว่า 10% เม ื ่อโดรนไม่ได ้ใช ้งาน แบตเตอรี ่จะเข ้าสู ่ โหมดพัก 
การทำ�งานเพื่อป้องกันการคายประจุมากเกินไป ชาร์จแบตเตอรี่เพื่อกระตุ้นแบตเตอรี่ให้ออกจากโหมดพัก 
การทำ�งาน

10.	 การส่งข้อมูล: ข้อมูลเกี่ยวกับแรงดันไฟฟา้ ความจุ และกระแสไฟของแบตเตอรี่จะถูกส่งไปยังโดรน

11.	 คำ�แนะนำ�ในการบำ�รุงรักษา: แบตเตอรี่จะตรวจสอบความแตกต่างของแรงดันไฟฟา้ระหว่างเซลล์แบตเตอรี่โดย 
อัตโนมัติและตัดสินใจว่าจำ�เป็นต้องบำ�รุงรักษาหรือไม ่หากจำ�เป็นต้องมีการบำ�รุงรักษา ให้ใส่แบตเตอรี่เข้าไปในโ
ดรนและเปิดเครื่องแล้ว โดรนจะไม่สามารถออกบินได้ และจะมีข้อความแจ้งเตือนการบำ�รุงรักษาใน DJI Fly หาก 
มีข้อความแจ้งเตือนการบำ�รุงรักษาใน DJI Fly ให้ทำ�ตามคำ�แนะนำ�เพ่ือชาร์จแบตเตอรี่ให้เต็ม จากนั้นปล่อยให ้
แบตเตอรี่พักเป็นเวลา 48 ชั่วโมง หากแบตเตอรี่ยังไม่ทำ�งานหลังจากทำ�การบำ�รุงรักษาสองครั้ง โปรดติดต่อ 
ฝา่ยสนับสนุนของ DJI

•	โปรดดูแนวทางปฏิบัติเพื่อความปลอดภัยและสติกเกอร์ที่แบตเตอรี่ก่อนใช้งาน ผู้ใช้จะต้องรับผิดชอบ 
ทั้งหมดในการดำ�เนินการและการใช้งาน

การใช้แบตเตอรี่

การตรวจสอบระดับแบตเตอรี่
กดปุ่มเปิดปิดหนึ่งครั้งเพ่ือตรวจสอบระดับแบตเตอรี่ปัจจุบัน

ไฟ LED แสดงระดับแบตเตอรี่จะแสดงระดับพลังงานของแบตเตอรี่ระหว่างการชาร์จและการคายประจ ุ
สถานะของไฟ LED กำ�หนดไว้ด้านล่าง:

  ไฟ LED ติดอยู่	      ไฟ LED กะพริบ 	           ไฟ LED ดับ

LED1 LED2 LED3 LED4 ระดับแบตเตอรี่
88%-100%
76%-87%
63%-75%
51%-62%
38%-50%
26%-37%
13%-25%
0%-12%

LED1
LED2
LED3
LED4

ไฟ LED แสดงระดับแบตเตอรี่
ปุ่มเปิด/ปิด
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PD 30 W

การเปิด/ปิดเครื่อง
กดปุ่มเปิด/ปิดหนึ่งครั้ง จากนั้นกดอีกครั้งค้างไว้สองวินาทีเพ่ือเปิดหรือปิดโดรน ไฟ LED แสดงระดับแบตเตอรี่จะ 
แสดงระดับแบตเตอรี่ เมื่อมีการกดปุ่มเปิดโดรน ไฟ LED แสดงระดับแบตเตอรี่จะดับลงเมื่อโดรนปิดการทํางาน

หากไฟ LED 3 และ 4 กะพริบพร้อมกัน แสดงว่าแบตเตอรี่กำ�ลังทำ�งานผิดปกติ ถอดแบตเตอรี่ออกจากโดรน 
ใส่แบตเตอรี่อีกครั้ง แล้วตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้ติดตั้งแน่นดีแล้ว

คำ�เตือนอุณหภูมิตํ่า
1.	 เมื่อบินในสภาวะแวดล้อมที่อุณหภูมิตํ่าตั้งแต่ -10° - 5°C (14° - 41°F) จะทำ�ให้ความจุของแบตเตอรี่ลดลง 

อย่างมาก ตรวจสอบให้แน่ใจว่าชาร์จแบตเตอรี่เต็มที ่แล้วก่อนขึ้นบิน ขอแนะนำ�ให้เปิดเครื ่องโดรนไว้ก่อน 
เพ่ืออุ่นเครื่องแบตเตอรี่ บินขึ้นหลังจาก DJI Fly แจ้งว่าแบตเตอรี่อุ่นเครื่องเต็มที่แล้ว

2.	 แบตเตอรี่ไม่สามารถใช้งานได้ในสภาวะแวดล้อมที่ตํา่กว่า -10° C (14° F)

3.	 เพ่ือให้แน่ใจถึงสมรรถนะการทำ�งานสูงสุด ขอให้ดูแลให้แบตเตอรี่อยู่ในอุณหภูมิสูงกว่า 20° C (68° F)

4.	 ความจุของแบตเตอรี่ที ่ลดลงในสภาวะแวดล้อมที่อุณหภูมิตํ่าจะลดประสิทธิภาพการต้านแรงลมของโดรน 
บินด้วยความระมัดระวัง

5.	 บินด้วยความระมัดระวังเป็นพิเศษเมื่อบินในที่สูงที่มีอุณหภูมิต่ำ�

การชาร์จแบตเตอรี่
ชาร ์จแบตเตอร ี ่ ให ้ เต ็มก ่อนการใช ้งานแต ่ละคร ั ้ง  ขอแนะน ําให ้ ใช ้อ ุปกรณ์ชาร ์จท ี ่  DJI  จ ัดหาให ้  เช ่น 
ฮับสำ�หรับชาร์จแบบสองทาง DJI Mini 3 Pro, เครื่องชาร์จ DJI 30W USB-C หรือที่ชาร์จ USB Power Delivery 
อื่น ๆ ทั้งฮับสำ�หรับชาร์จแบบสองทาง DJI Mini 3 Pro และเครื่องชาร์จ DJI 30W USB-C ล้วนเป็นอุปกรณ์เสริม 
เยี่ยมชมร้านค้าออนไลน์ของ DJI ที่เป็นทางการเพ่ือรับข้อมูลเพ่ิมเติม

•	เมื่อคุณชาร์จแบตเตอรี่ที่ติดตั้งเข้ากับโดรนหรือใส่ลงใน DJI Mini 3 Pro Two-Way Charging Hub กําลั
งไฟสูงสุดในการชาร์จที่รองรับคือ 30 วัตต์

การใช้ที่ชาร์จ
1.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้ติดตั้งแบตเตอรี่อย่างถูกต้องในโดรนแล้ว

2.	 เชื่อมต่อที่ชาร์จเข้ากับแหล่งจ่ายไฟ AC (100-240V, 50/60 Hz; ใช้อะแดปเตอร์ชาร์จไฟหากจําเป็น)

3.	 เชื่อมต่อที่ชาร์จเข้ากับพอร์ตชาร์จบนโดรนโดยใช้สาย USB-C

4.	 ไฟ LED แสดงระดับแบตเตอรี่จะแสดงระดับของแบตเตอรี่ระหว่างที่กำ�ลังชาร์จ

5.	 เมื่อชาร์จแบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะเต็มแล้ว ไฟ LED แสดงระดับแบตเตอรี่จะสว่างไม่กระพริบ ถอดอะแดปเตอร ์
ออก เมื่อแบตเตอรี่ชาร์จเต็มแล้ว
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•	หากโดรนเปิดอยู่แบตเตอรี่จะไม่สามารถชาร์จได้

•	แรงดันไฟฟา้ในการชาร์จสูงสุดสําหรับช่องสำ�หรับชาร์จโดรนคือ 12 โวลต์

•	ห้ามชาร์จแบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะทันทีหลังจากเพิ่งบินเสร็จ เนื่องจากอุณหภูมิอาจสูงเกินไป ปล่อยให้ 
แบตเตอรี่เย็นลงจนอยู่ที่อุณหภูมิการใช้งานก่อนจะชาร์จอีกครั้ง

•	ท่ีชาร์จจะหยุดชาร์จแบตเตอร่ี หากอุณหภูมิของเซลล์แบตเตอร่ีไม่อยู่ในช่วงอุณหภูมิท่ีชาร์จได้คือ 5° - 40° C  
(41° - 104° F) อุณหภูมิท่ีเหมาะสมในการชาร์จคือต้ังแต่ 22° - 28° C (71.6° - 82.4° F)

•	ควรชาร์จแบตเตอรี่ให้เต็มอย่างน้อยหนึ่งครั้งทุกสามเดือนเพ่ือให้แบตเตอรี่ไม่เสื่อม

•	เมื่อใช้เครื่องชาร์จ DJI 30W USB-C ระยะเวลาในการชาร์จสําหรับแบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะ Mini 4 Pro 
อยู่ที่ประมาณ 1 ชั่วโมง 10 นาที ในขณะที่แบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะแบบพลัส Mini 3 Pro จะใช้เวลาประมาณ 
1 ชั่วโมง 41 นาที

•	เพ่ือความปลอดภัย ให้แบตเตอรี่มีระดับพลังงานต่ำ�ในระหว่างการขนส่ง ขอแนะนำ�ให้คายประจุแบตเตอรี ่
ให้เหลือ 30% หรือต่ำ�กว่า ก่อนการขนส่ง

ตารางด้านล่างแสดงให้เห็นถึงระดับแบตเตอรี่ระหว่างที่กำ�ลังชาร์จ

LED1 LED2 LED3 LED4 ระดับแบตเตอรี่ 

0%-50%

51%-75%

76%-99%

100%

•	ความถี่ในการกะพริบของไฟ LED แสดงระดับแบตเตอรี่จะแตกต่างกันโดยขึ้นอยู่กับเครื่องชาร์จ USB ที่ใช ้
หากความเร็วในการชาร์จรวดเร็ว ไฟ LED ระดับแบตเตอรี่จะกระพริบอย่างรวดเร็ว

•	หากใส่แบตเตอรี่ลงไปในแบบโดรนไม่ถูกต้อง ไฟ LED 3 และ 4 จะกะพริบพร้อมกัน ใส่แบตเตอรี่ใหม่อีก 
ครั้งและตรวจสอบให้แน่ใจว่าติดแน่นดี

•	เมื่อไฟ LED สี่ดวงกะพริบพร้อมกันบ่งชี้ว่าแบตเตอรี่ได้รับความเสียหาย

การใช้ฮับสำ�หรับการชาร์จ
เมื่อใช้ร่วมกับที่ชาร์จ USB ฮับสำ�หรับชาร์จแบบสองทาง DJI Mini 3 Pro สามารถชาร์จแบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะหรือ 
แบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะแบบพลัสได้สูงสุดสามก้อนตามลําดับตั้งแต่ระดับพลังงานสูงไปตํ่า เมื่อใช้ร่วมกับที่ชาร์จ DJI  
30W USB-C ฮับสำ�หรับการชาร์จสามารถชาร์จแบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะได้เต็มหนึ่งก้อนภายในเวลาประมาณ 58 นาท ี 
และแบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะแบบพลัสหนึ่งก้อนภายในเวลาประมาณ 1 ชั่วโมง 18 นาที

เมื่อเชื่อมต่อฮับสำ�หรับการชาร์จกับแหล่งจ่ายไฟฟา้กระแสสลับผ่านที่ชาร์จ USB ผู้ใช้สามารถเชื่อมต่อทั้งแบตเตอรี ่
โดรนอัจฉริยะและอุปกรณ์ภายนอก (เช่น รีโมทคอนโทรลหรือสมาร์ทโฟน) เข้ากับฮับเพื่อชาร์จ แบตเตอรี่จะได้รับ 
การชาร์จก่อนอุปกรณ์ภายนอกตามค่าเริ่มต้น เมื่อฮับสำ�หรับการชาร์จไม่ได้ต่อกับแหล่งจ่ายไฟฟา้กระแสสลับ ให้ 
เสียบแบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะเข้าไปในฮับและเชื่อมต่ออุปกรณ์ภายนอกเข้ากับพอร์ต USB เพ่ือชาร์จอุปกรณ์ โดยใช ้
ฮับสำ�หรับการชาร์จเป็นพาวเวอร์แบงก์ โปรดดูรายละเอียดเพ่ิมเติมจากคู่มือผู้ใช้ฮับสำ�หรับการชาร์จแบบสองทาง  
DJI Mini 3 Pro
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1234

1.	 พอร์ต USB

2.	 พอร์ตพลังงาน (USB-C)

3.	 ปุ่มฟงัก์ชัน

4.	 ไฟ LED แสดงสถานะ

วิธีการชาร์จ
1.	 ใส่แบตเตอรี่ลงในฮับสำ�หรับการชาร์จจนกว่าจะได้ยินเสียงคลิก

2.	 ต่อฮับสำ�หรับชาร์จเข้ากับเต้ารับ (100-240 V, 50/60 Hz) โดยใช้สาย USB-C และเครื่องชาร์จ DJI 30W 
USB-C หรือเครื่องชาร์จ USB Power Delivery อื่น ๆ

3.	 แบตเตอร่ีท่ีมีระดับพลังงานสูงสุดจะถูกชาร์จก่อน ส่วนท่ีเหลือจะถูกชาร์จตามลําดับตามระดับพลังงานของแบตเตอร่ี  
ไฟ LED แสดงสถานะทีเ่กีย่วข้องจะแสดงสถานะการชาร์จ (ดูตารางด้านล่าง) หลังจากชาร์จแบตเตอรีเ่ต็มแล้ว  
ไฟ LED ท่ีเก่ียวข้องจะเปล่ียนเป็นสีเขียวไม่กระพริบ

คําอธิบายไฟ LED แสดงสถานะ
สถานะการชาร์จ

รูปแบบการกะพริบ รายละเอียด
ไฟ LED แสดงสถานะในอาร์เรย์กะพริบ 
ตามลำ�ดับอย่างรวดเร็ว

แบตเตอรี่ในพอร์ตแบตเตอรี่ที่สอดคล้องกันกําลังได้รับการชาร์จโดยใช้ที่ 
ชาร์จ USB PD

ไฟ LED แสดงสถานะในอาร์เรย์กะพริบ 
ตามลำ�ดับอย่างช้า ๆ

แบตเตอรี่ในพอร์ตแบตเตอรี่ที่สอดคล้องกันกําลังได้รับการชาร์จโดยใช้ 
เครื่องชาร์จปกติ

ไฟ LED แสดงสถานะในอาร์เรย์ไม่กระ 
พริบ

แบตเตอรี่ในพอร์ตแบตเตอรี่ที่สอดคล้องกันได้รับการชาร์จเต็มแล้ว

ไฟ LED แสดงสถานะทั้งหมดกะพริบ 
ตามลําดับ

ไม่มีการใส่แบตเตอรี่
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ระดับแบตเตอรี่

พอร์ตสำ�หรับแบตเตอรี่แต่ละพอร์ตของฮับสำ�หรับการชาร์จมีแถวไฟ LED แสดงสถานะที่สอดคล้องกัน ตั้งแต่ 
LED1 ถึง LED4 (จากซ้ายไปขวา) ตรวจสอบระดับแบตเตอรี่โดยกดปุ่มฟงัก์ชันหนึ่งครั้ง สถานะของไฟ LED  
แสดงระดับแบตเตอรี่จะเหมือนกับสถานะบนโดรน สําหรับรายละเอียด โปรดดูที่สถานะไฟ LED แสดงระดับแบตเตอรี่ 
ของโดรนและคําอธิบาย

สถานะที่ผิดปกติ

สถานะของไฟ LED สําหรับความผิดปกติของแบตเตอรี ่จะเหมือนกับสถานะบนโดรน โปรดดูรายละเอียดใน 
หัวข้อกลไกการปกป้องแบตเตอรี่

•	ขอแนะนําให้ใช้เครื่องชาร์จ DJI 30W USB-C หรือเครื่องชาร์จ USB Power Delivery อื่น ๆ เพ่ือให้กำ�ลัง 
แก่ฮับสำ�หรับการชาร์จ

•	อุณหภูมิสิ่งแวดล้อมมีผลต่อความเร็วในการชาร์จ การชาร์จจะเร็วขึ้นในสภาวะแวดล้อมที่มีอากาศถ่ายเทได ้
ดีที่ 25°C (77° F)

•	ฮับสำ�หรับการชาร์จสามารถใช้ได้กับแบตเตอร่ีโดรนอัจฉริยะ BWX140-2590-7.32, BWX162-2453-7.38  
และแบตเตอรี ่โดรนอัจฉริยะแบบพลัส BWX162-3850-7.38 เท่านั ้น อย่าใช้ฮับสำ�หรับการชาร์จกับ 
แบตเตอร่ีรุ่นอ่ืน ๆ

•	วางแท่นชาร์จบนพ้ืนผิวราบและมั่นคงเมื่อใช้งาน ตรวจสอบให้แน่ใจว่าอุปกรณ์มีฉนวนกันความร้อนที่เหมาะ 
สมเพ่ือป้องกันอันตรายจากเพลิงไหม้

•	อย่าสัมผัสขั้วโลหะบนพอร์ตแบตเตอรี่

•	ทําความสะอาดขั้วโลหะด้วยผ้าแห้งที่สะอาด หากมีฝุน่เกาะสะสมที่สังเกตเห็นได้

กลไกการป้องกันแบตเตอรี่
ไฟ LED แสดงระดับแบตเตอรี่สามารถแสดงการแจ้งเตือนเพ่ือป้องกันแบตเตอรี่จากสภาวะในการชาร์จที่ผิดปกติได้

กลไกการป้องกันแบตเตอรี่
LED1 LED2 LED3 LED4 รูปแบบการกะพริบ Status (สถานะ)

LED2 กะพริบสองครั้งต่อวินาที ตรวจพบกระแสไฟเกิน

LED2 กะพริบสามครั้งต่อวินาที ตรวจพบการลัดวงจร

LED3 กะพริบสองครั้งต่อวินาที ตรวจพบการชาร์จมากเกินไป

LED3 กะพริบสามครั้งต่อวินาที ตรวจพบไฟเกินที่อะแดปเตอร์

LED4 กะพริบสองครั้งต่อวินาที อุณหภูมิในการชาร์จตํา่ไป

LED4 กะพริบสามครั้งต่อวินาที อุณหภูมิในการชาร์จสูงไป 

ถ้ากลไกการป้องกันแบตเตอรี่ทำ�งาน การจะชาร์จใหม่อีกครั้งจำ�เป็นต้องถอดแบตเตอรี่จากอะแดปเตอร์ออกก่อน 
จากนั้นค่อยเสียบใหม่อีกครั้ง หากอุณหภูมิในการชาร์จผิดปกติ รอให้อุณหภูมิกลับสู่ระดับปกติเสียก่อน แบตเตอรี่จะช
าร์จต่อโดยอัตโนมัติโดยไม่จําเป็นต้องถอดปลั๊กและเสียบที่ชาร์จอีกครั้ง
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กดปลดล็อกตัวล็อกตรงส่วนของหัวสายรัดแบตเตอรี่ตรงส่วนที่เป็นลวดลายด้านข้างของแบตเตอรี่ เพื่อถอด 
ออกจากช่องใส่

การใส่/ถอดแบตเตอรี่
ใส่แบตเตอรี่อัจฉริยะลงไปในช่องเสียบแบตเตอรี่ของโดรน ตรวจสอบให้แน่ใจว่าใส่แบตเตอรี่จนสุดพร้อมกับมีเสียง 
คลิก ซึ่งบ่งชี้ว่าหัวสายรัดแบตเตอรี่ยึดแน่นดีแล้ว

•	ห้ามใส่หรือถอดแบตเตอรี่ในขณะที่โดรนเปิดอยู่

•	ตรวจสอบให้แน่ใจว่าใส่แบตเตอรี่โดยมีเสียงคลิกเข้าที่ ห้ามเปิดโดรนเมื่อแบตเตอรี่ไม่ได้ติดแน่น เนื่องจา 
กอาจทําให้เกิดการสัมผัสที่ไม่ดีระหว่างแบตเตอรี่กับโดรนและเป็นอันตรายได ้ตรวจสอบให้แน่ใจว่าแบตเตอรี ่
ได้รับการติดตั้งอย่างแน่นหนา
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ใช้ตัวปรับกิมบอลบนรีโมทคอนโทรลเพื่อควบคุมการก้มเงยของกิมบอล หรืออีกทางหนึ่งคือทำ�ผ่านมุมมองกล้อง
ใน DJI Fly กดหน้าจอค้างไว้จนกระทั่งแถบปรับกิมบอลปรากฏขึ้น ลากแถบขึ้นและลงเพ่ือควบคุมการก้มเงยของกิม 
บอล

แตะที่สวิตช์โหมดแนวราบ/แนวตั้งใน DJI Fly เพ่ือสลับระหว่างมุมหมุนของกิมบอลสองมุม แกนหมุนจะหมุนไปที่ -90° 
เมื่อเปิดใช้งานโหมดแนวตั้ง และจะกลับไปที่ 0° ในโหมดแนวราบ

โหมดการใช้งานกิมบอล
มีโหมดการใช้งานกิมบอลอยู่สองแบบ เปลี่ยนโหมดการใช้งานที่แตกต่างกันได้ใน Settings (การตั้งค่า) > Control 
(การควบคุม) ใน DJI Fly

โหมดติดตาม: มุมเอียงของกิมบอลจะคงที่เมื่อเทียบกับระนาบแนวราบ ผู้ใช้สามารถปรับการก้มเงยของกิมบอลได้ 
โหมดนี้เหมาะสําหรับการถ่ายภาพนิ่ง

โหมด FPV: เมื่อโดรนกำ�ลังบินไปข้างหน้า กิมบอลจะปรับไปตามการเคลื่อนที่ของโดรนเพ่ือมอบประสบการณ์การบิน 
แบบมุมมองบุคคลที่หนึ่ง

•	ตรวจสอบให้แน่ใจว่าไม่มีสติกเกอร์หรือวัตถุใด ๆ บนกิมบอลก่อนทำ�การบิน ห้ามแตะหรือเคาะกิมบอลหลัง 
จากที่โดรนเปิดเครื่องแล้ว กรุณาขึ้นบินจากพ้ืนที่โล่งและราบเรียบเพ่ือป้องกันกิมบอล

•	หลังจากติดตั้งเลนส์มุมกว้างแล้ว ให้กางขาออกก่อนเปิดเครื่องโดรน ตรวจสอบให้แน่ใจว่ากิมบอลอยู่ใน 
แนวระดับและชี้ไปข้างหน้าก่อนทำ�การบินขึ้น เพ่ือให้โดรนสามารถตรวจจับสถานะการติดตั้งเลนส์มุมกว้าง 
ได้อย่างถูกต้อง กิมบอลจะอยู่ในแนวระดับเมื่อเปิดใช้งานโดรน หากกิมบอลหมุน ให้ตั้งศูนย์กิมบอลอีกครั้ง 
โดยใช้รีโมทคอนโทรลหรือ DJI Fly ดังนี้:

a.	 แตะ Recenter Gimbal ในหน้า Settings > Control ของ DJI Fly

b.	 กดปุ่ม Fn บนรีโมทคอนโทรล DJI RC-N2 หรือปุ่ม C1 ที่ปรับแต่งได้ บนรีโมทคอนโทรล DJI RC 2  
ฟงัก์ชันค่าเริ่มต้นกำ�ลังปรับตำ�แหน่งให้กิมบอลอยู่ตรงศูนย์กลางหรือเอียงกิมบอลลงไปด้านล่าง ซึ่ง 
สามารถปรับแต่งได้

•	ฟงัก์ชัน Pano และ Asteroid จะไม่สามารถใช้งานได้หลังจากติดตั้งเลนส์มุมกว้างแล้ว

•	ความแม่นยำ�ของกิมบอลอาจเสียหายได้จากการชนหรือกระแทก ซึ่งอาจทำ�ให้กิมบอลทำ�งานผิดปกติ

•	อย่าให้ฝุน่หรือทรายเกาะบนกิมบอล โดยเฉพาะอย่างยิ่งอย่าให้เข้าไปในมอเตอร์ของกิมบอล

กิมบอลและกล้อง
ลักษณะของกิมบอล
กิมบอล 3 แกน ทำ�ให้กล้องมีความนิ่ง ทำ�ให้คุณได้ภาพที่ชัดและนิ่ง และวิดีโอที่ความเร็วในการบินสูง กิมบอลมีช่วง 
ความเอียงการที่ควบคุมที่ -90̊ ถึง +60̊ และมุมหมุนที่ควบคุมสองมุมที่ -90̊ (แนวตั้ง) และ 0̊ (แนวราบ)
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•	มอเตอร์กิมบอลอาจเข้าสู่โหมดป้องกันตัวเอง หากมีวัตถุอื่นกีดขวางกิมบอล เมื่อโดรนอยู่บนพื้นที่ไม ่
สม่ำ�เสมอหรือบนพ้ืนหญ้า หรือหากกิมบอลเจอกับแรงกระแทกด้านนอกอย่างแรง เช่น การชน

•	ห้ามกระแทกกิมบอลหลังจากที่เปิดโดรนแล้ว

•	ห้ามเพ่ิมนํ้าหนักใดก็ตามกับกิมบอลนอกเหนือไปจากการติดตั้งอุปกรณ์เสริมของแท ้เนื่องจากอาจทำ�ให้กิม 
บอลทำ�งานผิดปกติหรือแม้ว่าอาจทำ�ให้มอเตอร์เสียหายถาวรได้

•	ถอดตัวครอบกิมบอลออกก่อนจะเปิดเครื่องโดรน ใส่ตัวป้องกันกิมบอลเมื่อไม่ได้ใช้งาน

•	การบินในสภาวะหมอกหนาหรือเมฆครึ้มอาจทำ�ให้กิมบอลเปียก ซึ่งทำ�ให้กิมบอลใช้การไม่ได้ชั่วคราว เมื่อกิม 
บอลแห้งแล้ว กิมบอลจะกลับสู่สภาวะปกติ

คุณลักษณะของกล้อง
DJI Mini 4 Pro ใช้เซ็นเซอร์ CMOS ขนาด 1/1.3 นิ้ว พร้อมพิกเซลที่ถ่ายได้ 48MP ความยาวโฟกัสที่เทียบเท่าคือ 
ประมาณ 24 มม. รูรับแสงของกล้องคือ F1.7 และสามารถถ่ายได้ 1 เมตรถึงระยะอนันต์

กล้อง DJI Mini 4 Pro สามารถถ่ายภาพนิ่งได้ 48MP และรองรับโหมดการถ่ายภาพ เช่น Single, Burst, AEB,  
Timed Shot และ Panorama นอกจากนี้ยังรองรับการบันทึกวิดีโอ H.264/H.265 การซูมแบบดิจิตอล และการ 
บันทึกภาพเคลื่อนไหวช้า รองรับการถ่ายวิดีโอ 4K 60fps HDR และ 4K 100fps ด้วย

•	อย่าให้เลนส์กล้องอยู่ในสภาวะแวดล้อมที่มีลำ�แสงเลเซอร ์ เช่น การแสดงเลเซอร์ หรือหันกล้องไปที่แหล่ง 
กำ�เนิดแสงที่มีความเข้มข้นเป็นเวลานาน เช่น ดวงอาทิตย์ในวันที่อากาศแจ่มใส เพ่ือหลีกเลี่ยงไม่ให้เซ็นเซอร์ 
ได้รับความเสียหาย

•	ตรวจสอบให้แน่ใจว่าอุณหภูมิและความชื้นเหมาะสมสำ�หรับกล้องในระหว่างการใช้งานและในการเก็บรักษา

•	ใช้น้ำ�ยาทำ�ความสะอาดเลนส์เพ่ือทำ�ความสะอาดเลนส์เพ่ือไม่ให้เกิดความเสียหายหรือคุณภาพภาพที่ไม่ดี

•	ห้ามปิดกั้นรูระบายอากาศที่กล้อง เพราะเมื่อความร้อนเพ่ิมขึ้นอาจทำ�ให้อุปกรณ์เสียหายและผู้ใช้บาดเจ็บได้

•	กล้องอาจโฟกัสไม่ถูกต้องในสถานการณ์ต่อไปนี้:

a.	 การถ่ายภาพวัตถุมืดจากระยะไกล

b.	 การถ่ายภาพวัตถุที่มีรูปแบบและพ้ืนผิวที่ดูซ้ำ�กัน หรือวัตถุที่ไม่มีรูปแบบหรือพ้ืนผิวที่ชัดเจน

c.	 การถ่ายภาพวัตถุที่มันวาวหรือสะท้อนแสง (เช่น ไฟถนนและกระจก)

d.	 การถ่ายภาพวัตถุที่มีแสงกะพริบ

e.	 การถ่ายภาพวัตถุที่เคลื่อนไหวเร็ว

f.	 เมื่อโดรน/กิมบอลเคลื่อนที่อย่างรวดเร็ว

g.	 การถ่ายภาพวัตถุที่มีระยะห่างต่างกันในระยะโฟกัส

•	DJI Mini 4 Pro ใช้โหมด SmartPhoto โดยค่าเร่ิมต้นใน Single Shot ซ่ึงประกอบไปด้วยคุณสมบัติต่าง ๆ  
เช่น การจดจําฉากหรือ HDR เพ่ือผลลัพธ์ที่ดีที่สุด SmartPhoto จําเป็นต้องถ่ายภาพหลายภาพอย่างต่อ 
เนื่องเพ่ือการสร้างภาพ เม่ือโดรนกําลงัเคล่ือนท่ีหรือใช้ความละเอยีด 48MP SmartPhoto จะไมส่ามารถใช้ 
งานได้และคุณภาพของภาพจะแตกต่างออกไป
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การจัดเก็บและการส่งออกภาพถ่ายและวิดีโอ

การจัดเก็บภาพภาพและวิดีโอ
DJI Mini 4 Pro รองรับการใช้ microSD card เพ่ือบันทึกรูปและวิดีโอของคุณ ควรใช้การ์ด microSD ฃแบบ UHS-I  
Speed Grade 3 ขึ้นไปเพ่ือให้การอ่านข้อมูลและการบันทึกข้อมูลทำ�ได้รวดเร็ว ซึ่งเป็นสิ่งจำ�เป็นสำ�หรับข้อมูลวิดีโอ 
ความละเอียดสูง โปรดดูข้อมูลจำ�เพาะสำ�หรับข้อมูลเพ่ิมเติม เกี่ยวกับการแนะนำ�ให้ใช้การ์ด microSD

ภาพถ่ายและวิดีโอยังสามารถบันทึกไว้ในที่เก็บข้อมูลภายในของโดรนเมื่อไม่มี microSD card แนะนําให้ใช ้microSD 
card สําหรับการจัดเก็บข้อมูลขนาดใหญ่

การส่งออกภาพถ่ายและวิดีโอ
•	 ใช้ QuickTransfer เพ่ือส่งออกคลิปที่ถ่ายมาไปยังอุปกรณ์เคลื่อนที่

•	 เชื่อมต่อโดรนกับคอมพิวเตอร์โดยใช้สายข้อมูล ส่งออกคลิปที่ถ่ายมาจากพ้ืนที่จัดเก็บข้อมูลภายใน หรือในการ์ด 
microSD ที่ติดตั้งไว้บนโดรน ไม่จำ�เป็นต้องเปิดเครื่องโดรนในระหว่างกระบวนการส่งออก

•	 นําการ์ด microSD ออกจากโดรนและเสียบเข้ากับเครื่องอ่านการ์ด และส่งออกคลิปที่ถ่ายมาในการ์ด microSD 
ผ่านเครื่องอ่านการ์ด

•	ห้ามถอดการ์ด microSD ออกจากโดรนขณะถ่ายภาพหรือวิดีโอ มิฉะนั้น การ์ด microSD อาจเสียหายได้

•	ตรวจสอบการตั้งค่ากล้องก่อนใช้งานเพ่ือให้แน่ใจว่าได้ตั้งค่าไว้อย่างถูกต้องแล้ว

•	ก่อนถ่ายภาพหรือวิดีโอสำ�คัญ กรุณาทดสอบถ่ายภาพสองสามภาพเพ่ือทดสอบว่ากล้องทำ�งานได้ถูกต้อง

•	ตรวจสอบให้แน่ใจว่าปิดโดรนอย่างถูกต้อง ไม่เช่นนั้น พารามิเตอร์กล้องจะไม่ได้รับการบันทึกไว้ และวิดีโอที่ 
คุณบันทึกไว้อาจได้รับผลกระทบได ้DJI ไม่รับผิดชอบต่อความสูญเสียใด ๆ อันเนื่องมาจากภาพหรือวิดีโอที่ 
บันทึกไว้ในแบบที่อุปกรณ์ไม่สามารถอ่านข้อมูลได้

QuickTransfer
โดรนสามารถเชื่อมต่อโดยตรงกับอุปกรณ์เคลื่อนที่ผ่าน Wi-Fi ทำ�ให้ผู้ใช้สามารถดาวน์โหลดภาพถ่ายและวิดีโอจากโด 
รนไปยังอุปกรณ์เคลื่อนที่ผ่าน DJI Fly โดยไม่ต้องใช้รีโมทคอนโทรล ผู้ใช้ยังได้เพลิดเพลินกับการดาวน์โหลดที่รวดเร็ว 
และสะดวกสบายยิ่งขึ้นด้วยอัตราการส่งข้อมูลสูงสุดถึง 30 MB/s

การใช้งาน

วิธีที่ 1: เมื่ออุปกรณ์เคลื่อนที่ไม่ได้เชื่อมต่อกับรีโมทคอนโทรล
1.	 เปิดเครื่องและรอจนกว่าการทดสอบวินิจฉัยตนเองของโดรนจะเสร็จสมบูรณ์

2.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าเปิดใช้งาน Bluetooth และ Wi-Fi ในอุปกรณ์เคลื่อนที่แล้ว เปิดแอป DJI Fly และข้อความ 
แจ้งจะปรากฏขึ้นเพ่ือเชื่อมต่อกับโดรน

3.	 แตะที่เชื่อมต่อ เมื่อเชื่อมต่อสำ�เร็จ จะสามารถเข้าถึงและดาวน์โหลดไฟล์จากโดรนได้ด้วยความเร็วสูง เมื่อเชื่อม 
ต่อโทรศัพท์เคลื่อนที่กับโดรนเป็นครั้งแรก ให้กดปุ่มเปิดปิดบนโดรนค้างไว้เป็นเวลาสองวินาทีเพ่ือยืนยัน
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วิธีที่ 2: เมื่ออุปกรณ์เคลื่อนที่เชื่อมต่อกับรีโมทคอนโทรล
1.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าโดรนเชื่อมต่อกับอุปกรณ์เคลื่อนที่ผ่านรีโมทคอนโทรลและมอเตอร์ปิด

2.	 เปิดใช้งาน Bluetooth และ Wi-Fi บนอุปกรณ์เคลื่อนที่

3.	 เปิด DJI Fly เข้าสู่การเล่นย้อนกลับ และแตะ  ที่มุมขวาบน เพ่ือเข้าถึงไฟล์ที่โดรน เพ่ือดาวน์โหลดด้วยความเร็ว 
สูง

•	DJI RC 2 ไม่รองรับ QuickTransfer

•	อัตราการดาวน์โหลดสูงสุดสามารถทำ�ได้เฉพาะในประเทศและภูมิภาคที่กฎหมายและข้อบังคับอนุญาตให ้
ใช้ความถี่ 5.8 GHz เมื่อใช้อุปกรณ์ที่รองรับย่านความถี่ 5.8 GHz และการเชื่อมต่อ Wi-Fi และในสภาวะ 
แวดล้อมที่ไม่มีสัญญาณรบกวนหรือสิ่งกีดขวาง หากตามข้อบังคับท้องถิ่น (เช่น ในญี่ปุ่น) ไม่อนุญาตให้ใช ้
ย่านความถี่ 5.8 GHz หรืออุปกรณ์เคลื่อนที่ของผู้ใช้จะไม่รองรับย่านความถี่ 5.8 GHz หรือสิ่งแวดล้อมมี 
การรบกวนอย่างรุนแรง QuickTransfer จะใช้ย่านความถี่ 2.4 GHz และอัตราการดาวน์โหลดสูงสุดจะลด 
ลงเป็น 6 MB/s

•	ก่อนจะใช้ QuickTransfer ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้เปิดใช้งาน Bluetooth, Wi-Fi และบริการระบุตำ�แหน่ง 
ในโทรศัพท์เคลื่อนที่แล้ว

•	เมื่อใช ้QuickTransfer ไม่จำ�เป็นต้องป้อนรหัสผ่าน Wi-Fi ในหน้าการตั้งค่าของโทรศัพท์เคลื่อนที่เพ่ือเชื่อม 
ต่อ เปิดแอป DJI Fly และข้อความแจ้งจะปรากฏขึ้นเพ่ือเชื่อมต่อกับโดรน

•	ใช ้QuickTransfer ในสภาวะแวดล้อมที่ไม่มีสิ่งกีดขวางโดยไม่มีสัญญาณรบกวนและอยู่ห่างจากแหล่งที่มา 
ของสัญญาณรบกวน เช่น เราเตอร์ไร้สาย ลำ�โพง Bluetooth หรือหูฟงั



รีโมทคอนโทรล
บทนี้อธิบายถึงคุณลักษณะของรีโมทคอนโทรล  
รวมถึงคำ�แนะนำ�สำ�หรับการควบคุมโดรนและ 
กล้อง



คู่มือการใช้งาน DJI Mini 4 Pro

76  © 2024 DJI สงวนลิขสิทธิ์

รีโมทคอนโทรล
DJI RC 2
รีโมทคอนโทรล DJI RC 2 จะมีการส่งสัญญาณวิดีโอ O4 เมื่อใช้กับ DJI Mini 4 Pro และทำ�งานที่ย่านความถี ่ 
2.4 GHz, 5.8 GHz และ 5.1 GHz สามารถเลือกช่องทางการส่งสัญญาณที่ดีที่สุดโดยอัตโนมัติและสามารถส่งมุม 
มองสดขนาด 1080p 60fps HD จากโดรนไปยังรีโมทคอนโทรลได้ในระยะสูงสุด 20 กม. (12.4 ไมล์) (สอดคล้อง 
ตามมาตรฐาน FCC และวัดในพ้ืนที่โล่งกว้างโดยไม่มีสัญญาณรบกวน) มาพร้อมหน้าจอสัมผัสขนาด 5.5 นิ้ว (ความ 
ละเอียด 1920×1080 พิกเซล) และการควบคุมที่หลากหลายและปุ่มที่ปรับได้ DJI RC 2 ช่วยให้ผู้ใช้สามารถควบคุมโด 
รนและเปลี่ยนการตั้งค่าโดรนจากระยะไกลได้อย่างง่ายดาย DJI RC 2 มาพร้อมกับฟงัก์ชันอื่น ๆ มากมาย เช่น GNSS  
ในตัว (GPS+Galileo+BeiDou), การเชื่อมต่อ Bluetooth และ Wi-Fi

รีโมทคอนโทรลมีคันบังคับแบบถอดออกได้ ลำ�โพงในตัว ที่จัดเก็บข้อมูลภายใน 32GB และรองรับการใช้การ์ด 
microSD หากมีความต้องการที่จัดเก็บข้อมูลเพ่ิมเติม

แบตเตอรี่ขนาด 6200 mAh 22.32 Wh ทำ�ให้สามารถใช้งานรีโมทคอนโทรลได้นานสูงสุดสามชั่วโมง

•	สามารถใช้ย่านความถี่ 5.1 GHz ได้เฉพาะในประเทศและภูมิภาคที่กฎหมายและระเบียบข้อบังคับในท้อง 
ถิ่นอนุญาต

การใช้งาน

การเปิด/ปิดเครื่อง
กดปุ่มเปิดปิดหนึ่งครั้งเพ่ือตรวจสอบระดับแบตเตอรี่ปัจจุบัน

กดหนึ่งครั้งแล้วกดอีกครั้งค้างไว้สองวินาที เพ่ือเปิดหรือปิดรีโมทคอนโทรล

การชาร์จแบตเตอรี่
เชื่อมต่อที่ชาร์จเข้ากับพอร์ต USB-C บนรีโมทคอนโทรล การชาร์จรีโมทคอนโทรลให้เต็มจะใช้เวลาประมาณ 1 ชั่วโมง 
30 นาที (ด้วยที่ชาร์จ USB 9V/3A)
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การควบคุมกิมบอลและกล้อง
1.	 ปุ่มโฟกัส/ชัตเตอร์: กดลงครึ่งหนึ่งเพ่ือโฟกัสอัตโนมัติและกดลงจนสุดเพ่ือถ่ายภาพ

2.	 ปุ่มบันทึก: กดหนึ่งครั้งเพ่ือเริ่มหรือหยุดการบันทึก

3.	 แป้นหมุนควบคุมกล้อง: ใช้เพ่ือปรับการซูมโดยค่าเริ่มต้น ฟงัก์ชันการหมุนสามารถตั้งค่าเพ่ือปรับทางยาวโฟกัส, 
EV, ความไวชัตเตอร์ และ ISO ได้

4.	 ตัวปรับกิมบอล: ควบคุมการก้มเงยของกิมบอล

ตัวปรับกิมบอล

ปุ่มบันทึก ปุ่มโฟกัส/ชัตเตอร์

ปุ่มหมุนควบคุมกล้อง
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การควบคุมโดรน
โหมดที่ตั้งโปรแกรมไว้แล้วสามโหมดคือ (โหมด 1, โหมด 2 และ โหมด 3) ซึ่งพร้อมใช้งานและมีโหมดที่ปรับแต่งได้เอง 
ซึ่งสามารถตั้งค่าได้ใน DJI Fly

ขึ้น

ลง

ซ้าย ขวา

ซ้าย ขวา

ซ้าย ขวา

ย้อนกลับ

ข้างหน้า

ลง

ขึ้น

ย้อนกลับ

ข้างหน้า

ลง

ขึ้น
ข้างหน้า

ย้อนกลับ

คันโยกซ้าย คันโยกขวา

คันโยกขวาคันโยกซ้าย

คันโยกขวาคันโยกซ้าย
โหมด 1

โหมด 2

โหมด 3

เลี้ยวซ้าย เลี้ยวขวา

เลี้ยวซ้าย เลี้ยวขวา

เลี้ยวซ้าย เลี้ยวขวา

โหมดควบคุมที่เป็นค่าเริ่มต้นของรีโมทคอนโทรลคือ โหมด 2 ในคู่มือนี้ จะใช้โหมด 2 เป็นตัวอย่างเพ่ือแสดงวิธีการ 
ใช้คันบังคับ

•	ตำ�แหน่งกลางของคันโยก: คันบังคับอยู่ตรงกลาง

•	การขยับคันบังคับ: ดันคันบังคับออกจากตำ�แหน่งกึ่งกลาง
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รีโมทคอนโทรล  
(โหมด 2) โดรน หมายเหตุ

คันโยกการบินขึ้น/ลงแนวดิ่ง: ขยับคันโยกซ้ายขึ้นหรือ 
ลงเพ่ือเปลี่ยนแปลงระดับความสูงของโดรน

•	 ผลักคันโยกขึ้นเพื่อเพิ่มระดับความสูง ดันคันโยกลง 
เพ่ือลดระดับ

•	 ถ้าคันโยกอยู่ตรงกลาง โดรนจะลอยอยู่กับที่

•	 ยิ่งคันโยกถูกดันออกไปจากศูนย์กลางมากเท่าไร โด 
รนก็จะเปลี่ยนระดับความสูงได้เร็วขึ้นเท่านั้น

ใช้คันโยกด้านซ้ายเพื ่อลงจอด เมื ่อมอเตอร์หมุนด้วย 
ความเร็วรอบเดินเบา ผลักคันโยกอย่างนุ่มนวลเสมอ เพ่ือ 
ป้องกันการเปลี่ยนระดับอย่างทันทีทันใดหรือไม่คาดคิด

คันโยกการหันไปทางซ้าย/ขวา (Yaw): ขยับคันโยกซ้าย 
ไปทางซ้ายหรือขวาเพ่ือควบคุมทิศทางของโดรน

•	 ผลักคันโยกไปทางซ้ายเพ่ือหมุนโดรนทวนเข็มนาฬิกา  
และไปทางขวาเพ่ือหมุนโดรนตามเข็มนาฬิกา

•	 ถ้าคันโยกอยู่ตรงกลาง โดรนจะลอยอยู่กับที่ 

•	 ยิ่งผลักคันโยกออกไปห่างจากศูนย์กลางเท่าไร โดรน 
ก็จะหมุนเร็วขึ้นเท่านั้น

คันโยกการเดินหน้า/ถอยหลัง (Pitch): ขยับคันโยก 
ทางขวาขึ้นและลงเพ่ือเปลี่ยนมุมก้ม-เงยของโดรน

•	 ผลักคันโยกขึ้นเพ่ือบินไปข้างหน้า หรือผลักลงเพ่ือบิน 
ถอยหลัง

•	 ถ้าคันโยกอยู่ตรงกลาง โดรนจะลอยอยู่กับที่ 

•	 ยิ่งผลักคันโยกออกไปห่างจากศูนย์กลางเท่าไร โดรน 
ก็จะเคลื่อนที่เร็วขึ้นเท่านั้น

คันโยกการเอียงไปทางซ้าย/ขวา (Roll): การขยับคัน 
โยกทางขวาไปทางซ้ายหรือขวาจะเปลี่ยนการเอียงซ้าย- 
ขวาของโดรน

•	 ผลักคันโยกไปทางซ้ายเพ่ือบินไปทางซ้าย และผลักไป 
ทางขวาเพ่ือบินไปทางขวา

•	 ถ้าคันโยกอยู่ตรงกลาง โดรนจะลอยอยู่กับที่ 

•	 ยิ่งผลักคันโยกออกไปห่างจากศูนย์กลางเท่าไร โดรน 
ก็จะเคลื่อนที่เร็วขึ้นเท่านั้น
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C N S

ปุ่ม Flight Pause (หยุดบินชั่วคราว)/RTH (กลับจุดขึ้นบิน)
กดหนึ่งครั้งเพ่ือทำ�ให้โดรนเบรกและบินอยู่กับที่

กดปุ่มค้างไว้จนกว่ารีโมทคอนโทรลจะส่งเสียงบี๊ป และเริ่มต้นโหมด RTH โดรนจะบินกลับมายัง Home Point 
(จุดขึ้นบิน) ล่าสุดที่บันทึกไว ้กดปุ่มนี้อีกครั้งเพ่ือยกเลิกคำ�สั่ง RTH และกลับไปควบคุมโดรนอีกครั้ง

Customizable Button (ปุ่มที่ตั้งค่าได้เอง)
ไปที่ Settings > Control ใน DJI Fly เพ่ือกำ�หนดค่าการทำ�งานของปุ่ม C1 และ C2 ที่ตั้งได้นี้

เปลี่ยนโหมดการบิน
เลื่อนสวิตช์เพ่ือเลือกโหมดการบินที่ต้องการ

ตำ�แหน่ง โหมดการบิน
S โหมด Sport

N โหมด Normal

C โหมด Cine

ปุ่ม C2 ที่ตั้งค่าได้เอง ปุ่ม C1 ที่ตั้งค่าได้เอง
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ไฟ LED แสดงสถานะ

รูปแบบการกะพริบ รายละเอียด

 — ไฟเป็นสีแดงติดค้าง ตัดการเชื่อมต่อกับโดรน

 สีแดงกะพริบ ระดับแบตเตอรี่ของโดรนต่ำ�

 — ไฟสีเขียวติดค้าง เชื่อมต่อกับโดรน

 สีน้ำ�เงินกะพริบ รีโมทคอนโทรลกำ�ลังเชื่อมต่อกับโดรน

 — ไฟสีเหลืองติดค้าง อัปเดตเฟริ์มแวร์ล้มเหลว

 — สีน้ำ�เงินค้าง อัปเดตเฟริ์มแวร์สำ�เร็จ

 สีเหลืองกะพริบ ระดับแบตเตอรี่ของรีโมทคอนโทรลตํา่

    สีไซอันกะพริบ คันโยกไม่อยู่ตรงกลาง

ไฟ LED แสดงระดับแบตเตอรี่

รูปแบบการกะพริบ ระดับแบตเตอรี่
76%-100%

51%-75%

26%-50%

0%-25%

การเตือนจากรีโมทคอนโทรล
รีโมทคอนโทรลส่งเสียงบี๊ปเพ่ือระบุว่ามีข้อผิดพลาดหรือคําเตือน ให้ความสนใจเมื่อข้อความเตือนปรากฏขึ้นบนจอ 
สัมผัสหรือใน DJI Fly เล่ือนลงจากด้านบนของหน้าจอและเลือก Mute (ปิดเสียง) เพ่ือปิดใช้งานการแจ้งเตือนท้ังหมด  
หรือเลื่อนแถบระดับเสียงไปที่ 0 เพ่ือปิดใช้งานการแจ้งเตือนบางอย่าง

รีโมทคอนโทรลจะส่งเสียงเตือนระหว่าง RTH ไม่สามารถยกเลิกการแจ้งเตือนได้ รีโมทคอนโทรลส่งเสียงเตือนเมื่อ 
ระดับแบตเตอรี่ของรีโมทคอนโทรลมีระดับต่ำ� (ระดับแบตเตอรี่ 6% ถึง 10%) สามารถปิดการเตือนระดับแบตเตอรี่ 
อ่อนได้ด้วยการกดปุ่มเปิดปิด การแจ้งเตือนระดับแบตเตอรี่วิกฤต ิซึ่งจะดังขึ้นเมื่อระดับแบตเตอรี่เหลือน้อยกว่า 5% 
นั้น และไม่สามารถยกเลิกได้

ไฟ LED รีโมทคอนโทรล

ไฟ LED แสดงสถานะ ไฟ LED แสดงระดับแบตเตอรี่
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การเชื่อมต่อกับรีโมทคอนโทรล
รีโมทคอนโทรลเชื่อมต่อกับโดรนแล้วเมื่อซื้อรวมกันแบบคอมโบ หรือทําตามขั้นตอนด้านล่างเพ่ือเชื่อมรีโมทคอนโทรล 
กับโดรนหลังจากเปิดใช้งาน

1.	 เปิดเครื่องโดรนและรีโมทคอนโทรล

2.	 เปิดแอป DJI Fly

3.	 ในมุมมองจากกล้อง แตะ  แล้วเลือก Control (ควบคุม) จากนั้น Re-pair to Aircraft (จับคู่โดรนอีกครั้ง) ใน 
ระหว่างที่ทำ�การเชื่อมต่อ ไฟ LED แสดงสถานะของรีโมทคอนโทรลจะกะพริบเป็นสีน้ำ�เงินและรีโมทคอนโทรลจะส่ง 
เสียงบี๊ป

4.	 กดปุ่มเปิดปิดที่โดรนค้างไว้นานกว่าสี่วินาที โดรนจะส่งเสียงบี๊ปหนึ่งครั้ง และไฟ LED ระดับแบตเตอรี่จะกะพริบตา 
มลําดับเพ่ือแสดงว่าพร้อมที่จะเชื่อมต่อแล้ว รีโมทคอนโทรลจะส่งเสียงบี๊ปสองครั้ง และไฟ LED แสดงสถานะจะ 
เปลี่ยนเป็นสีเขียวทึบเพ่ือแสดงว่าทำ�การเชื่อมต่อสำ�เร็จ

•	ตรวจสอบให้แน่ใจว่ารีโมทคอนโทรลอยู่ในระยะ 0.5 เมตรกับโดรนระหว่างการเชื่อมต่อ

•	รีโมทคอนโทรลจะยกเลิกการเชื่อมต่อกับโดรนอัตโนมัติ ถ้ารีโมทคอนโทรลใหม่มีการเชื่อมต่อกับโดรนลำ� 
เดียวกัน

•	ปิด Bluetooth และ Wi-Fi เพ่ือการส่งสัญญาณวิดีโอที่ดีที่สุด

•	ชาร์จรีโมทคอนโทรลให้เต็มก่อนการบินทุกครั้ง รีโมทคอนโทรลจะส่งเสียงเตือน เมื่อแบตเตอรี่อ่อน

•	ถ้ารีโมทคอนโทรลเปิดอยู่และไม่ได้ใช้งานห้านาที จะมีเสียงเตือน หลังจาก 6 นาที รีโมทคอนโทรลจะปิดเอง 
โดยอัตโนมัติ ขยับคันโยกควบคุมหรือกดปุ่มใดก็ได้เพ่ือยกเลิกการแจ้งเตือน

•	ชาร์จแบตเตอรี่ให้เต็มอย่างน้อยหนึ่งครั้งทุกสามเดือนเพ่ือให้แบตเตอรี่ไม่เสื่อม

•	ห้ามใช้โดรน หากสภาพแสงสว่างเกินไปหรือมืดเกินไปในการใช้รีโมทคอนโทรลเพ่ือตรวจสอบการบิน ผู้ใช้ 
มีหน้าที่รับผิดชอบในการปรับความสว่างของจอแสดงผลให้ถูกต้องและจะต้องระมัดระวังไม่ให้แสงแดดส่อง 
ตรงมาที่หน้าจอในระหว่างการบิน

•	ห้ามใช้อุปกรณ์ไร้สายอื่นที่ทํางานด้วยความถี่เดียวกับรีโมทคอนโทรล มิฉะนั้น รีโมทคอนโทรลจะมีสัญญาณ 
รบกวน

•	ข้อความเตือนจะแสดงใน DJI Fly หากสัญญาณการส่งอ่อนในระหว่างการบิน ปรับเสาอากาศเพ่ือให้แน่ใจว่า 
โดรนอยู่ในระยะการส่งสัญญาณที่เหมาะสม

Optimal Transmission Zone (บริเวณการส่งสัญญาณที่เหมาะสม)
สัญญาณระหว่างโดรนกับรีโมทคอนโทรลจะดีที่สุด เมื่อเสาสัญญาณอยู่ในตำ�แหน่งสอดคล้องกับโดรนตามภาพด้าน 
ล่าง

ระยะการส่งสัญญาณที่เหมาะสมคือเมื ่อเสาอากาศหันเข้าหาโดรนและมุมระหว่างเสาอากาศกับด้านหลังของ 
รีโมทคอนโทรลคือ 180° หรือ 270°
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การใช้งานหน้าจอสัมผัส

หน้าหลัก

ท่าทางสำ�หรับใช้งานหน้าจอ

เลื่อนจากซ้ายหรือขวาไปตรงกลาง 
ของหน้าจอเพื ่อกลับไปยังหน้าจอ 
ก่อนหน้า

เลื่อนขึ้นจากด้านล่างของหน้าจอเพ่ือ 
กลับไปที่หน้า DJI Fly

×2

เลื ่อนลงมาจากด้านบนของหน้าจอ 
เพื่อเปิดแถบแสดงสถานะเมื ่ออยู่ใน  
DJI Fly

แถบแสดงสถานะแสดงเวลา สัญญาณ 
Wi-Fi และระดับแบตเตอรี ่ของรีโมท 
คอนโทรล ฯลฯ

เลื่อนลงสองครั้งจากด้านบนของหน้า 
จอเพื่อเปิดการตั้งค่าด่วนเมื่ออยู่ใน  
DJI Fly
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การตั้งค่าอย่างง่าย

1.	 การแจ้งเตือน
แตะเพ่ือตรวจสอบการแจ้งเตือนของระบบ

2.	 การตั้งค่าระบบ
แตะเพ่ือเข้าถึงการต้ังค่าระบบและกำ�หนดค่าอย่าง Bluetooth, ระดับเสียง และเครือข่าย นอกจากน้ีผู้ใช้ยังสามารถ 
ดูคู่มือเพ่ือเรียนรู้เพ่ิมเติมเก่ียวกับการควบคุมและไฟ LED แสดงสถานะต่าง ๆ

3.	 ทางลัด
 : แตะเพ่ือเปิดหรือปิด Wi-Fi กดค้างไว้เพ่ือเข้าสู่การตั้งค่าแล้วเชื่อมต่อหรือเพ่ิมเครือข่าย Wi-Fi

 : แตะเพ่ือเปิดหรือปิด Bluetooth กดค้างไว้เพ่ือเข้าสู่การตั้งค่าและเชื่อมต่อกับอุปกรณ ์Bluetooth ใกล้เคียง
 : แตะเพ่ือเปิดใช้งานโหมด Airplane Wi-Fi และ Bluetooth จะถูกปิดใช้งาน

 : แตะเพ่ือปิดการแจ้งของระบบและปิดใช้งานการแจ้งเตือนทั้งหมด
 : แตะเพ่ือเริ่มบันทึกภาพหน้าจอ
 : แตะเพ่ือถ่ายภาพหน้าจอ

4. 	การปรับความสว่าง
เลื่อนแถบเพ่ือปรับความสว่างของหน้าจอ

5. 	การปรับระดับเสียง
เลื่อนแถบเพ่ือปรับระดับเสียง

คุณลักษณะขั้นสูง
อาจต้องปรับเทียบเข็มทิศ หลังจากใช้รีโมทคอนโทรลในพ้ืนที่ที่มีคลื่นแม่เหล็กไฟฟา้รบกวน จะมีข้อความเตือนปรากฏ 
ขึ้น หากต้องปรับเทียบเข็มทิศของรีโมทคอนโทรล แตะที่ข้อความเตือนเพ่ือเริ่มปรับเทียบ ในกรณีอื่น ๆ ให้ทำ�ตามขั้น 
ตอนด้านล่างเพ่ือปรับเทียบรีโมทคอนโทรล
1.	 เปิดรีโมทคอนโทรลและเข้าสู่การตั้งค่าด่วน
2.	 เลือกการตั้งค่าระบบ , เลื่อนลง และแตะที่เข็มทิศ
3.	 ทำ�ตามคำ�แนะนำ�บนหน้าจอเพ่ือปรับเทียบเข็มทิศ
4.	 การแจ้งเตือนจะแสดงขึ้นเมื่อการปรับเทียบสําเร็จ

2

3

5

4

1
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DJI RC-N2
รีโมทคอนโทรล DJI RC-N2 จะมีการส่งสัญญาณวิดีโอ O4 เมื่อใช้กับ DJI Mini 4 Pro รีโมทคอนโทรลทำ�งานที่ย่าน 
ความถี่ทั้ง 2.4 GHz, 5.8 GHz และ 5.1 GHz รีโมทคอนโทรลยังสามารถเลือกช่องทางการส่งสัญญาณที่ดีที่สุดโดย 
อัตโนมัติและสามารถส่งมุมมองสดขนาด 1080p 60fps HD จากโดรนไปยัง DJI Fly บนอุปกรณ์มือถือ (ขึ้นอยู่กับ 
ประสิทธิภาพของอุปกรณ์เคลื่อนที่) ได้ในระยะการส่งสัญญาณสูงสุด 20 กม. (12.4 ไมล์) (สอดคล้องตามมาตรฐาน  
FCC และวัดในพื้นที่โล่งกว้างโดยไม่มีสัญญาณรบกวน) ผู้ใช้สามารถควบคุมโดรนและเปลี่ยนการตั้งค่าได้อย่าง 
ง่ายดายภายในระยะนี้ สามารถใช้ที่วางอุปกรณ์เคลื่อนที่แบบยืดหดได้เพ่ือวางอุปกรณ์เคลื่อนที่ได้อย่างมั่นคง และคัน 
โยกควบคุมสามารถถอดออกและเก็บได้ง่าย

แบตเตอรี่ในตัวมีความจุ 5200 mAh และกำ�ลัง 18.72 Wh และใช้งานได้เต็มที่ 6 ชั่วโมง (เมื่อไม่ใช้ชาร์จอุปกรณ ์
เคลื่อนที่)

•	สามารถใช้ย่านความถี่ 5.1 GHz ได้เฉพาะในประเทศและภูมิภาคที่กฎหมายและระเบียบข้อบังคับในท้องถิ่น 
อนุญาต

การใช้งาน
การเปิด/ปิดเครื่อง
กดปุ่มเปิดปิดหนึ่งครั้งเพ่ือตรวจสอบระดับแบตเตอรี่ปัจจุบัน

กดหนึ่งครั้งแล้วกดอีกครั้งค้างไว้สองวินาที เพ่ือเปิดหรือปิดรีโมทคอนโทรล

การชาร์จแบตเตอรี่
เชื่อมต่อที่ชาร์จเข้ากับพอร์ต USB-C บนรีโมทคอนโทรล

การควบคุมกิมบอลและกล้อง
1.	 ปุ่มชัตเตอร์/บันทึก: กดหนึ่งครั้งเพ่ือถ่ายภาพ หรือเริ่ม/หยุดการบันทึก

2.	 การสลับโหมดภาพถ่าย/วิดีโอ: กดหน่ึงคร้ังเพ่ือเปล่ียนโหมดระหว่างภาพถ่ายและวิดีโอ 
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การควบคุมโดรน
โหมดที่ตั้งโปรแกรมไว้แล้วสามโหมดคือ (โหมด 1, โหมด 2 และ โหมด 3) ซึ่งพร้อมใช้งานและมีโหมดที่ปรับแต่งได้เอง 
ซึ่งสามารถตั้งค่าได้ใน DJI Fly

ขึ้น

ลง

ซ้าย ขวา

ซ้าย ขวา

ซ้าย ขวา

ย้อนกลับ

ข้างหน้า

ลง

ขึ้น

ย้อนกลับ

ข้างหน้า

ลง

ขึ้น
ข้างหน้า

ย้อนกลับ

คันโยกซ้าย คันโยกขวา

คันโยกขวาคันโยกซ้าย

คันโยกขวาคันโยกซ้าย
โหมด 1

โหมด 2

โหมด 3

เลี้ยวซ้าย เลี้ยวขวา

เลี้ยวซ้าย เลี้ยวขวา

เลี้ยวซ้าย เลี้ยวขวา

3.	 ตัวปรับกิมบอล: ควบคุมการก้มเงยขอ 
งกิมบอล

4.	 ปุ่มที่ตั้งค่าได้เอง: กดปุ่มที่ตั้งค่าได้ค้าง 
ไว้และใช้ตัวปรับกิมบอลเพ่ือซูมเข้าหรือ 
ออก

ปุ่มชัตเตอร์/บันทึก

การสลับโหมดภาพถ่าย/
วิดีโอ

ปุ่มที่ตั้งค่าได้เอง

ตัวปรับกิมบอล
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โหมดควบคุมที่เป็นค่าเริ่มต้นของรีโมทคอนโทรลคือ โหมด 2 ในคู่มือนี้ จะใช้โหมด 2 เป็นตัวอย่างเพ่ือแสดงวิธีการ 
ใช้คันบังคับ

•	ตำ�แหน่งกลางของคันโยก: คันบังคับอยู่ตรงกลาง

•	การขยับคันบังคับ: ดันคันบังคับออกจากตำ�แหน่งกึ่งกลาง

รีโมทคอนโทรล  
(โหมด 2) โดรน หมายเหตุ

คันโยกการบินขึ้น/ลงแนวดิ่ง: ขยับคันโยกซ้ายขึ้นหรือลงเพ่ือ 
เปลี่ยนแปลงระดับความสูงของโดรน

•	 ผลักคันโยกขึ้นเพ่ือเพ่ิมระดับความสูง ดันคันโยกลงเพ่ือลด 
ระดับ

•	 ถ้าคันโยกอยู่ตรงกลาง โดรนจะลอยอยู่กับที่

•	 ยิ่งคันโยกถูกดันออกไปจากศูนย์กลางมากเท่าไร โดรนก็จะ 
เปลี่ยนระดับความสูงได้เร็วขึ้นเท่านั้น

ใช้คันโยกด้านซ้ายเพ่ือลงจอด เมื่อมอเตอร์หมุนด้วยความเร็วรอบ 
เดินเบา ผลักคันโยกอย่างนุ่มนวลเสมอ เพ่ือป้องกันการเปลี่ยน 
ระดับอย่างทันทีทันใดหรือไม่คาดคิด

คันโยกการหันไปทางซ้าย/ขวา (Yaw): ขยับคันโยกซ้ายไปทาง 
ซ้ายหรือขวาเพ่ือควบคุมทิศทางของโดรน

•	 ผลักคันโยกไปทางซ้ายเพ่ือหมุนโดรนทวนเข็มนาฬิกา และไป 
ทางขวาเพ่ือหมุนโดรนตามเข็มนาฬิกา

•	 ถ้าคันโยกอยู่ตรงกลาง โดรนจะลอยอยู่กับที่ 

•	 ยิ่งผลักคันโยกออกไปห่างจากศูนย์กลางเท่าไร โดรนก็จะหมุน 
เร็วขึ้นเท่านั้น

คันโยกการเดินหน้า/ถอยหลัง (Pitch): ขยับคันโยกทางขวา 
ขึ้นและลงเพ่ือเปลี่ยนมุมก้ม-เงยของโดรน

•	 ผลักคันโยกขึ้นเพ่ือบินไปข้างหน้า หรือผลักลงเพ่ือบินถอย 
หลัง

•	 ถ้าคันโยกอยู่ตรงกลาง โดรนจะลอยอยู่กับที่ 

•	 ยิ่งผลักคันโยกออกไปห่างจากศูนย์กลางเท่าไร โดรนก็จะ 
เคลื่อนที่เร็วขึ้นเท่านั้น

คันโยกการเอียงไปทางซ้าย/ขวา (Roll): การขยับคันโยกทาง 
ขวาไปทางซ้ายหรือขวาจะเปลี่ยนการเอียงซ้าย-ขวาของโดรน

•	 ผลักคันโยกไปทางซ้ายเพ่ือบินไปทางซ้าย และผลักไปทางขวา 
เพ่ือบินไปทางขวา

•	 ถ้าคันโยกอยู่ตรงกลาง โดรนจะลอยอยู่กับที่ 

•	 ยิ่งผลักคันโยกออกไปห่างจากศูนย์กลางเท่าไร โดรนก็จะ 
เคลื่อนที่เร็วขึ้นเท่านั้น
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ปุ่ม Flight Pause (หยุดบินชั่วคราว)/RTH (กลับจุดขึ้นบิน)
กดหนึ่งครั้งเพ่ือทำ�ให้โดรนเบรกและบินอยู่กับที่

กดปุ่มค้างไว้จนกว่ารีโมทคอนโทรลจะส่งเสียงบี๊ป และเริ่มต้นโหมด RTH โดรนจะบินกลับมายัง Home Point 
(จุดขึ้นบิน) ล่าสุดที่บันทึกไว ้กดปุ่มนี้อีกครั้งเพ่ือยกเลิกคำ�สั่ง RTH และกลับไปควบคุมโดรนอีกครั้ง

Customizable Button (ปุ่มที่ตั้งค่าได้เอง)
ไปที่การตั้งค่าใน DJI Fly แล้วเลือก Control เพ่ือกำ�หนดค่าการทำ�งานของปุ่มที่ตั้งค่าได้เองนี้

ไฟ LED แสดงระดับแบตเตอรี่

ไฟ LED แสดงระดับแบตเตอรี่

รูปแบบการกะพริบ ระดับแบตเตอรี่

76%-100%

51%-75%

26%-50%

0%-25%

C N S

เปลี่ยนโหมดการบิน
เลื่อนสวิตช์เพ่ือเลือกโหมดการบินที่ต้องการ

ตำ�แหน่ง โหมดการบิน
S โหมด Sport

N โหมด Normal

C โหมด Cine
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การเตือนจากรีโมทคอนโทรล
รีโมทคอนโทรลจะส่งเสียงเตือนระหว่าง RTH ไม่สามารถยกเลิกการแจ้งเตือนได้ รีโมทคอนโทรลส่งเสียงเตือนเมื่อ 
ระดับแบตเตอรี่ของรีโมทคอนโทรลมีระดับต่ำ� (6% ถึง 10%) สามารถปิดการเตือนระดับแบตเตอรี่อ่อนได้ด้วยการ 
กดปุ่มเปิด/ปิด การแจ้งเตือนระดับแบตเตอรี่วิกฤติ ซึ่งจะดังขึ้นเมื่อระดับแบตเตอรี่เหลือน้อยกว่า 5% นั้นไม่สามารถ 
ยกเลิกได้

Optimal Transmission Zone (บริเวณการส่งสัญญาณที่เหมาะสม)
สัญญาณระหว่างโดรนกับรีโมทคอนโทรลจะดีที่สุด เมื่อเสาสัญญาณอยู่ในตำ�แหน่งสอดคล้องกับโดรนตามภาพด้าน 
ล่าง

•	 ห้ามใช้อุปกรณ์ไร้สายอื่นที่ทํางานด้วยความถี่เดียวกับรีโมทคอนโทรล มิฉะนั้น รีโมทคอนโทรลจะมี 
สัญญาณรบกวน

•	 ข้อความเตือนจะแสดงใน DJI Fly หากสัญญาณการส่งอ่อนในระหว่างการบิน ปรับทิศทางของ 
รีโมทคอนโทรลเพ่ือให้แน่ใจว่าโดรนอยู่ในระยะการส่งสัญญาณที่เหมาะสม

สัญญาณอ่อน

Optimal Transmission Zone 
(บริเวณการส่งสัญญาณที่เหมาะสม)
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การเชื่อมต่อกับรีโมทคอนโทรล
รีโมทคอนโทรลเชื่อมต่อกับโดรนแล้วเมื่อซื้อรวมกันแบบคอมโบ หรือทําตามขั้นตอนด้านล่างเพ่ือเชื่อมรีโมทคอนโทรล 
กับโดรนหลังจากเปิดใช้งาน

1.	 เปิดเครื่องโดรนและรีโมทคอนโทรล

2.	 เชื่อมต่ออุปกรณ์มือถือเข้ากับรีโมทคอนโทรล แล้วเปิด DJI Fly

3.	 ในมุมมองจากกล้อง แตะ  แล้วเลือก Control (ควบคุม) จากนั้น Re-pair to Aircraft (จับคู่โดรนอีกครั้ง) รีโ
มทคอนโทรลจะส่งเสียงบี๊บเมื่อกำ�ลังเชื่อมต่อ

4.	 กดปุ่มเปิดปิดที่โดรนค้างไว้นานกว่าสี่วินาท ีโดรนจะส่งเสียงบี๊ปหนึ่งครั้ง และไฟ LED ระดับแบตเตอรี่จะกะพริบ 
ตามลําดับเพ่ือแสดงว่าพร้อมที่จะเชื่อมต่อแล้ว หลังจากการเชื่อมต่อสําเร็จ ไฟ LED แสดงระดับแบตเตอรี่ของ 
รีโมทคอนโทรลจะปรากฏขึ้นและสว่างโดยไม่กะพริบ

•	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่ารีโมทคอนโทรลอยู่ในระยะ 0.5 เมตรกับโดรนระหว่างการเชื่อมต่อ

•	 รีโมทคอนโทรลจะยกเลิกการเชื่อมต่อกับโดรนอัตโนมัต ิถ้ารีโมทคอนโทรลใหม่มีการเชื่อมต่อกับโดรนลำ� 
เดียวกัน

•	 ปิด Bluetooth และ Wi-Fi ของรีโมทคอนโทรลเพ่ือการส่งสัญญาณวิดีโอที่ดีที่สุด

•	 ชาร์จรีโมทคอนโทรลให้เต็มก่อนการบินทุกครั้ง รีโมทคอนโทรลจะส่งเสียงเตือน เมื่อแบตเตอรี่อ่อน

•	 ถ้ารีโมทคอนโทรลเปิดอยู่และไม่ได้ใช้งานห้านาที จะมีเสียงเตือน หลังจาก 6 นาที รีโมทคอนโทรลจะปิด 
เองโดยอัตโนมัติ ขยับคันโยกควบคุมหรือกดปุ่มใดก็ได้เพ่ือยกเลิกการแจ้งเตือน

•	 ปรับที่ยึดอุปกรณ์เคลื่อนที่เพ่ือให้แน่ใจว่าโทรศัพท์ยึดไว้เข้าที่แน่นหนาแล้ว

•	 ชาร์จแบตเตอรี่ให้เต็มอย่างน้อยหนึ่งครั้งทุกสามเดือนเพ่ือให้แบตเตอรี่ไม่เสื่อม

•	 ห้ามใช้งานโดรน หากสภาพแสงสว่างเกินไปหรือมืดเกินไปในการใช้โทรศัพท์มือถือเพ่ือตรวจสอบการ 
บิน ผู้ใช้มีหน้าที่รับผิดชอบในการปรับความสว่างของจอแสดงผลให้ถูกต้องและจะต้องระมัดระวังไม่ให ้
แสงแดดส่องตรงมาที่หน้าจอในระหว่างการบิน

•	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้ใช้อุปกรณ์มือถือร่วมกับรีโมทคอนโทรล DJI RC-N2 เพื่อควบคุมโดรน หาก 
อุปกรณ์เคลื่อนที่ปิดให้บริการไม่ว่าด้วยเหตุผลใดก็ตาม ให้ลงจอดโดรนโดยเร็วที่สุดเพ่ือความปลอดภัย



แอป DJI Fly
ส่วนนี้จะแนะนำ�ฟงัก์ชันหลักของ แอป DJI Fly
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แอป DJI Fly

หน้าหลัก

• อนเตอรเฟซและฟงกชนของ DJI Fly อาจแตกตางออกไปจากการอปเดตซอฟตแวรเวอรชนปจจบน ประสบการ
ณการใชงานจรงขนอยกบเวอรชนซอฟตแวรทใช

เปดแอป DJI Fly แลวเขาสหนา Home เพอใชงานฟเจอรตอไปน:

• คนหาวดโอสอนการใชงาน คมอการใชงาน จดบน เคลดลบการบน และอน ๆ

• ตรวจสอบขอกาหนดตามระเบยบขอบงคบของภมภาคตาง ๆ และรบขอมลเกยวกบจดบน

• ดรปภาพและวดโอจากอลบมของโดรนหรอฟตเทจทไดบนทกไวในอปกรณ หรอสารวจฟตเทจทแชรไวเพมเตมจ
าก SkyPixel

• เขาสระบบดวยบญช DJI ของคณเพอตรวจสอบขอมลบญชของคณ

• รบการบรการหลงการขายและการสนบสนน

• อปเดตเฟรมแวร ดาวนโหลดแผนทออฟไลน เขาถงฟเจอร Find My Drone (หาโดรนของฉน) เยยมชมฟอรม 
DJI และรานคา DJI และอน ๆ

มุมมองกล้อง
คําอธิบายปุ่ม

1.	 โหมดการบิน

N Mode: แสดงโหมดการบินปัจจุบัน

1 2 3 4 5 6 7

8
9
10

12
13

1415161718

19

20

21 	
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2.	 แถบแสดงสถานะระบบ

In Flight: แสดงสถานะการบินของโดรนและแสดงคำ�เตือนหลาย ๆ แบบ แตะเพ่ือดูข้อมูลเพ่ิมเติม เมื่อข้อความ 
เตือนปรากฏขึ้น

3.	 ข้อมูลแบตเตอรี่

80  24'17" :แสดงระดับแบตเตอรี่ปัจจุบันและเวลาบินที่เหลือ แตะเพ่ือดูข้อมูลเพ่ิมเติมเกี่ยวกับแบตเตอรี่

4.	 สัญญาณความแรงของการเชื่อมต่อวิดีโอ

 : แสดงความแรงของสัญญาณเชื่อมต่อวิดีโอระหว่างโดรนกับรีโมทคอนโทรล

5.	 สถานะระบบการมองเห็น

 : ด้านซ้ายของไอคอนแสดงสถานะของระบบการมองเห็นในแนวราบ และด้านขวาของไอคอนแสดงสถานะข
องระบบการมองเห็นด้านบนและด้านล่าง ไอคอนเป็นสีขาวเมื่อระบบการมองเห็นกำ�ลังทำ�งานเป็นปกต ิและเป็นสี
แดงเมื่อระบบการมองเห็นไม่สามารถใช้งานได้

6.	 สถานะ GNSS

 : แสดงความแรงของสัญญาณ GNSS ปัจจุบัน แตะเพ่ือตรวจสอบสถานะสัญญาณ GNSS จุดขึ้นบิน 
สามารถอัปเดตได้เมื่อไอคอนเป็นสีขาว ซึ่งบ่งชี้ว่าสัญญาณ GNSS นั้นแรง

7.	 การตั้งค่า
 : แตะเพ่ือดูหรือต้ังค่าพารามิเตอร์เพ่ือความปลอดภัย การควบคุม กล้อง และการส่งข้อมูล โปรดดูท่ีส่วนการ 

ตั้งค่าสำ�หรับข้อมูลเพ่ิมเติม

8.	 โหมดถ่ายภาพ

ภาพถ่าย: Single, AEB, Burst Shooting และ Timed Shot

วิดีโอ: Normal (ปกติ), Night (กลางคืน) และ Slow Motion (ภาพเคลื่อนไหวช้า)

MasterShots: ลาก-เลือกวัตถุ โดรนจะบันทึกขณะใช้การเคลื่อนที่แบบต่าง ๆ ตามลำ�ดับ และคอยรั
กษาวัตถุไว้ที่ตรงกลางเฟรม วิดีโอภาพยนตร์สั้นจะถูกสร้างขึ้นหลังจากนั้น

QuickShots: Dronie, Rocket, Circle, Helix, Boomerang และ Asteroid

HyperLapse: Free, Circle, Course Lock และ Waypoints

Pano: Sphere, 180°, Wide Angle และ Vertical โดรนจะถ่ายภาพหลายภาพโดยอัตโนมัติและ 
สร้างภาพพาโนรามาตามประเภทภาพพาโนรามาที่เลือก

•	โหมดวิดีโอ Night จะลดจุดรบกวนได้ดีขึ้นและให้คลิปวิดีโอที่คมชัดขึ้น รองรับ ISO ได้สูงสุดถึง 
12800 ISO

•	โหมดวิดีโอ Night ในปัจจุบันรองรับ 4K 24/25/30fps และ 1080p 24/25/30fps

•	FocusTrack ไม่รองรับในโหมดวิดีโอ Night

9.	 การเปลี่ยนโหมดแนวราบ/แนวตั้ง

 : แตะเพื่อสลับระหว่างโหมดแนวราบและแนวตั้ง กล้องจะหมุน 90 องศาเมื่อเปลี่ยนเป็นโหมดแนวตั้ง 
สําหรับการถ่ายภาพและวิดีโอแนวตั้ง ไม่รองรับโหมดแนวตั้งเมื่อใช้โหมดถ่ายภาพ Pano หรือ Asteroid ใน  
QuickShots

10.	 ซูม
1x  : แสดงอัตราการซูม แตะเพ่ือเปลี่ยนอัตราส่วนการซูม แตะไอคอนค้างไว้เพ่ือขยายแถบการซูมและเลื่อนแถบ 
เพ่ือปรับอัตราส่วนการซูม ใช้นิ้วสองนิ้วแตะบนหน้าจอเพ่ือซูมเข้าหรือซูมออก
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•	รองรับการซูมดิจิทัลเมื่อถ่ายภาพขนาด 12MP หรือบันทึกในโหมดวิดีโอ Normal หรือ Night เท่านั้น

•	เมื่อซูมเข้าหรือซูมออก ยิ่งอัตราการซูมมากเท่าไร โดรนก็จะหมุนช้าลงเท่านั้นเพื่อให้ได้มุมมองที ่
ดูราบรื่น

11.	 ปุ่มชัตเตอร์/บันทึก

 : แตะเพ่ือถ่ายภาพหรือเริ่ม/หยุดการบันทึกวิดีโอ

12.	 ปุ่มโฟกัส
AF  / MF : แตะเพ่ือสลับระหว่าง AF และ MF กดไอคอนและค้างไว้เพ่ือแถบโฟกัสขึ้นมาสำ�หรับปรับโฟกัส

13.	 เล่นย้อนกลับ

 : แตะเพ่ือเข้าสู่การเล่นย้อนกลับและชมภาพและวิดีโอทันทีที่โดรนถ่ายไว้ได้

14.	 เปลี่ยนโหมดกล้อง

 : แตะเพ่ือสลับระหว่างโหมด Auto กับ Pro สามารถตั้งค่าพารามิเตอร์ต่าง ๆ ได้ในโหมดต่าง ๆ ที่หลาก 
หลาย

15.	 พารามิเตอร์การถ่าย
 RES&FPS
4K 60  : แสดงพารามิเตอร์การถ่ายในปัจจุบัน แตะเพ่ือเข้าถึงการตั้งค่าพารามิเตอร์

16.	 ข้อมูลของพ้ืนที่จัดเก็บข้อมูล
Storage

 : แสดงจำ�นวนภาพถ่ายที่เหลืออยู่หรือเวลาบันทึกวิดีโอที่เหลืออยู่ของที่เก็บข้อมูลในปัจจุบัน แตะเพ่ือดู 
ความจุที่มีอยู่ของพ้ืนที่จัดเก็บข้อมูลภายในของโดรนหรอืการ์ด microSD แตะเพ่ือดขู้อมลูเพ่ิมเติมเกี่ยวกบัพ้ืนที ่
จัดเก็บข้อมูล

17.	 การรับส่งข้อมูลทางไกลในการบิน
แสดงระยะทาง (D) แนวราบระหว่างโดรนและจุดขึ้นบิน ความสูง (H) จากจุดขึ้นบิน ความเร็วแนวราบของโดรน 
และความเร็วแนวดิ่งของโดรน

18.	 แผนที่/ตัวบ่งชี้ระดับความสูง/ระบบช่วยการมองเห็น

 : แตะเพื่อขยายไปยังแผนที่ขนาดย่อ และแตะตรงกลางของแผนที่ขนาดย่อเพื่อสลับจากมุมมองกล้องไปเป็น 
มุมมองแผนที ่แผนที่ขนาดย่อสามารถเปลี่ยนเป็นขอบฟ้าจำ�ลองได้

•	 แผนที ่ขนาดย่อ: แสดงแผนที ่ที ่มุมล่างซ้ายของหน้าจอเพื ่อให้ผู ้ใช้สามารถตรวจสอบมุมมองกล้อง 
ตําแหน่งและ ทิศทางแบบเรียลไทม์ของโดรนและรีโมทคอนโทรล ตําแหน่งจุดขึ้นบิน และเส้นทางการบิน ฯลฯ 
ได้พร้อมกัน

ล็อกไปยังทิศเหนือ ล็อกทิศเหนือบนแผนที่โดยชี้ทิศเหนือขึ้นด้านบนในมุมมองแผนที ่แตะเพื่อสลับจาก 
ล็อกไปเป็นทิศเหนือของรีโมทคอนโทรลซึ่งแผนที่หมุนเมื่อรีโมทคอนโทรลเปลี่ยน 
ทิศทาง

สเกลอัจฉริยะ แตะไอคอน +/- เพื่อซูมเข้าหรือซูมออกเล็กน้อย

เปลี่ยนเป็นขอบฟ้าจำ�ลอง

สเกลอัจฉริยะ

ย่อ

ล็อกไปยังทิศเหนือ 
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รีโมทคอนโทรลเป็นศูนย์กลางโดรนเป็นศูนย์กลาง

เปลี่ยนไปเป็นโดรนเป็น 
ศูนย์กลาง

ย่อ

เปลี่ยนไปใช้ระบบช่วยการ 
มองเห็น

การวางตัวแนวนอนของ 
โดรน

จุดขึ้นบิน
รีโมทคอนโทรล

เปลี่ยนไปเป็นรีโมท
คอนโทรลเป็นศูนย์กลาง

ทิศทางของโดรน

เปลี่ยนเป็นขอบฟ้า 
จำ�ลอง

แตะเพื่อสลับจากแผนที่ขนาดย่อเป็นขอบฟ้าจำ�ลอง

ย่อ แตะเพื่อย่อแผนที่ลง

•	 ขอบฟ้าจำ�ลอง: แสดงขอบฟ้าจำ�ลองที่มุมซ้ายล่างของหน้าจอเพื่อให้ผู้ใช้สามารถตรวจสอบมุมมองกล้อง  
ตำ�แหน่งและทิศทางเมื่อเทียบกับตัวโดรนและรีโมทคอนโทรล ตําแหน่งจุดขึ้นบิน และข้อมูลขอบฟ้าจำ�ลอง 
ของโดรน ฯลฯ ได้พร้อมกัน ขอบฟ้าจำ�ลองรองรับการแสดงผลแบบให้โดรนหรือรีโมทคอนโทรลเป็น 
ศูนย์กลาง

สลับไปยังการ 
ควบคุมโดรน/ 
รีโมทคอนโทรลเป็น 
ศูนย์กลาง

แตะเพื่อสลับไปยังการควบคุมโดรน/รีโมทคอนโทรลเป็นศูนย์กลางของขอบฟ้าจำ�ลอง

ทิศทางของโดรน ระบุทิศทางของโดรน เมื่อโดรนเป็นจุดศูนย์กลางในขอบฟ้าจำ�ลองและผู้ใช้กำ�ลังเปลี่
ยนทิศทางของโดรน องค์ประกอบอื่น ๆ ทั้งหมดบนขอบฟ้าจำ�ลองจะหมุนไปรอบ ๆ 
ไอคอนโดรน ทิศทางลูกศรของไอคอนโดรนจะยังคงไม่เปลี่ยนแปลง

การวางตัวแนวนอน 
ของโดรน

แสดงข้อมูลการวางตัวแนวนอนของโดรน (รวมถึงแกนเดินหน้า/ถอยหลังและแกน 
ซ้าย/ขวา) พื้นที่สีน้ำ�เงินเขียวเป็นแนวนอนและอยู่ตรงกลางของขอบฟ้าจำ�ลองเมื่อโด 
รนลอยอยู่กับที่ หากไม่ แสดงว่าลมกำ�ลังเปลี่ยนการวางตัวของโดรน บินด้วยความ 
ระมัดระวัง พื้นที่สีน้ำ�เงินเขียวจะเปลี่ยนไปแบบเรียลไทม์ตามการวางตัวแนวนอนของโด
รน

เปลี่ยนไปใช้ระบบ 
ช่วยการมองเห็น 

แตะเพื่อสลับจากขอบฟ้าจำ�ลองไปเป็นมุมมองระบบช่วยการมองเห็น

ย่อ แตะเพื่อย่อขอบฟ้าจำ�ลองลง

จุดขึ้นบิน ตำ�แหน่งของจุดขึ้นบิน หากต้องการควบคุมโดรนด้วยตนเองเพื่อกลับจุดขึ้นบิน ให้เริ่ม 
จากปรับทิศทางของโดรนให้ชี้ไปยังจุดขึ้นบิน

รีโมทคอนโทรล จุดจะระบุตําแหน่งรีโมทคอนโทรล ในขณะที่ลูกศรบนจุดจะระบุทิศทางของ 
รีโมทคอนโทรล ปรับทิศทางของรีโมทคอนโทรลในระหว่างการบินเพื่อให้แน่ใจว่าลูกศรชี้ 
ไปที่ไอคอนโดรนเพื่อการส่งสัญญาณที่เหมาะสมที่สุด

•	 ระบบช่วยการมองเห็น: มุมมองระบบช่วยการมองเห็นที่ขับเคลื่อนโดยระบบการมองเห็นในแนวนอนนั้นจะเปลี่
ยน ทิศทางความเร็วในแนวนอน (ไปข้างหน้า ข้างหลัง ซ้าย และขวา) เพื่อช่วยให้ผู้ใช้นําทางและสังเกตสิ่งกี
ดขวางใน ระหว่างเที่ยวบินได้
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19.	 บินขึ้นอัตโนมัติ/ลงจอด/RTH

/  : แตะที่ไอคอน เมื่อมีคำ�เตือนขึ้นมา กดปุ่มค้างไว้เพ่ือเริ่มขึ้นบินหรือลงจอดอัตโนมัติ

 : แตะเพ่ือเริ่มโหมด Smart RTH และทำ�ให้โดรนบินกลับมายังจุดขึ้นบินที่บันทึกไว้ล่าสุด

20.	 Waypoint Flight (การบินแบบใช้จุดนำ�ทาง)

 : แตะเพ่ือเปิดใช้งาน/ปิดใช้งาน Waypoint Flight

21.	 ย้อนกลับ

 : แตะเพ่ือย้อนกลับไปยังหน้า home

ปุ่มลัดในหน้าจอ

การปรับมุมกิมบอล
กดค้างที่จอเพ่ือดึงแถบการปรับกิมบอลและปรับมุมกิมบอล

โฟกัส/การวัดแสงแบบจุด
แตะที่หน้าจอเพ่ือเปิดใช้งานการวัดแสงที่จุดโฟกัสหรือการวัดแสงแบบจุด การวัดแสงที่จุดโฟกัสหรือการวัดแสงแบบ 
จุดจะแสดงผลแตกต่างกัน ทั้งนี้ขึ้นอยู่กับโหมดการถ่าย โหมดโฟกัส โหมดค่ารับแสง และโหมดการวัดแสงแบบจุด

หลังจากที่ใช้การวัดแสงแบบจุด:

•	 ให้ลาก  ที่อยู่ข้าง ๆ กล่องขึ้นและลงเพ่ือปรับ EV (ค่ารับแสง)

•	 ให้กดกล่องบนหน้าจอค้างไว้เพ่ือล็อกค่ารับแสง หากต้องการปลดล็อกค่ารับแสง ให้แตะบนหน้าจอค้างไว้อีกครั้ง 
หรือแตะพ้ืนที่อีกส่วนของหน้าจอ

ล็อกแล้ว

ทิศทางมุมมองของ 
ระบบช่วยการมองเห็น
ความเร็วแนวนอนของ 

โดรน

ย่อ

สูงสุด

สลับไปเป็นแผนที่ 
ขนาดย่อ

ความเร็วแนวนอนของโดรน ทิศทางของเส้นจะระบุถึงทิศทางปัจจุบันในแนวนอนของโดรน และความยาวขอ
งเส้นจะระบุถึงความเร็วในแนวนอนของโดรน

ทิศทางมุมมองของระบบช่วย 
การมองเห็น

ระบุทิศทางของมุมมองระบบช่วยการมองเห็น แตะค้างไว้เพื่อล็อกทิศทาง

สลับไปเป็นแผนที่ขนาดย่อ แตะเพื่อสลับจากมุมมองระบบช่วยการมองเห็นเป็นแผนที่ขนาดเล็ก

ย่อ แตะเพื่อลดมุมมองระบบช่วยการมองเห็นให้อยู่ในระดับต่ำ�สุด

สูงสุด แตะเพื่อเพิ่มมุมมองระบบช่วยการมองเห็นให้อยู่ในระดับสูงสุด

ล็อกแล้ว ระบุว่าทิศทางของมุมมองระบบช่วยการมองเห็นนั้นถูกล็อก 
แตะเพื่อยกเลิกการล็อก
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การตั้งค่า
ความปลอดภัย
•	 ความช่วยเหลือการบิน

การดําเนินการหลบหลีก 
ส่ิงกีดขวาง

ระบบการมองเห็นรอบทิศทางจะถูกเปิดใช้งานหลังจากที่ทำ�การตั้งค่าการดำ�เนินการ 
หลบหลีกสิ่งกีดขวาง (Obstacle Avoidance Action) เป็น Bypass (เลี่ยง) หรือ  
Brake (เบรก) โดรนไม่สามารถรับรู้ถึงสิ่งกีดขวาง หากปิดใช้งานระบบการหลบหลีก 
สิ่งกีดขวาง (Obstacle Avoidance)

ตัวเลือกการเลี่ยง เลือกโหมด Normal หรือ Nifty เมื่อใช้ Bypass (เลี่ยง)

แสดงแผนที่เรดาร์ เมื่อเปิดใช้งาน แผนที่เรดาร์ตรวจจับตรวจจับสิ่งกีดขวางแบบเรียลไทม์จะปรากฏขึ้น

•	 กลับจุดขึ้นบิน (RTH): ตั้งค่า RTH ขั้นสูง, Auto RTH Altitude (ระดับความสูงอัตโนมัติของ RTH) และเพ่ือ 
อัปเดตจุดขึ้นบิน

•	 การตั้งค่า AR: เปิดใช้งานการแสดงผลจุดขึ้นบิน AR, เส้นทาง AR RTH และการติดตาม AR ของโดรน

•	 การป้องกันในการบิน: ตั้งค่าความสูงสูงสุดและระยะทางสูงสุดสําหรับการบิน

•	 เซ็นเซอร:์ แตะเพ่ือดูสถานะ IMU และเข็มทิศ และเริ่มทำ�การปรับเทียบหากจำ�เป็น

•	 แบตเตอรี่: แตะเพ่ือดูข้อมูลแบตเตอรี่ เช่น สถานะเซลล์แบตเตอรี่ หมายเลขซีเรียล และจำ�นวนครั้งที่ชาร์จ

•	 ไฟ LED เสริม: แตะเพ่ือตั้งค่าไฟ LED เสริมเป็นอัตโนมัติ เปิด หรือปิด อย่าเปิดไฟ LED เสริมก่อนขึ้นบิน

•	 Unlock GEO Zone: แตะเพ่ือดูข้อมูลเกี่ยวกับการปลดล็อก GEO Zone

•	 Find My Drone (ค้นหาโดรนของฉัน): คุณสมบัตินี้ช่วยค้นหาตําแหน่งของโดรน ไม่ว่าจะด้วยการเปิดใช้งาน 
ไฟกระพริบ เสียงบี๊ป หรือการใช้แผนที่

•	 ตั้งค่าความปลอดภัยขั้นสูง

สัญญาณหายไป พฤติกรรมของโดรนเมื่อสัญญาณรีโมทขาดหายไปนั้นสามารถตั้งค่าเป็น RTH 
(กลับจุดขึ้นบิน), Descend (ลดระดับ) หรือ Hover (บินอยู่กับที่) ได้

หยุดใบพัดฉุกเฉิน Emergency Only (กรณีฉุกเฉินเท่าน้ัน) หมายถึงมอเตอร์จะหยุดทำ�งานได้ก็ต่อเม่ือ 
ใช้คำ�ส่ังจากคันโยกแบบผสมผสาน (CSC) อย่างต่ำ� 2 วินาทีเท่าน้ันระหว่างการบินใน 
สถานการณ์ฉุกเฉิน เช่น หากเกิดการชนกัน มอเตอร์หยุดกลางคัน 
โดรนหมุนกลางอากาศ  
หรือโดรนอยู่นอกเหนือการควบคุม และบินข้ึนหรือลงอย่างรวดเร็วมาก Anytime (ทุก 
เวลา) หมายถึงมอเตอร์สามารถหยุดกลางอากาศเม่ือใดก็ได้ เม่ือผู้ใช้ใช้คำ�ส่ังจากคันโยก 
แบบผสมผสาน (CSC)

การหยุดมอเตอร์กลางอากาศจะทำ�ให้โดรนชนได้

การวางตำ�แหน่งการ 
มองเห็นและการตรวจ 
จับสิ่งกีดขวาง 

เม่ือปิดใช้งานการวางตำ�แหน่งการมองเห็นและการตรวจจับส่ิงกีดขวาง โดรนจะ ใช้ 
GNSS เท่าน้ันในการบินอยู่กับท่ี จะไม่สามารถตรวจจับส่ิงกีดขวางรอบทิศทาง ได้ และโด
รนจะไม่ลดความเร็วโดยอัตโนมัติเม่ือลดระดับลงมาใกล้กับพ้ืนดิน ต้องใช้ ความระมัดระวั
งเป็นพิเศษเม่ือปิดใช้งานการวางตำ�แหน่งการมองเห็นและการ ตรวจจับส่ิงกีดขวาง สา
มารถปิดใช้งานการวางตำ�แหน่งการมองเห็นและการตรวจจับ ส่ิงกีดขวางช่ัวคราวในสภ
าวะท่ีมีเมฆและหมอก หรือเม่ือตรวจพบส่ิงกีดขวางเม่ือ ลงจอด ให้เปิดใช้งานการวางตำ�แ
หน่งการมองเห็นและการตรวจจับส่ิงกีดขวางใน สถานการณ์การบินปกติ การวางตำ�แห
น่งการมองเห็นและการตรวจจับส่ิงกีดขวาง จะถูกเปิดใช้งานเป็นค่าเร่ิมต้นหลังจากรีสต
าร์ทโดรน

 การวางตำ�แหน่งการมองเห็นและการตรวจจับสิ่งกีดขวางจะใช้ได้เฉพาะเมื่อ 
บินด้วยตนเองเท่านั้น และไม่สามารถใช้ได้ในโหมดต่าง ๆ อย่าง RTH, การลงจอด 
อัตโนมัติ และโหมดการบินอัจฉริยะ
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การควบคุม
•	 การตั้งค่าโดรน

หน่วย สามารถตั้งค่าเป็นแบบเมตริกหรืออิมพีเรียล

การสแกนวัตถุ เมื่อเปิดใช้งาน โดรนจะสแกนและแสดงวัตถุในมุมมองกล้องโดยอัตโนมัติ (ใช้ได้กับ 
โหมดการถ่ายภาพที่ถ่ายครั้งเดียวและการบันทึกวิดีโอปกติเท่านั้น)

การตั้งค่า FocusTrack ตั้งค่าระยะการติดตามและความสูงของวงแหวนใน/นอกสำ�หรับวัตถุการติดตาม 
ประเภทต่าง ๆ เลือก Camera Motion เม่ือโดรนบินผ่านส่ิงกีดขวาง, เปิดหรือปิดใช้ 
งาน Near-Ground Flight และรีเซ็ตการตั้งค่า FocusTrack

การปรับแต่ง  
Gain and Expo

รองรับการปรับแต่งการตั้งค่า Gain and Expo ของโดรนและกิมบอลในโหมดการ 
บินต่าง ๆ ซึ่งรวมถึงความเร็วแนวราบสูงสุด, ความเร็วระยะบินขึ้นสูงสุด, ความเร็ว 
ระยะบินลงสูงสุด, ความเร็วเชิงมุมสูงสุด, ความนุ่มนวลของการหันซ้ายขวา, ความไว 
ของเบรก, Expo, ความเร็วสูงสุดในการควบคุมการก้มเงยของกิมบอล และความนุ่ม 
นวลของการก้มเงย

•	เมื่อปล่อยจอยสติ๊ก ความไวเบรกที่เพ่ิมขึ้นจะลดระยะการเบรกของโดรน ในขณะที่ความไวเบรกที่ลดลง 
จะเพ่ิมระยะการเบรก บินด้วยความระมัดระวัง

•	 การตั้งค่ากิมบอล: แตะเพ่ือตั้งค่าโหมดกิมบอล ทำ�การปรับเทียบกิมบอล และปรับศูนย์กลางหรือปรับกิมบอลให้ 
หันลง

•	 การตั้งค่ารีโมทคอนโทรล: แตะเพ่ือตั้งฟงัก์ชันของปุ่มแบบปรับแต่งเอง ปรับเทียบรีโมทคอนโทรล เปลี่ยนโหมด 
คันบังคับ ตรวจสอบให้แน่ใจว่าเข้าใจการทำ�งานของโหมดคันบังคับ ก่อนจะเปลี่ยนโหมดคันบังคับ

•	 การสอนบิน: ดูบทช่วยสอนการบิน

•	 จับคู่โดรนอีกครั้ง (ลิงก์): เมื่อโดรนไม่ได้เชื่อมต่อกับรีโมทคอนโทรล ให้แตะเพ่ือเริ่มการเชื่อมต่อ

กล้อง
•	 การตั้งค่าพารามิเตอร์กล้อง: แสดงการตั้งค่าที่แตกต่างกันตามโหมดการถ่าย

โหมดถ่ายภาพ การตั้งค่า
โหมดภาพถ่าย รูปแบบ, อัตราส่วนภาพ, ความละเอียด

โหมดบันทึกวิดีโอ สี, ฟอร์แมต Coding, คำ�บรรยายภาพของวิดีโอ

MasterShots สี, ฟอร์แมต Coding, คำ�บรรยายภาพของวิดีโอ

QuickShots สี, ฟอร์แมต Coding, คำ�บรรยายภาพของวิดีโอ [1]

Hyperlapse ประเภทภาพถ่าย, กรอบภาพ

Pano ประเภทภาพถ่าย
[1] Asteroid ไม่รองรับคำ�บรรยายวิดีโอ

•	 การตั้งค่าทั่วไป

กันแสงกะพริบ เมื่อเปิดใช้งาน อาการกะพริบของฟุตเทจที่เกิดจากแหล่งกำ�เนิดแสงจะลดลง 
เมื่อถ่ายในสภาวะแวดล้อมที่มีแสงสว่าง

 ในโหมด Pro การป้องกันการกะพริบจะมีผลเฉพาะเมื ่อตั้งค่าความไว 
ชัตเตอร์และ ISO เป็นอัตโนมัติเท่านั้น
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ฮิสโตแกรม เม่ือเปดิใช้งาน ผู้ใช้สามารถตรวจสอบหน้าจอเพ่ือดูว่าค่าแสงน้ันเหมาะสมหรือไม่

ระดับสูงสุด เมื่อเปิดใช้งานในโหมด MF วัตถุที่อยู่ในโฟกัสจะแสดงในกรอบสีแดง ยิ่งค่าของ 
ระดับ Peaking มากเท่าไร กรอบก็จะหนาขึ้นเท่านั้น

เตือนเปิดรับแสงมากไป เมื่อเปิดใช้งาน จะระบุพ้ืนที่ที่มีค่าแสงมากเกินไปด้วยเส้นทแยงมุม

เส้นตาราง เปิดใช้งานเส้นตาราง เช่น เส้นทแยงมุม เส้นตารางเก้าช่อง และจุดศูนย์กลาง

สมดุลสีขาว ตั้งค่าเป็นอัตโนมัติ หรือปรับอุณหภูมิสีด้วยตนเอง

สไตล์ ปรับความคมชัดและการลดสัญญาณรบกวนของวิดีโอ รองรับเฉพาะในการ 
บันทึกวิดีโอ, MasterShots และ QuickShots

•	 การตั้งค่าพ้ืนที่จัดเก็บ

ตำ�แหน่งการจัดเก็บ จัดเก็บไฟล์ที่บันทึกไว้ลงในการ์ด microSD ของโดรนหรือพ้ืนที่จัดเก็บข้อมูล 
ภายในโดรน

DJI Mini 4 Pro มีพ้ืนที่จัดเก็บข้อมูลภายใน 2 GB

การตั้งชื่อโฟลเดอร์แบบ 
กำ�หนดเอง

เมื่อมีการเปลี่ยนแปลง โฟลเดอร์ใหม่จะถูกสร้างขึ้นโดยอัตโนมัติในพ้ืนที่จัดเก็บ 
ข้อมูลของโดรนเพ่ือจัดเก็บไฟล์ในอนาคต

การต้ังช่ือไฟล์แบบกำ�หนดเอง เมื่อมีการเปลี่ยนแปลง การตั้งชื่อใหม่จะถูกนําไปใช้กับไฟล์ในอนาคตในพ้ืนที่จัด 
เก็บข้อมูลของโดรน

แคชเมื่อทำ�การบันทึก เม่ือเปิดใช้งาน ภาพสดท่ีปรากฏในรีโมทคอนโทรลจะถกูจดัเกบ็ไวใ้นพ้ืนท่ีจัดเก็บ 
ข้อมูลของรีโมทคอนโทรลเมื่อบันทึกวิดีโอ

ความจุแคชวิดีโอสูงสุด เมื่อถึงขีดจํากัดแคชแล้ว แคชแรกสุดจะถูกลบโดยอัตโนมัติ

•	 รีเซ็ตการตั้งค่ากล้อง: แตะเพ่ือคืนค่าพารามิเตอร์ของกล้องทั้งหมดให้เป็นการตั้งค่าเริ่มต้น

การส่งข้อมูล
สามารถเลือกแพลตฟอร์มการสตรีมสดเพ่ือแพร่ภาพมุมมองของกล้องในแบบเรียลไทม ์นอกจากนี้ยังสามารถตั้ง 
ย่านความถี่และโหมดช่องสัญญาณในการตั้งค่าระบบส่งข้อมูล

เกี่ยวกับ
แสดงข้อมูลต่าง ๆ อย่างชื่ออุปกรณ์, ชื่อ Wi-Fi, รุ่น, เวอร์ชันของแอป, เฟริ์มแวร์ของโดรน, เฟริ์มแวร์ RC, ข้อมูล 
FlySafe, SN เป็นต้น

แตะ Reset All Settings (รีเซ็ตการตั้งค่าทั้งหมด) เพื่อรีเซ็ตการตั้งค่า ซึ่งรวมถึงการตั้งค่ากล้อง กิมบอล 
และความปลอดภัยเป็นค่าเริ่มต้น

•	ชาร์จอุปกรณ์ให้เต็มก่อนเปิดแอป DJI Fly

•	จำ�เป็นต้องใช้ข้อมูลอุปกรณ์เคลื่อนที่เมื่อใช้แอป DJI Fly ติดต่อผู้ให้บริการเครือข่ายไร้สายของคุณเพ่ือขอ 
ทราบค่าใช้จ่ายสำ�หรับเน็ต

•	ถ้าคุณใช้โทรศัพท์เคลื่อนที่เป็นจอภาพ ห้ามรับสายที่โทรเข้ามาหรือใช้คุณสมบัติการรับส่งข้อความระหว่าง 
การบิน
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•	อ่านข้อความแจ้งเตือนด้านความปลอดภัย ข้อความเตือน และข้อสงวนสิทธิ์ทั้งหมดให้ละเอียด รับทราบและ 
จดจำ�ข้อกำ�หนดที่เกี่ยวข้องในพ้ืนที่ของคุณเอาไว้ คุณคือผู้รับผิดชอบผู้เดียวเท่านั้นที่ต้องรับทราบถึงข้อ 
กำ�หนดที่เกี่ยวข้อง และการบินแบบที่ได้รับอนุญาต

a.	 อ่านและทำ�ความเข้าใจข้อความเตือนต่าง ๆ ก่อนใช้การขึ้นบินอัตโนมัติและการลงจอดอัตโนมัติ

b.	 อ่านและทำ�ความเข้าใจถึงข้อความเตือนต่าง ๆ และข้อสงวนสิทธิ์ก่อนจะตั้งค่าระดับความสูงที่อยู่เกิน 
จากการตั้งค่าเริ่มต้น

c.	 อ่านและทำ�ความเข้าใจถึงข้อความเตือนต่าง ๆ และข้อสงวนสิทธิ์ก่อนจะสลับใช้โหมดการบินแบบต่าง ๆ

d.	 อ่านและทำ�ความเข้าใจข้อความเตือนต่าง ๆ และคำ�เตือนข้อสงวนสิทธิ์เมื่ออยู่ใกล้หรืออยู่ใน GEO Zone

e.	 อ่านและทำ�ความเข้าใจถึงข้อความเตือนต่าง ๆ ก่อนใช้โหมดการบินอัจฉริยะ

•	หากมีคำ�เตือนขึ้นในแอป ให้จอดโดรนของคุณทันที ณ ตำ�แหน่งที่ปลอดภัย

•	ทบทวนข้อความเตือนทั้งหมดที่อยู่ในรายการที่แสดงในแอปก่อนขึ้นบินทุกครั้ง

•	ใช้การสอนใช้งานในแอปเพ่ือฝึกทักษะการบินของคุณ หากคุณยังไม่เคยบินโดรนมาก่อน หรือถ้าคุณยังมี 
ประสบการณ์ไม่เพียงพอที่จะบินโดรนอย่างมั่นใจ

•	แอปนี้ออกแบบมาเพ่ือช่วยคุณในการบิน ใช้วิจารณญาณของคุณ และห้ามพ่ึงแอปเพ่ือควบคุมโดรนของ 
คุณ การใช้งานแอปนี้ของคุณต้องเป็นไปตามข้อกำ�หนดการใช้งานของ DJI Fly และนโยบายความเป็นส่วน 
ตัวของ DJI อ่านทั้งหมดอย่างละเอียดได้ในแอป



ภาคผนวก
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ภาคผนวก
ข้อมูลจำ�เพาะ

โดรน
น้ำ�หนักเมื่อนําโดรนขึ้นบิน[1] < 249 กรัม

ขนาด เมื่อพับ (ไม่รวมใบพัด): 148×94×64 มม.
เมื่อกางออก (ไม่รวมใบพัด): 298×373×101 มม.

ความเร็วเพ่ิมขึ้นสูงสุด 5 เมตร/วินาที (โหมด S)
5 เมตร/วินาที (โหมด N)
3 เมตร/วินาที (โหมด C)

ความเร็วลดลงสูงสุด 5 เมตร/วินาที (โหมด S)
5 เมตร/วินาที (โหมด N)
3 เมตร/วินาที (โหมด C)

ความเร็วแนวราบสูงสุด  
(ณ ระดับน้ำ�ทะเล ไม่มีลม)[2]

16 เมตร/วินาที (โหมด S)
12 เมตร/วินาที (โหมด N)
12 เมตร/วินาที (โหมด C)

ความสูงสูงสุดท่ีบินข้ึนได้ [3] ด้วยแบตเตอรี่โดรนอัจริยะของ DJI Mini 4 Pro: 4,000 เมตร
ด้วยแบตเตอรี่โดรนอัจริยะแบบพลัสของซีรีส์ DJI Mini 3: 3,000 เมตร

ระยะเวลาบินสูงสุด [4] 34 นาที (ด้วยแบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะ)
45 นาที (ด้วยแบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะแบบพลัส)

ระยะเวลาในการบินอยู่กับ 
ที่สูงสุด[5] 

30 นาที (ด้วยแบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะ)
39 นาที (ด้วยแบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะแบบพลัส)

ระยะทางบินได้ไกลที่สุด 18 กม. (ด้วยแบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะและวัดขณะบินที่ 40.7 กม./ชม. ในสภาวะที่ไม่มีล
มที่ระดับความสูง 20 เมตรเหนือระดับน้ำ�ทะเล)
25 กม. (ด้วยแบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะแบบพลัสและวัดขณะบินที่ 44.3 กม./ชม. ในสภ
าวะที่ไม่มีลมที่ระดับความสูง 20 เมตรเหนือระดับน้ำ�ทะเล)

การต้านความเร็วลมสูงสุด 10.7 เมตร/วินาที 

มุมเดินหน้า/ถอยหลัง 
(Pitch) สูงสุด

35°

อุณหภูมิในการทำ�งาน -10° ถึง 40°C (14° ถึง 104°F)

GNSS GPS + Galileo + BeiDou

ระยะความแม่นยำ�ในการ 
บินอยู่กับที่ (ไม่มีลมหรือ 
ลมเบา)

แนวตั้ง: 
±0.1 ม. (ด้วยการปรับตำ�แหน่งการมองเห็น)
±0.5 ม. (ด้วยการปรับตำ�แหน่ง GNSS)
แนวราบ: 
±0.1 ม. (ด้วยการปรับตำ�แหน่งการมองเห็น)
±0.5 ม. (ด้วยการปรับตำ�แหน่ง GNSS)

พ้ืนที่จัดเก็บข้อมูลภายใน 2 GB

กล้อง
เซ็นเซอร์ภาพ CMOS 1/1.3 นิ้ว, พิกเซลที่ถ่ายได้: 48 MP
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เลนส์ FOV: 82.1°
เทียบเท่ากับฟอร์แมต: 24 มม.
รูรับแสง: f/1.7
โฟกัส: 1 ม. ถึง ∞

ระยะ ISO วิดีโอ
ปกติและภาพเคลื่อนไหวช้า:
100-6400 (ปกติ)
100-1600 (D-Log M)
100-1600 (HLG)
กลางคืน:
100-12800 (ปกติ)

ภาพถ่าย
12 MP: 100-6400
48 MP: 100-3200

ความไวชัตเตอร์ ภาพถ่าย 12MP: 1/16000-2 วินาที (2.5-8 วินาทีสําหรับภาพเปดิรับแสงนานแบบจําล
อง)
ภาพถ่าย 48MP: 1/8000-2 s

ขนาดภาพถ่ายสูงสุด 8064×6048

โหมดถ่ายภาพนิ่ง ถ่ายภาพเดียว: 
12 MP และ 48 MP

ถ่ายภาพต่อเนื่อง: 
12 MP, 3/5/7 เฟรม
48 MP, 3 เฟรม

ถ่ายคร่อมค่าแสงอัตโนมัติ (AEB):
12 MP, 3/5/7 เฟรม ที่ 0.7 EV Step
48 MP, 3 เฟรม ที่ 0.7 EV step

ถ่ายแบบตั้งเวลา:
12 MP, 2/3/5/7/10/15/20/30/60 วินาที
48 MP, 5/7/10/15/20/30/60 วินาที

ฟอร์แมตภาพถ่าย JPEG/DNG (RAW)

ความละเอียดวิดีโอ H.264/H.265**
4K: 3840×2160@24/25/30/48/50/60/100*fps
FHD: 1920×1080@24/25/30/48/50/60/100*/200*fps
*	 เฟรมเรตที่บันทึก วิดีโอที่ได้จะเปิดเล่นเป็นวิดีโอภาพเคลื่อนไหวช้า
**	 ความละเอียด 4K/100fps และโหมดส ีHLG/D-Log M รองรับการเข้ารหัส H.265 เท่านั้น

รูปแบบวิดีโอ MP4 (MPEG-4 AVC/H.264, HEVC/H.265)

อัตราบิตของวิดีโอสูงสุด H.264/H.265: 150 Mbps

ไฟล์ที่รองรับ exFAT

โหมดสีและวิธีการสุ่ม 
ตัวอย่าง

Normal (ปกติ):
8 บิต 4:2:0 (H.264/H.265)

HLG/D-Log M:
10 บิต 4:2:0 (H.265)
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ซูมดิจิทัล ภาพถ่าย 12MP: 1-3x
4K: 1-3x
FHD: 1-4x

กิมบอล
กันสั่น กิมบอลเชิงกล 3 แกน (ก้มเงย เอียงซ้ายขวา หันซ้ายขวา)

ขอบเขตทางเทคนิค ก้มเงย: -135° ถึง 80°
เอียงซ้ายขวา: -135° ถึง 45°
หันซ้ายขวา: -30° ถึง 30°

ขอบเขตการควบคุม ก้มเงย: -90° ถึง 60°
เอียงซ้ายขวา: -90° หรือ 0°

ความเร็วควบคุมสูงสุด 
(ก้มเงย)

100°/วินาที

ขอบเขตการสั่นสะเทือน 
เชิงมุม

±0.01°

การตรวจจับ
ประเภทการตรวจจับ ระบบการมองเห็นด้วยกล้องสองตาแบบรอบทิศทาง 

เสริมด้วยระบบตรวจจับอินฟราเรด 3 มิติตรงด้านล่างของโดรน

ข้างหน้า ช่วงการวัด: 0.5-18 เมตร
ระยะการตรวจจับ: 0.5-200 เมตร
ความเร็วในการตรวจจับแบบมีประสิทธิภาพ: ความเร็วในการบิน ≤ 12 เมตร/วินาที
FOV: แนวราบ 90°, แนวตั้ง 72°

ย้อนกลับ ช่วงการวัด: 0.5-15 เมตร
ความเร็วในการตรวจจับแบบมีประสิทธิภาพ: ความเร็วในการบิน ≤ 12 เมตร/วินาที
FOV: แนวราบ 90°, แนวตั้ง 72°

ด้านข้าง ช่วงการวัด: 0.5-12 เมตร
ความเร็วในการตรวจจับแบบมีประสิทธิภาพ: ความเร็วในการบิน ≤ 12 เมตร/วินาที
FOV: แนวราบ 90°, แนวตั้ง 72°

ด้านบน ช่วงการวัด: 0.5-15 เมตร
ความเร็วในการตรวจจับแบบมีประสิทธิภาพ: ความเร็วในการบิน ≤ 5 เมตร/วินาที
FOV: ด้านหน้าและด้านหลัง 72°, ซ้ายและขวา 90°

ด้านล่าง ช่วงการวัด: 0.3-12 เมตร
ความเร็วในการตรวจจับแบบมีประสิทธิภาพ: ความเร็วในการบิน ≤ 5 เมตร/วินาที
FOV: ด้านหน้าและด้านหลัง 106°, ซ้ายและขวา 90°

สภาวะแวดล้อมในการ 
ใช้งาน

เดินหน้า ถอยหลัง ซ้าย ขวา และขึ้นด้านบน:
พ้ืนผิวที่มีรูปแบบที่มองเห็นได้และมีแสงเพียงพอที่ (ลักซ์สูงกว่า 15)
ด้านล่าง: 
พ้ืนผิวท่ีมีรูปแบบท่ีมองเห็นได้ สะท้อนแสงแบบกระจายมากกว่า 20% (เช่น ผนัง ต้นไม้ 
ผู้คน) และมีแสงสว่างเพียงพอ (ลักซ์สูงกว่า 15)

เซ็นเซอร์อินฟราเรด 3D ช่วงการวัด: 0.1-8 เมตร (การสะท้อนแสงมากกว่า 10%)
FOV: ด้านหน้าและด้านหลัง 60°, ซ้ายและขวา 60°

การส่งวิดีโอ
ระบบการส่งวิดีโอ O4
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คุณภาพมุมมองสดขณะ 
ถ่าย

รีโมทคอนโทรล:
สูงสุด 1080p/60fps (ใช้งานได้เมื่อโดรนกำ�ลังบินในโหมด Photo หรือ Video)
สูงสุด 1080p/30fps (ใช้งานได้เมื่อโดรนกำ�ลังบินในโหมด Video)
สูงสุด 1080p/24fps (ใช้งานได้เมื่อโดรนอยู่ในโหมดสแตนด์บายบนพ้ืน)

ความถี่ในการทำ�งาน[6] 2.4000-2.4835 GHz, 5.170-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz

กำ�ลังในการส่งสัญญาณ 
(EIRP)

2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.1 GHz: <23 dBm (CE)
5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)

ระยะการส่งสัญญาณไกล 
ที่สุด (ไม่มีสิ่งกีดขวาง ไม่มี 
การรบกวน)[7] 

20 กิโลเมตร (FCC), 10 กิโลเมตร (CE/SRRC/MIC)

ระยะการส่งสัญญาณไกล 
ที่สุด (ไม่มีสิ่งกีดขวาง มี 
การรบกวน)[8] 

การรบกวนที่รุนแรง: เขตเมือง, ประมาณ 1.5-4 กม.
การรบกวนปานกลาง: เขตชานเมือง, ประมาณ 4-10 กม.
การรบกวนต่ำ�: เขตชนบท/ชายทะเล, ประมาณ 10-20 กม.

ระยะการส่งสัญญาณไกล 
ที่สุด (มีสิ่งกีดขวาง มีการ 
รบกวน)[9] 

การรบกวนต่ำ�และมีอาคารกีดขวาง: ประมาณ 0-0.5 กม.
การรบกวนต่ำ�และมีต้นไม้กีดขวาง: ประมาณ 0.5-3 กม.

ความเร็วในการดาวน์โหลด 
สูงสุด

O4:
10 MB/วินาที (ด้วย DJI RC-N2)
10 MB/วินาที (ด้วย DJI RC 2)

Wi-Fi 5: 30 MB/วินาที*
* �วัดในสภาวะแวดล้อมของห้องทดลองที ่ม ีส ัญญาณรบกวนเพียงเล็กน้อยในประเทศ/

ภูมิภาคที่รองรับทั้ง 2.4 GHz และ 5.8 GHz ด้วยการบันทึกฟุตเทจไว้ในพ้ืนที่จัดเก็บข้อมูลภาย
ใน ความเร็วในการดาวน์โหลดอาจแตกต่างกันไปตามสภาวะแวดล้อมจริง

ความหน่วงต่ำ�สุด[10] โดรน + รีโมทคอนโทรล: ประมาณ 120 มิลลิวินาที

เสาอากาศ เสาอากาศ 4 เสา, 2T4R

พ้ืนที่จัดเก็บข้อมูล
การ์ด microSD ที่แนะนำ� SanDisk Extreme PRO 32GB V30 U3 A1 microSDHC

Lexar 1066x 64GB V30 U3 A2 microSDXC
Lexar 1066x 128GB V30 U3 A2 microSDXC
Lexar 1066x 256GB V30 U3 A2 microSDXC
Lexar 1066x 512GB V30 U3 A2 microSDXC
Kingston Canvas GO! Plus 64GB V30 U3 A2 microSDXC
Kingston Canvas GO! Plus 128GB V30 U3 A2 microSDXC
Kingston Canvas React Plus 64GB V90 U3 A1 microSDXC
Kingston Canvas React Plus 128GB V90 U3 A1 microSDXC
Kingston Canvas React Plus 256GB V90 U3 A1 microSDXC
Samsung EVO Plus 512GB V30 U3 A2 microSDXC

แบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะ
แบตเตอรี่ที่ใช้ร่วมกันได้ แบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะของ DJI Mini 4 Pro

แบตเตอรี่โดรนอัจริยะแบบพลัสของซีรีส์ DJI Mini 3:

ความจุ แบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะ: 2590 mAh
แบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะแบบพลัส: 3850 mAh
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น้ำ�หนัก แบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะ: ประมาณ 77.9 กรัม
แบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะแบบพลัส: ประมาณ 121 กรัม

แรงดันไฟฟา้ที่กำ�หนด แบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะ: 7.32 V
แบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะแบบพลัส: 7.38 V

ชาร์จไฟเต็มที่ แบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะ: 8.6 V
แบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะแบบพลัส: 8.5 V

ประเภท Li-ion

ระบบสารเคมี LiNiMnCoO2

พลังงาน แบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะ: 18.96 Wh
แบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะแบบพลัส: 28.4 Wh

อุณหภูมิขณะชาร์จ 5° ถึง 40°C (41° ถึง 104°F)

เวลาในการชาร์จ แบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะ:
70 นาที (เมื่อใช้กับที่ชาร์จ DJI 30W USB-C และแบตเตอรี่ที่ติดตั้งอยู่ในโดรน)

58 นาที (เมื่อใช้กับที่ชาร์จ DJI 30W USB-C และแบตเตอรี่ที่ใส่เข้าไปใน Two-Way 
Charging Hub)

แบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะแบบพลัส: 
101 นาที (เมื่อใช้กับที่ชาร์จ DJI 30W USB-C และแบตเตอรี่ที่ติดตั้งอยู่ในโดรน)

78 นาที (เมื่อใช้กับที่ชาร์จ DJI 30W USB-C และแบตเตอรี่ที่ใส่เข้าไปใน Two-Way 
Charging Hub)

ที่ชาร์จ
ที่ชาร์จที่แนะนํา ที่ชาร์จ DJI 30W USB-C หรือที่ชาร์จ USB Power Delivery (30 W) อื่น ๆ*

* �เมื่อคุณชาร์จแบตเตอรี่ที่ติดตั้งเข้ากับโดรนหรือใส่ลงใน Two-Way Charging Hub กําลังไฟสู
งสุดในการชาร์จที่รองรับคือ 30 วัตต์

แท่นชาร์จแบตเตอรี่
ไฟเข้า 5 V, 3 A

9 V, 3 A
12 V, 3 A

ไฟออก USB-A: แรงดันไฟฟา้สูงสุด: 5 V, กระแสไฟสูงสุด: 2 A

ความเข้ากันได้ แบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะของ DJI Mini 4 Pro
แบตเตอรี่โดรนอัจริยะ/แบตเตอรี่โดรนอัจริยะแบบพลัสของซีรีส ์DJI Mini 3

รีโมทคอนโทรล DJI RC 2 (รุ่น: RC331)
ระยะเวลาในการใช้งาน 
สูงสุด

3 ชั่วโมง 

อุณหภูมิในการทำ�งาน -10° ถึง 40°C (14° ถึง 104°F)

อุณหภูมิขณะชาร์จ 5° ถึง 40°C (41° ถึง 104°F)

เวลาในการชาร์จ 1.5 ชั่วโมง

ประเภทการชาร์จ รองรับการชาร์จได้สูงสุด 9V /3A

ความจุแบตเตอรี่ 22.32 Wh (3.6 V, 3100 mAh×2)

ชนิดของแบตเตอรี่ 18650 Li-ion
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ระบบสารเคมี LiNiMnCoO2

GNSS GPS + Galileo + BeiDou

ความจุพ้ืนที่จัดเก็บข้อมูล 
ภายใน

32 GB + เพ่ิมพ้ืนที่จัดเก็บข้อมูลได้ (ด้วยการ์ด microSD)

การ์ด SD ที่รองรับ microSD card ระดับ UHS-I Speed Grade 3 ขึ้นไป

ความสว่างหน้าจอ 700 nits

ความละเอียดหน้าจอ 1920×1080

ขนาดหน้าจอ 5.5 นิ้ว

อัตราเฟรมหน้าจอ 60 fps

ควบคุมด้วยหน้าจอสัมผัส มัลติทัช 10 จุด

ขนาด ไม่มีคันบังคับ: 168.4×132.5×46.2 มม.
มีคันบังคับ: 168.4×132.5×62.7 มม.

น้ำ�หนัก ประมาณ 420 กรัม

การส่งวิดีโอ
เสาอากาศ เสาอากาศ 4 เสา, 2T4R 

ความถี่ในการทำ�งาน [6] 2.4000-2.4835 GHz, 5.170-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz

กำ�ลังในการส่งสัญญาณ 
(EIRP)

2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.1 GHz: <23 dBm (CE)
5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)

Wi-Fi
โปรโตคอล 802.11 a/b/g/n/ac/ax

ความถี่ในการทำ�งาน [6] 2.4000-2.4835 GHz, 5.150-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz

กำ�ลังในการส่งสัญญาณ 
(EIRP)

2.4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.1 GHz: <23 dBm (FCC/CE/SRRC/MIC)
5.8 GHz: <23 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

บลูทูธ
โปรโตคอล Bluetooth5.2

ความถี่ในการทำ�งาน 2.4000-2.4835 GHz

กำ�ลังในการส่งสัญญาณ 
(EIRP)

<10 dBm

รีโมทคอนโทรล DJI RC-N2 (รุ่น: RC151)
ระยะเวลาในการใช้งาน 
สูงสุด

เมื่อไม่ได้ชาร์จอุปกรณ์เคลื่อนที่ใด ๆ: 6 ชั่วโมง
เมื่อชาร์จอุปกรณ์เคลื่อนที่: 3.5 ชั่วโมง

ขนาดใหญ่สุดของอุปกรณ์ 
เคลื่อนที่ที่รองรับ

180 × 86 × 10 มม.

อุณหภูมิในการทำ�งาน -10° ถึง 40°C (14° ถึง 104°F)

อุณหภูมิขณะชาร์จ 5° ถึง 40°C (41° ถึง 104°F)

เวลาในการชาร์จ 2.5 ชั่วโมง

ประเภทการชาร์จ ขอแนะนำ�ให้ใช้ที่ชาร์จ 5V/2A
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ความจุแบตเตอรี่ 18.72 Wh (3.6 V, 2600 mAh × 2)

ชนิดของแบตเตอรี่ 18650 Li-ion

ขนาด 104.22 × 149.95 × 45.25 มม.

น้ำ�หนัก 375 กรัม

ประเภทพอร์ตอุปกรณ์ 
เคลื่อนที่ที่สนับสนุน

Lightning, USB-C, Micro USB
* การใช้อุปกรณ์เคลื่อนที่ที่มีพอร์ต Micro-USB ต้องใช้สาย DJI RC-N1 RC (ขั้วต่อ Micro USB 

มาตรฐาน) ซึ่งจำ�หน่ายแยกต่างหาก

การส่งวิดีโอ
ความถี่ในการทำ�งาน [6] 2.4000-2.4835 GHz, 5.170-5.250 GHz, 5.725-5.850 GHz

กำ�ลังในการส่งสัญญาณ 
(EIRP)

2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
5.1 GHz: <23 dBm (CE)
5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE), <30 dBm (SRRC)

[1] 	 น้ำ�หนักมาตรฐานของโดรน (รวมแบตเตอรี่การบินอัจฉริยะ, ใบพัด และการ์ด microSD) น้ำ�หนักผลิตภัณฑ์จริงอาจแตกต่าง 
ออกไปเนื่องจากความแตกต่างของวัสดุในรุ่นการผลิตและปัจจัยภายนอก อาจไม่ต้องมีการลงทะเบียนในบางประเทศและภูมิภาค  
ตรวจสอบกฎหมายและระเบียบข้อบังคับในท้องถิ่นก่อนใช้งานเสมอ เมื่อใช้แบตเตอรี่การบินอัจฉริยะแบบพลัส (จําหน่ายแยกต่าง 
หากและเฉพาะในบางประเทศ) โดรนมีน้ำ�หนักมากกว่า 249 กรัม ตรวจสอบและปฏิบัติตามกฎหมายและระเบียบข้อบังคับในท้องถิ่น 
อย่างเคร่งครัดก่อนการบินเสมอ

[2] 	 ความเร็วแนวราบสูงสุดขึ้นอยู่กับข้อจำ�กัดในท้องถิ่นแบบไดนามิก ปฏิบัติตามกฎหมายและข้อบังคับท้องถิ่นเสมอเมื่อบิน
[3] 	 การเพ่ิมน้ำ�หนักของโดรนอาจส่งผลต่อแรงขับในการบิน เมื่อโดรนใช้แบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะแบบพลัส อย่าติดตั้งน้ำ�หนักบรรทุก 

เพ่ิมเติม เช่น การ์ดใบพัดหรืออุปกรณ์เสริมของบริษัทอื่น เพ่ือหลีกเลี่ยงไม่ให้แรงขับลดลง
[4] 	 วัดในสภาวะแวดล้อมการทดสอบท่ีมีการควบคุม เง่ือนไขท่ีเฉพาะเจาะจงในการทดสอบมีดังน้ี: การบินด้วยความเร็วคงท่ีท่ี 21.6 kph  

ในห้องปฏิบัติการที่ไร้ลมที่ระดับความสูง 20 เมตรเหนือระดับน้ำ�ทะเล ในโหมดภาพถ่าย (ไม่มีการถ่ายภาพระหว่างการบิน)  
โดยต้ังค่า Obstacle Avoidance Action เปน็ปดิ และจากระดับแบตเตอร่ี 100% จนถึง 0% ผลลัพธ์ท่ีได้อาจแตกต่างกันไปตาม 
สภาวะแวดล้อม การใช้งานจริง และเวอร์ชันเฟร์ิมแวร์

[5] 	 วัดในสภาวะแวดล้อมการทดสอบที่มีการควบคุม เงื่อนไขที่เฉพาะเจาะจงในการทดสอบมีดังนี้: การบินวนในห้องปฏิบัติการที่ไร้ลมที่ 
ระดับความสูง 20 เมตรเหนือระดับน้ำ�ทะเล ในโหมดภาพถ่าย (ไม่มีการถ่ายภาพระหว่างการบิน) โดยตัง้ค่า Obstacle Avoidance  
Action เป็นปิด และจากระดับการชาร์จแบตเตอรี่ 100% จนถึง 0% ผลลัพธ์ที่ได้อาจแตกต่างกันไปตามสภาวะแวดล้อม การใช ้
งานจริง และเวอร์ชันเฟริ์มแวร์

[6] 	 ในบางประเทศและบางภูมิภาค ไม่อนุญาตให้ใช้ความถี่ 5.8 และ 5.1GHz หรืออนุญาตให้ใช้ความถี ่5.1GHz ได้สําหรับการใช้งาน 
ภายในอาคารเท่านั้น กรุณาตรวจสอบกฎหมายและระเบียบข้อบังคับของท้องถิ่นสําหรับข้อมูลเพ่ิมเติม

[7] 	 วัดในสภาวะแวดล้อมกลางแจ้งที่ไม่มีสิ่งกีดขวางและไม่มีสัญญาณรบกวน ข้อมูลข้างต้นแสดงช่วงการสื่อสารที่ไกลที่สุดสําหรับ 
การบินแบบเที่ยวเดียวที่ไม่ไปกลับภายใต้มาตรฐานแต่ละข้อ โปรดใส่ใจในการแจ้งเตือน RTH ในแอป DJI Fly เสมอระหว่างที่บิน

[8] 	 ข้อมูลได้จากการทดสอบภายใต้มาตรฐาน FCC ในสภาวะแวดล้อมที่ไม่มีสิ่งกีดขวางและมีสัญญาณรบกวนตามปกต ิใช้สําหรับการ 
อ้างอิงเท่านั้นและไม่รับประกันระยะทางจริงของการส่งข้อมูล

[9] 	 ข้อมูลได้จากการทดสอบภายใต้มาตรฐาน FCC ในสภาวะแวดล้อมที่มีสิ่งกีดขวางและมีสัญญาณรบกวนต่ำ�ตามปกต ิ ใช้สําหรับ 
การอ้างอิงเท่านั้นและไม่รับประกันระยะทางจริงของการส่งข้อมูล

[10] 	ขึ้นอยู่กับปัจจัยของสภาวะแวดล้อมจริงและอุปกรณ์เคลื่อนที่
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•	ภาพถ่ายที่ถ่ายในโหมด Single Shot (ถ่ายภาพช็อตเดียว) จะไม่มีเอฟเฟกต์ HDR ในสถานการณ์ต่อไปนี้:

a.	 เมื่อโดรนกําลังเคลื่อนที่หรือไม่เสถียรเนื่องจากความเร็วลมสูง

b.	 เมื่อตั้งค่าไวต์บาลานซ์เป็นโหมดแมนวล

c.	 กล้องอยู่ในโหมดอัตโนมัติและปรับการตั้งค่า EV ด้วยตนเอง

d.	 กล้องอยู่ในโหมดอัตโนมัติและล็อก AE เปิดอยู่

e.	 กล้องอยู่ในโหมด Pro

•	DJI Mini 4 Pro ไม่มีพัดลมในตัว ซึ่งช่วยลดน้ำ�หนักของโดรนและเพ่ิมอายุการใช้งานแบตเตอรี่ได้อย่างม ี
ประสิทธิภาพ ในขณะเดียวกัน โดรนจะใช้ลมที่เกิดจากใบพัดเพ่ือกระจายความร้อนในระหว่างการบิน เพ่ือ 
ให้มั่นใจได้ถึงผลการกระจายความร้อนเพ่ือป้องกันความร้อนที่สูงเกินไป เมื่อ DJI Mini 4 Pro อยู่ในโหมด 
สแตนด์บายเป็นเวลานาน อุณหภูมิอาจสูงขึ้นอย่างต่อเนื่อง โดรนมีระบบควบคุมอุณหภูมิในตัว เมื่ออยู่ใน 
โหมดสแตนด์บาย โดรนสามารถตัดสินใจอย่างชาญฉลาดตามอุณหภูมิปัจจุบันเพ่ือลดอุณหภูมิได้ดีขึ้น เพ่ิม 
โหมดประหยัดพลังงานให้กับ DJI Mini 4 Pro เมื่ออุณหภูมิของโดรนสูงขึ้นถึงอุณหภูมิที่กำ�หนด โดรนจะ 
เข้าสู่โหมดประหยัดพลังงาน หากอุณหภูมิของโดรนยังคงสูงขึ้น โดรนจะปิดเครื่องเพ่ือป้องกันความร้อน 
สูงเกินไป

	 คุณสามารถดูได้ว่าโดรนอยู่ในโหมดประหยัดพลังงานหรือไม่ โดยการแจ้งเตือนในแถบสถานะของระบบ 
โดรน ออกจากโหมดนี้ด้วยวิธีการต่อไปนี้:

a.	 แตะที่ Settings (การตั้งค่า) ใน DJI Fly และออกจากโหมดประหยัดพลังงานตามข้อความที่แจ้ง

b.	 สตาร์ทมอเตอร์โดยใช้รีโมทคอนโทรลเพ่ือออกจากโหมดประหยัดพลังงาน

	 ในโหมดประหยัดพลังงาน ผู้ใช้สามารถถ่ายภาพและบันทึกวิดีโอได้เท่านั้น จะไม่สามารถใช้การตั้งค่าและ 
ฟงัก์ชันเกี่ยวกับการบินได ้ใช้งานตามข้อความที่แจ้งใน DJI Fly



คู่มือการใช้งาน DJI Mini 4 Pro

110  © 2024 DJI สงวนลิขสิทธิ์

การใช้งานร่วมกับอุปกรณ์อื่น ๆ
เยี่ยมชมเว็บไซต์ต่อไปนี้เพ่ือดูข้อมูลเกี่ยวกับผลิตภัณฑ์ที่ใช้ร่วมกันได้
https://www.dji.com/mini-4-pro/faq

การอัปเดตเฟริ์มแวร์
ใช้ DJI Fly หรือ DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series) เพ่ืออัปเดตเฟร์ิมแวร์ของโดรนและรีโมทคอนโทรล

การใช้แอป DJI Fly
เมื่อเชื่อมต่อโดรนหรือรีโมทคอนโทรลกับแอป DJI Fly คุณจะได้รับการเตือน เมื่อมีเฟริ์มแวร์ใหม่พร้อมให้อัปเดต  
หากต้องการเริ่มอัปเดต ให้เชื่อมต่อรีโมทคอนโทรลหรืออุปกรณ์เคลื่อนที่ของคุณกับอินเทอร์เน็ตและทำ�ตาม 
คำ�แนะนำ�บนจอ คุณไม่สามารถอัปเดตเฟริ์มแวร์ได้ ถ้ารีโมทคอนโทรลไม่ได้เชื่อมต่อกับโดรน ต้องใช้การเชื่อม 
ต่ออินเทอร์เน็ต

การใช้งาน DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series)
ใช้ DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series) เพ่ืออัปเดตโดรนและรีโมทคอนโทรลแยกกัน

1.	 เปิดอุปกรณ์ เชื่อมต่ออุปกรณ์กับคอมพิวเตอร์ด้วยสาย USB-C

2.	 เปิด DJI Assistant 2 (Consumer Drones Series) แล้วล็อกอินด้วยบัญชี DJI ของคุณ

3.	 เลือกอุปกรณ์และคลิก Firmware Update (การอัปเดตเฟริ์มแวร์) ทางด้านซ้ายของหน้าจอ

4.	 เลือกเวอร์ชันเฟริ์มแวร์

5.	 รอให้ดาวน์โหลดเฟริ์มแวร์ การอัปเดตเฟริ์มแวร์จะเริ่มขึ้นโดยอัตโนมัติ

6.	 รอให้การอัปเดตเฟริ์มแวร์เสร็จสิ้น

•	เฟริ์มแวร์ของแบตเตอรี่รวมอยู่ในเฟริ์มแวร์ของโดรน อย่าลืมอัปเดตแบตเตอรี่ทั้งหมด

•	ตรวจสอบว่าได้ทำ�ตามขั้นตอนทั้งหมดเพ่ืออัปเดตเฟริ์มแวร์ มิฉะนั้น การอัปเดตอาจล้มเหลว

•	ตรวจสอบว่าคอมพิวเตอร์เชื่อมต่อกับอินเทอร์เน็ตแล้วในระหว่างที่อัปเดต

•	อย่าถอดปลั๊กสาย USB-C ระหว่างการอัปเดต

•	ก่อนจะอัปเดต ตรวจสอบให้แน่ใจว่าแบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะชาร์จแล้วอย่างน้อย 40% และรีโมทคอนโทรล 
ชาร์จแล้วอย่างน้อย 20%

•	การอัปเดตเฟริ์มแวร์อาจใช้เวลาประมาณ 10 นาที ในระหว่างกระบวนการอัปเดต เปน็เรือ่งปกติทีก่ิมบอล 
จะไม่ทำ�งาน ไฟแสดงสถานะโดรนกะพริบและโดรนจะรีบูตเอง โปรดรอสักครู่เพ่ือให้การอัปเดทเสร็จสมบูรณ์

รายการตรวจสอบหลังเที่ยวบิน
•	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้ทําการตรวจสอบด้วยสายตาเพ่ือดูว่าโดรน รีโมทคอนโทรล กล้องกิมบอล แบตเตอร่ี 

โดรนอัจฉริยะ และใบพัดน้ันอยู่ในสภาพดี ติดต่อฝา่ยดูแลลูกค้าของ DJI หากพบว่ามีความเสียหายใด ๆ
•	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าเลนส์กล้องและเซนเซอร์ระบบการมองเห็นนั้นสะอาด
•	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าจัดเก็บโดรนอย่างถูกต้องก่อนที่จะขนส่ง
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คําแนะนําในการบํารุงรักษา
เพ่ือหลีกเลี่ยงการบาดเจ็บร้ายแรงต่อเด็กและสัตว์ โปรดปฏิบัติตามกฎระเบียบดังต่อไปนี้:

1.	 ชิ้นส่วนขนาดเล็ก เช่น สายเคเบิลและแถบรัด เป็นอันตรายหากกลืนกินเข้าไป เก็บชิ้นส่วนทุกอย่างให้พ้นมือ 
เด็กและสัตว์

2.	 เก็บแบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะและรีโมทคอนโทรลไว้ในที่แห้งและเย็น ห่างจากแสงแดดโดยตรงเพ่ือให้แน่ใจว่าแบตเ
ตอรี่ LiPo ในตัวจะไม่ร้อนเกินไป อุณหภูมิการเก็บรักษาที่แนะนํา: ระหว่าง 22° ถึง 28° C (71° ถึง 82° F)  
สําหรับระยะเวลาการเก็บรักษานานกว่าสามเดือน ห้ามเก็บในสภาวะแวดล้อมที่อยู่นอกช่วงอุณหภูมิ -10° ถึง 
45° C (14° ถึง 113° F)

3.	 อย่าให้กล้องสัมผัสกับหรือจุ่มลงในน้ำ�หรือของเหลวอื่น ๆ หากเปียก ให้เช็ดให้แห้งด้วยผ้าเนื้อนุ่มที่ซับน้ำ�ได้ การ
เปิดโดรนท่ีตกลงในน้ำ�อาจทําให้ส่วนประกอบเสียหายอย่างถาวร ห้ามใช้สารท่ีมีส่วนผสมของแอลกอฮอล์ เบนซิน 
ทินเนอร์ หรือสารไวไฟอื่น ๆ ในการทําความสะอาดหรือบํารุงรักษากล้อง ห้ามเก็บกล้องไว้ในพ้ืนที่ชื้นหรือมีฝุน่ม
าก

4.	 ห้ามเชื่อมต่อผลิตภัณฑ์นี้กับอินเทอร์เฟซ USB ที่เก่ากว่าเวอร์ชัน 3.0 ห้ามเชื่อมต่อผลิตภัณฑ์นี้กับ 
“ที่ชาร์จพอร์ต USB” หรืออุปกรณ์ที่คล้ายกัน

5.	 ตรวจสอบชิ้นส่วนของโดรนทุกชิ้นหลังจากเกิดการชนทุก ๆ ครั้ง หรือการถูกกระแทกอย่างรุนแรง 
หากมีปัญหาหรือคําถามใด ๆ โปรดติดต่อตัวแทนจําหน่ายที่ได้รับอนุญาตของ DJI

6.	 ตรวจสอบไฟแสดงระดับแบตเตอรี่อย่างสม่ำ�เสมอ เพ่ือดูระดับแบตเตอรี่ปัจจุบันและอายุการใช้ 
งานแบตเตอรี่โดยรวม แบตเตอรี่ชาร์จได้ 200 ครั้ง ไม่แนะนำ�ให้ใช้งานต่อหลังจากนั้น

7.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้เคลื่อนย้ายโดรนโดยพับขาโดรนเมื่อปิดเครื่องแล้ว

8.	 ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้เคลื่อนย้ายรีโมทคอนโทรลโดยพับเสาอากาศเมื่อปิดเครื่องแล้ว

9.	 แบตเตอรี่จะเข้าสู่โหมดสลีปหลังจากการจัดเก็บเป็นเวลานาน ชาร์จแบตเตอรี่เพ่ือให้ออกจากโหมดสลีป

10.	 ใช้ฟลิเตอร์ ND หากจําเป็นต้องยืดเวลาการเปิดรับแสง โปรดดูข้อมูลผลิตภัณฑ์เกี่ยวกับวิธีการติดตั้งฟลิเตอร์ 
ND

11.	จัดเก็บโดรน รีโมทคอนโทรล แบตเตอรี่ และที่ชาร์จไว้ในที่แห้ง 

12.	ถอดแบตเตอรี่ออกก่อนซ่อมบํารุงโดรน (เช่น การทําความสะอาดหรือการติดและการถอดใบพัด) ตรวจ 
สอบให้แน่ใจว่าโดรนและใบพัดสะอาดโดยการขจัดสิ่งสกปรกหรือฝุน่ด้วยผ้านุ่ม อย่าทําความสะอาดโดรนด้วยผ้าเ
ปียกหรือใช้น้ำ�ยาทําความสะอาดที่มีแอลกอฮอล์ ของเหลวสามารถซึมผ่านตัวเครื่องด้านนอกของโดรนได้ ซึ่งอา
จทําให้เกิดไฟฟา้ลัดวงจรและทําลายอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์

13.	ตรวจสอบให้แน่ใจว่าได้ปิดแบตเตอรี่ก่อนเปลี่ยนหรือตรวจสอบใบพัด

ขั้นตอนการแก้ไขปัญหา
1.	 เหตุใดจึงไม่สามารถใช้แบตเตอรี่ก่อนการบินครั้งแรก

ต้องกระตุ้นแบตเตอรี่โดยการชาร์จแบตเตอรี่ก่อนใช้งานเป็นครั้งแรก

2.	 วิธีการแก้ไขปัญหากิมบอลมีอาการโคลงเคลงในระหว่างการบิน

ปรับเทียบ IMU และเข็มทิศใน DJI Fly หากยังพบปัญหา ให้ติดต่อฝา่ยดูแลลูกค้าของ DJI
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3.	 ไม่มีฟงัก์ชัน

ตรวจสอบว่าแบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะและรีโมทคอนโทรลมีการเปิดใช้งานโดยการชาร์จหรือไม่ หากยังพบปัญหา 
ให้ติดต่อฝา่ยดูแลลูกค้าของ DJI

4.	 ปัญหาการเปิดและสตาร์ทเครื่อง

ตรวจสอบว่าแบตเตอรี่มีพลังงานหรือไม่ หากใช่ โปรดติดต่อฝา่ยดูแลลูกค้าของ DJI หากไม่สามารถเริ่ม 
ต้นได้ตามปกติ

5.	 ปัญหาการอัปเดต SW

ปฏิบัติตามคําแนะนําในคู่มือการใช้งานเพ่ืออัปเดตเฟริ์มแวร์ หากการอัปเดตเฟริ์มแวร์ล้มเหลว 
ให้รีสตาร์ทอุปกรณ์ 
ทั้งหมดแล้วลองอีกครั้ง หากยังพบปัญหา ให้ติดต่อฝา่ยดูแลลูกค้าของ DJI

6.	 ขั้นตอนในการรีเซ็ตเป็นค่าเริ่มต้นจากโรงงานหรือการกำ�หนดค่าการทํางานที่ทราบล่าสุด

ใช้แอป DJI Fly เพ่ือรีเซ็ตเป็นค่าเริ่มต้นจากโรงงาน

7.	 ปัญหาการปิดระบบและปิดเครื่อง

ติดต่อฝา่ยดูแลลูกค้าของ DJI

8.	 วิธีการตรวจหาการจัดการหรือการจัดเก็บอย่างไม่ระมัดระวังในสภาวะที่ไม่ปลอดภัย

ติดต่อฝา่ยดูแลลูกค้าของ DJI

ความเสี่ยงและคําเตือน
เมื่อโดรนตรวจพบความเสี่ยงหลังจากเปิดเครื่อง จะมีข้อความแจ้งเตือนใน DJI Fly

ให้ความสนใจกับรายการสถานการณ์ด้านล่าง

1.	 หากสถานที่ไม่เหมาะสมสําหรับการบินขึ้น

2.	 หากตรวจพบสิ่งกีดขวางในระหว่างการบิน

3.	 หากตําแหน่งไม่เหมาะสมสําหรับการลงจอด

4.	 หากเข็มทิศและ IMU เกิดการรบกวนและจําเป็นต้องปรับเทียบ

5.	 ปฏิบัติตามคําแนะนําบนหน้าจอเมื่อได้รับแจ้งเตือน

การกำ�จัด

ปฏิบัติตามกฎระเบียบท้องถิ่นที่เกี่ยวข้องกับอุปกรณ์อิเล็กทรอนิกส์เมื่อต้องการทิ้งโดรนและรีโมทคอนโทรล

การทิ้งแบตเตอรี่
ทิ้งแบตเตอรี่ในถังรีไซเคิลเฉพาะ หลังจากคายประจุอย่างสมบูรณ์แล้วเท่านั้น ห้ามทิ้งแบตเตอรี่ลงถังขยะทั่วไป ปฏิบั
ติตามข้อบังคับในท้องถิ่นอย่างเคร่งครัดเกี่ยวกับการทิ้งและรีไซเคิลแบตเตอรี่
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ทิ้งแบตเตอรี่ทันที หากไม่สามารถเปิดใช้ได้หลังจากการคายประจุมากเกินไป

หากปุ่มเปิด/ปิดบนแบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะใช้งานไม่ได้และแบตเตอรี่ไม่สามารถคายประจุออกได้หมด ให้ติดต่อ 
ตัวแทนกำ�จัด/ตัวแทนรีไซเคิลแบตเตอรี่มืออาชีพเพ่ือขอความช่วยเหลือเพ่ิมเติม

ข้อมูลการปฏิบัติตาม FAR Remote ID
ระบบอากาศยานไร้คนขับติดตั้งระบบ Remote ID ที่เป็นไปตามข้อกำ�หนดของ 14 CFR ส่วนที่ 89 
โปรดทราบว่าระบบ  
Remote ID จะเปิดใช้งานต่อเมื่อใช้แบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะแบบพลัสเท่านั้น

•	 โดรนจะกระจายข้อความ Remote ID โดยอัตโนมัติตั้งแต่เครื่องขึ้นจนถึงปิดเครื่อง จะต้องเชื่อมต่ออุปกรณ์ 
ภายนอก เช่น โทรศัพท์มือถือหรือแท็บเล็ต เข้ากับอุปกรณ์เคลื่อนที่ของ DJI ที่ไม่มีระบบ GNSS ในตัวเพ่ือใช้เป็น 
แหล่งข้อมูลตําแหน่งที่ตั้ง และต้องเปิดใช้งานแอปควบคุมการบินของ DJI เช่น DJI Fly พร้อมอนุญาต 
ให้แอปควบคุมการบินของ DJI ได้รับข้อมูลตําแหน่งที่ตั้งที่ถูกต้องเสมอ อุปกรณ์ภายนอกที่เชื่อมต่อด้วย 
จะต้องเป็นหนึ่งในรายการต่อไปนี้เป็นอย่างน้อย:

1) อุปกรณ์ไร้สายส่วนบุคคลที่ได้รับการรับรองจาก FCC ซึ่งใช้ GPS กับ SBAS (WAAS) สําหรับบริการระบุตํา 
แหน่ง หรือ

2) อุปกรณ์ไร้สายส่วนบุคคลที่ได้รับการรับรองจาก FCC ที่มี GNSS ในตัว

	 นอกจากนี้ อุปกรณ์ภายนอกดังกล่าวจะต้องทํางานในลักษณะที่ไม่รบกวนตําแหน่งที่รายงานและความสัมพันธ์ 
กับตําแหน่งผู้ปฏิบัติงาน

•	 โดรนจะเริ่มการทดสอบตัวเองก่อนการบิน (PFST) ของระบบ Remote ID โดยอัตโนมัติก่อนบินขึ้น และจะไม่ 
สามารถบินขึ้นได้หากไม่ผ่าน PFST สามารถดูผลของ PFST ของระบบ Remote ID ได้ในแอปควบคุมการบิน 
ของ DJI เช่น DJI Fly หรือ DJI Goggles

•	 โดรนจะติดตามการทํางานของระบบ Remote ID ต้ังแต่ก่อนการบินไปจนถึงการปิดเคร่ือง หากระบบ Remote 
ID ทํางานผิดปกติหรือล้มเหลว สัญญาณเตือนจะแสดงในแอปควบคุมการบินของ DJI เช่น DJI Fly หรือ DJI 
Goggles

•	 โดรนที่ใช้แบตเตอรี่โดรนอัจฉริยะจะไม่มีการเปิดใช้งานระบบ Remote ID 

•	 คุณสามารถเยี่ยมชมเว็ปไซต์ทางการของ FAA เพ่ือเรียนรู้เพ่ิมเติมเกี่ยวกับการลงทะเบียนโดรนและข้อกำ�หนดข
อง  
Remote ID

เชิงอรรถ 

[1]	 อุปกรณ์เคลื่อนที่ของ DJI ที่ไม่มีระบบ GNSS ในตัว เช่น DJI RC-N2 และ DJI Goggles 2 

[2]	 เกณฑ์การผ่าน PFST คือ ฮาร์ดแวร์และซอฟต์แวร์ของแหล่งข้อมูลท่ีจําเป็นสําหรับ Remote ID และตัวส่งสัญญาณวิทยุในระบบ 

Remote ID ทํางานได้อย่างถูกต้อง

ข้อมูลหลังการขาย
ไปที่ https://www.dji.com/support เพ่ือดูข้อมูลเพ่ิมเติมเกี่ยวกับนโยบายด้านบริการหลังการขาย บริการ 
ซ่อมแซม และความช่วยเหลือ



https://www.dji.com/mini-4-pro/downloads

ข้อความนี้อาจมีการเปลี่ยนแปลงได้

เราพร้อมให้ความช่วยเหลือ

ข้อมูลติดต่อ 
ฝ่ายสนับสนุนของ DJI

หากคุณมีคำ�ถามเกี่ยวกับเอกสารฉบับนี้ โปรดติดต่อ DJI โดยส่งข้อความไปที่ 
DocSupport@dji.com

DJI เป็นเครื่องหมายการค้าของ DJI
ลิขสิทธิ์ © 2024 DJI สงวนลิขสิทธิ์
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